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INSTRUKCJE W ORYGINALNE WERSJI JEZYKOWEJ

Deklaracja zgodnosci z przepisami FCC i IC

STEROWNIK BEZPRZEWODOWY PINPOINT, FCC ID - MVU10148

IC: 6094A-10148

To urzadzenie jest zgodne z czescig 15 przepiséw FCC. Obstuga podlega dwém warunkom:
1. To urzadzenie nie moze powodowaé szkodliwych zakiécen.

2. To urzadzenie musi przyjmowac wszelkie odbierane zaktécenia, ktére mogtyby powodowaé
niepozgdane dziatanie.

Zmiany lub modyfikacje nie zatwierdzone wyraznie przez strone odpowiadajgca za zgodnos$é moga
powodowac utrate uprawnien uzytkownika do obstugi urzadzenia.

To urzadzenie jest zgodne z normg (normami) RSS zwolnienia z licencji Industry Canada. Obstuga podlega
dwoém warunkom: (1) to urzagdzenie nie moze powodowaé zakiocen i (2) to urzgdzenie musi akceptowac
wszelkie zakiécenia, w tym zaktbcenia mogace powodowacé niepozgdang prace urzadzenia.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils radio exempts de
licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes: (1) I'appareil ne doit pas produire de
brouillage, et (2) I'utilisateur de I'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le
brouillage est susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

& N2523

Oswiadczenie o zgodnos$ci z przepisami UE

Attwood Corporation niniejszym o$wiadcza, ze system nawigacji MotorGuide Pinpoint GPS jest zgodny z
podstawowymi wymogami i innymi odpowiednimi postanowieniami dyrektywy 99/5/WE RTTE.

Deklaracja CE

Producent: Attwood Corporation

Adres: 1016 N. Monroe

Lowell, MI 49415 USA

Telefon: 616-897-9241

Autoryzowany przedstawiciel: Brunswick Marine
Parc Industriel de Petit-Rechain

B-4800

Verviers, Belgia

Telefon: +32(0)87323222

Produkt: MotorGuide seria Xi5

Model: obejmuje wszystkie modele pracujgce z napieciem 12, 24 i 36 === woltéw pradu statego

Dyrektywa Rady 1999/5/WE - urzadzenia radiokomunikacyjne i telekomunikacyjne urzadzenia koricowe
(RTTE)

. EN 300 440-1 V1.6.1: EMC and Radio spectrum Matters; Short Range Devices.
. EN 301 489-1 V1.9.2: EMC and Radio spectrum Matters; Radio Equipment.
Dyrektywa Rady 2004/40/WE- wymogi dotyczace zdrowia i bezpieczenstwa

. EN 62311:2008 - Ocena sprzetu elektronicznego i elektrycznego zwigzana z ograniczeniami
dotyczacymi ekspozycji ludzi na pola elektromagnetyczne.

Dyrektywa Rady 2004/108/WE - zgodno$¢ elektromagnetyczna



. EN 55012:2008; A1:2010 - Vehicles, boats and internal combustion engines.
Dyrektywa Rady 98/96/WE - w sprawie wyposazenia statkow
. EN 60945:2002+C1:2008 - Maritime navigation and radiocom. equip. (Motor systems)
* CISPR16 - emisja przewodzona i promieniowana
« ENG61000-4-2:2008 ESD
« ENG61000-4-3:2006 Radiated Immunity
+ ENG61000-4-4:2004 EFT
« ENG61000-4-5:2005 Surges
« EN61000-4-6:2008 Conducted Susceptibility
« EN61000-4-8:2001 Magnetic Field Immunity
« EN6100-4-11:2004 Voltage Dips and Interrupts
Dyrektywa Rady 2006/42/WE - maszyny
. EN ISO 12100 - Safety of machinery - General principles for design, risk assessment and reduction

Oficjalna kopia deklaracji zgodnosci jest dostepna pod adresem http://www.motorguide.com/support/
certifications.

Oswiadczenie o zgodnos$ci z przepisami dotyczgcymi Srodowiska
naturalnego

Wszystkie produkty marki MotorGuide, ktore podlegajg postanowieniom dyrektywy 2002/96/WE WEEE sa
zgodne z wymogami oznaczenia WEEE. Produkty te sg oznaczone symbolem przekreslonego pojemnika na
odpady WEEE (przedstawionego ponizej) zgodnie z Normg europejska EN50419.

54539

Symbol ten na produkcie lub jego opakowaniu wskazuje, ze dany produkt nie moze by¢ utylizowany wraz z
innymi odpadami z gospodarstwa domowego. Uzytkownik jest odpowiedzialny za utylizacje zuzytego sprzetu
przez przekazanie go do odpowiedniego punktu odbioru sprzetu elektrycznego i elektronicznego
podlegajacego recyklingowi. Oddzielna utylizacja oraz recykling zuzytego sprzetu w chwili pozbywania sie go
przyczynia sie do ochrony zasobdéw naturalnych i zapewnia jego recykling w sposéb chronigcy ludzkie
zdrowie oraz $rodowisko naturalne. Wiecej informacji na temat miejsc przekazywania odpadéw poddawanych
recyklingowi mozna uzyskac¢ kontaktujac sie z wtadzami lokalnymi lub w miejscu zakupu produktu.

Wazne informacje dla operatora

AISO 7000-0434B - Symbol przestrogi

Skonsultowa¢ sig z ta dokumentacja we wszystkich przypadkach uzycia tego symbolu. Ten symbol stuzy do
informowania operatora o potencjalnych ZAGROZENIACH lub dzialaniach wymagajacych jego uwagi.

Uzytkowanie tego wyposazenia w sposéb niezgodny z przeznaczeniem podanym przez Attwood Corporation
moze zagrazaé integralnos$ci konstrukciji i by¢ niebezpieczne.

OSTRZEZENIE: To urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku w otoczeniu wybuchowym.
ADVERTENCIA: Este equipo no esta disefiado para uso en atmésferas explosivas.

AVVERTIMENTO: Questa apparechiatura non & inteso per 'uso in ambienti esplosivi.

WARNUNG: Das Ausriistung darf in einer explosiven Umgebung NICHT verwendet werden.
ADVERTISSEMENT: Cet équipement n'est pas prévu pour une utilisation das des environments explosifs.
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Dziekujemy
Dziekujemy za zakup systemu nawigacji MotorGuide Pinpoint GPS.

System nawigacji Pinpoint GPS zostat opracowany z my$lg u utatwieniu precyzyjnego sterowania i
funkcjonowania silnika do trolingu marki MotorGuide. Jestesmy przekonani, ze system nawigacji Pinpoint
GPS zwigkszy Panstwa przyjemnos¢ z fowienia ryb. Dzigkujemy, ze wybrali Panstwo produkty marki
MotorGuide.

Informacja o gwarancji

Zakupiony produkt obejmuje Ograniczona gwarancja firmy MotorGuide. Polityka gwarancyjna zostata
okreslona w rozdziale Informacje na temat gwarangiji niniejszej instrukcji. Oswiadczenie zawiera opis okresu i
zakresu gwarancji, wazne wykluczenia i ograniczenia odpowiedzialno$ci za szkody oraz inne podobne
informacje. Nalezy zapoznac sig z tymi waznymi informacjami.

Opisy i dane techniczne zamieszczone w niniejszej instrukcji byty aktualne w dniu zatwierdzenia jej do druku.
Firma MotorGuide, kierujac sie politykg statego udoskonalania produktéw, zastrzega sobie prawo do
wycofywania modeli produktéw w dowolnym momencie, do zmiany danych technicznych, konstrukcji, metod
lub procedur bez uprzedniego powiadomienia, za$ zmiany takie nie wigza sie z podejmowaniem przez nig
dodatkowych zobowigzan.

MotorGuide, Lowell, Michigan U.S.A.
Mercury Marine
Eagle i Lowrance to zastrzezone nazwy towarowe firmy Navico Inc. Garmin to zastrzezona nazwa towarowa

Garmin Ltd. Humminbird to zastrzezona nazwa towarowa Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc. Vexilar
to zastrzezona nazwa towarowa Vexilar, Inc.

Informacje na temat praw autorskich i znakéw towarowych

© MERCURY MARINE. Wszelkie prawa zastrzezone. Reprodukowanie catosci lub czesci jest zabronione bez
uprzedniej zgody.

Alpha, Axius, Bravo One, Bravo Two, Bravo Three, Circle M z logo Waves, K-planes, Mariner, MerCathode,
MerCruiser, Mercury, Mercury z logo Waves, Mercury Marine, Mercury Precision Parts, Mercury Propellers,
Mercury Racing, MotorGuide, OptiMax, Quicksilver, SeaCore, Skyhook, SmartCraft, Sport-Jet, Verado,
VesselView, Zero Effort, Zeus, #1 On the Water oraz We're Driven to Win to zarejestrowane znaki handlowe
Brunswick Corporation. Pro XS to znak towarowy firmy Brunswick Corporation. Logo Mercury Product
Protection jest zastrzezonym znakiem firmy Brunswick Corporation.
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Informacje gwarancyjne

Ograniczona dwuletnia gwarancja MotorGuide
Przeniesienie praw gwarancyjnych w USA i Kanadzie

Montaz i obstuga produktu

Montaz modutéw systemu nawigacji Pinpoint GPS
Obstuga systemu nawigacji Pinpoint GPS

Pomoc serwisowa

Czesto zadawane pytania oraz wykrywanie i usuwanie usterek
Pomoc serwisowa.........
Biura serwisowe Mercury Marine
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INFORMACJE GWARANCYJNE

Ograniczona dwuletnia gwarancja MotorGuide
ZACHOWAJ ORYGINAL DOWODU ZAKUPU LUB PARAGON.

1.

pol

W przypadku zastosowan rekreacyjnych pierwszemu nabywcy oraz kolejnym uzytkownikom
rekreacyjnym komponentéw systemu Pinpoint GPS przystuguje dwuletnia gwarancja, obejmujgca
wady materiatowe i wykonawcze, ktérej okres biegnie od daty zakupu.

W celu uzyskania serwisowych $wiadczen gwarancyjnych kupujacy musi dostarczy¢ urzadzenie
(wysytka i ubezpieczenie na koszt wtasny) do serwisu autoryzowanego dealera MotorGuide. NIE
ZWRACAC W MIEJSCU ZAKUPU, chyba ze jest to autoryzowane centrum serwisowe. Produkty
zwrécone wysytkowo powinny by¢ starannie zapakowane i powinny zawiera¢ notatke opisujaca nature
problemu i/lub zadane ustugi oraz adres i numer telefonu klienta. Zwracajgc produkt na gwarancji
nalezy dotaczy¢ do niego dowodd zakupu, paragon, weryfikacje rejestracji lub inne zaswiadczenie
kupna. Roszczenia gwarancyjne nie bedg uznawane bez okazania dowodu zakupu silnika do trolingu,
weryfikacji rejestracji lub zaswiadczenia kupna pakietu do todzi.

MotorGuide, wedtug witasnego uznania, naprawi lub wymieni elementy objete warunkami niniejszej
gwarancji. Firma MotorGuide i jej dealerzy nie sg odpowiedzialni za szkody w produktach MotorGuide
spowodowane naprawami dokonywanymi przez osoby nie bedgce autoryzowanym dealerem
serwisowym MotorGuide. Firmy MotorGuide i Attwood nie sa odpowiedzialne za awarie lub szkody
spowodowane nieprawidtowg instalacjg, konfiguracja, przygotowaniem lub dawnymi btedami
serwisowymi lub naprawczymi.

W przypadku zastosowan komercyjnych i rzadowych pierwszemu nabywcy komponentéw systemu
Pinpoint GPS przystuguje roczna (1 rok) gwarancja, obejmujaca wady materiatowe i wykonawcze. Cel
komercyjny oznacza korzystanie z produktu w zwigzku z wykonywang praca, zatrudnieniem lub
jakiekolwiek inne korzystanie z produktu, ktére przynosi dochdd, przez caty okres obowigzywania
gwarangcji, nawet jesli produkt wykorzystywany jest tylko okresowo do celéw takich jak wynajmowanie
flot, pilotowanie, obozy wedkarskie lub podobne zadania. Gwarancja nie jest przenoszona na
kolejnych nabywcéw. Plan ochrony produktéw Mercury nie jest dostepny dla klientéw komercyjnych
lub rzadowych.

Gwarancja jest dostepna dla klientéw, ktoérzy dokonajg zakupu u autoryzowanego dealera lub
sprzedawcy MotorGuide, z uprawnieniami do dystrybucji produktu w kraju sprzedazy, oraz kolejnych
wiascicieli produktu objetego ograniczong gwarancjg. Zakres i czas gwarancji réznig sie w zaleznosci
od kraju, w ktérym mieszka wtasciciel. Ta ograniczona gwarancja rozpoczyna sig od daty zakupu
produktu lub od daty rozpoczecia eksploatacji produktu, w zaleznosci od tego, ktéra z tych dat jest
wczesniejsza. Naprawa lub wymiana czesci lub wykonanie napraw gwarancyjnych nie przedtuza
okresu obowigzywania gwarancji. Gwarancje promocyjne nie sg objete tym o$wiadczeniem i ich
zakres moze by¢ rézny. Gwarancja nie obejmuje produktéw sprzedanych lub wigczonych do
eksploatacji po ponad szesciu latach od daty produkcji.

Zastrzegamy sobie prawo do ulepszania konstrukgji silnikow do trolingu lub akcesoriéw bez zatozenia
obowigzku modyfikowania wczesniej wyprodukowanych silnikéw lub akcesoridw.

Niniejsza gwarancja nie obejmuje: 1) optat za wyjecie z wody, wodowanie, holowanie,
przechowywanie, transport i/lub czas podrézy, optat za telefony i wynajmu, niedogodnosci, straty
czasu pracy z dochodem lub innych szkéd posrednich, 2) usuwania lub wymiany grodzi todzi lub
materiatu, jesli konstrukcja fodzi wymaga tego do uzyskania dostepu do produktu, 3) odtgczenia i
ponownego podtgczenia zintegrowanych potaczen do silnika do trolingu.

ZAKONCZENIE OBOWIAZYWANIA GWARANCJI: Gwarancja moze wygasnaé w przypadku
ponownie nabytych produktéw lub produktéw nabytych na aukgji, z odzysku, bezposrednio od
likwidatora, od firmy ubezpieczeniowej, od nieautoryzowanych sprzedawcéow / szkutnikéw lub innych
stron trzecich.



INFORMACJE GWARANCYJNE

9. NINIEJSZA GWARANCJA NIE OBEJMUJE ZADNYCH SZKOD PRZYPADKOWYCH LUB
POSREDNICH, PRZYDATNOSCI DO SPRZEDAZY | ZASTOSOWAN; GWARANCJE DOMNIEMANE
SA OGRANICZONE DO CZASU OBOWIAZYWANIA NINIEJSZEJ GWARANCJI. W NIEKTORYCH
STANACH NIEDOZWOLONE SA OGRANICZENIA CZASU TRWANIA GWARANCJI
DOMNIEMANYCH, WYKLUCZENIA LUB OGRANICZENIA SZKOD POSREDNICH LUB
PRZYPADKOWYCH, WIEC POWYZSZE OGRANICZENIA MOGA NIE MIEC ZASTOSOWANIA.
NINIEJSZA GWARANCJA PRZYZNAJE WEASCICIELOWI KONKRETNE UPRAWNIENIA, JEDNAK
WEASCICIEL MOZE MIEC TAKZE INNE PRAWA, KTORE SA ROZNE W ZALEZNOSCI OD STANU
CZY KRAJU.

Do Panstwa informaciji:
I:' Numer modelu

I:' Numer seryjny

Przeniesienie praw gwarancyjnych w USA i Kanadzie

Gwarancje ograniczong mozna przekazac kolejnemu nabywcy, ktéry jednak bedzie mégt skorzystac tylko z
niewykorzystanej czesci gwarancji ograniczonej. Nie dotyczy to produktow uzywanych do celow
komercyjnych lub rzgdowych.

Aby przekaza¢ gwarancje kolejnemu nabywcy, do dziatu rejestracji gwarancji firmy Mercury Marine prosze
wystac poczta lub faksem kopie aktu kupna lub umowy o zakupie, nazwisko i adres nowego wtasciciela oraz
numer seryjny silnika. W Stanach Zjednoczonych i Kanadzie nalezy wysta¢ na adres:

Mercury Marine

Attn: Warranty Registration Department
W6250 Pioneer Road

P.O. Box 1939

Fond du Lac, WI 54936-1939
920-929-5054

Faks +1 920 907 6663

Podczas przekazywania gwaranc;ji firma Mercury Marine zapisze informacje o nowym witascicielu.

Ustuga ta jest bezptatna.

POZA TERYTORIUM USA | KANADY

W przypadku produktéw zakupionych poza Stanami Zjednoczonymi i Kanadg, nalezy sie skontaktowaé z
dystrybutorem w danym kraju lub najblizszym biurem Mercury Marine Service Office.
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MONTAZ | OBSLUGA PRODUKTU

Montaz modutéw systemu nawigacji Pinpoint GPS

A OSTRZEZENIE

Przed rozpoczeciem pracy z elementami uktadu elektrycznego nalezy odiaczy¢ kable akumulatorowe od
akumulatora, aby zapobiec obrazeniom ciata oraz uszkodzeniom ukitadu elektrycznego spowodowanych

przypadkowym zwarciem.

1. Rozpoczynajgc od przewodu ujemnego (-), nalezy odtgczy¢ przewody akumulatora silnika do trolingu
od akumulatora lub odtgczy¢ silnik do trolingu od gniazda zasilania fodzi.

2. Odkreci¢ pigc $rub znajdujacych sig pod gtowicy silnika do trolingu. Zdja¢ ostong z gtowicy silnika do
trolingu.

52749

Umiejscowienie $rub — pod glowicy silnika do trolingu

3.  Zdja¢ przelotke przewoddw z gtowicy silnika do trolingu.
a- Otwory montazowe modutu

GPS
b- Przelotka przewodéw

54435

4. Umiesci¢ gérny modut GPS na gtowicy silnika do trolingu, jak przedstawiono na ilustracji, z przewodem
GPS wychodzgacym z modutu pod spodem. Zamontowa¢ gérny modut GPS na gtowicy silnika do
trolingu za pomocg dwoch $rub montazowych. Przepchnaé przewody zasilania na jedng strone w celu
utatwienia montazu przewodu GPS. Wyprowadzi¢ przewéd GPS z gtowicy silnika do trolingu przez
otwor w przelotce przewodow.

UWAGA: Przelotka jest formowana, by umoZliwic przetoZenie przewodu GPS.



MONTAZ | OBSLUGA PRODUKTU

WAZNE: Nie nalezy dokrecaé za mocno $rub mocujacych ani wykorzystywaé narzedzi elektrycznych do
dokrecania $rub.

a- Goérny modut GPS

b-  Sruby mocujace (2)

c- Nieprawidtowe poprowa-
dzenie przewodu GPS —
nie nalezy montowac
przewodu w tym miejscu

d- Przelotka przewodow

e- Nieuzywany otwor na
przewdd sonaru

f- Przewod GPS

53468

5.  Zatozy¢ ostone na gtowicy silnika do trolingu. Sprawdzi¢, czy przelotka przewoddw jest osadzona w
gtowicy silnika do trolingu i czy przewody nie sg przytrzasniete. Przekreci¢ pigé sSrub mocujgcych
ostone do gtowicy silnika do trolingu.

WAZNE: Nie nalezy dokrecaé za mocno $rub ani wykorzystywaé narzedzi elektrycznych do dokrecania $rub.

pol
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MONTAZ | OBSLUGA PRODUKTU

6.  Wydtuzy¢ kolumne silnika do trolingu tak, aby zwijany przewod zasilania byt jak najdiuzszy.
Rozpoczynajac od gtowicy silnika do trolingu owija¢ zwijany przewdd GPS wokét kazdego zwoju
przewodu zasilania, do momentu dotarcia do mocowania dolnego. Pozwoli to umiesci¢ zwijany
przewod GPS wewnatrz zwojoéw przewodu zasilania.

54436
Wykreci¢ $ruby paneli bocznych po obu stronach silnika do trolingu. Delikatnie $ciagna¢ panele

boczne z mocowania, uwazajgc, aby nie uszkodzi¢ wystepéw pozycjonujacych, a nastepnie zdjaé
panele boczne z obu stron silnika do trolingu.

__q ! P ;‘E»

MotorC

a- Sruby panelu bocznego
b- Wystep pozycjonujacy

1‘ i

54454



MONTAZ | OBSLUGA PRODUKTU

8.  Zdemontowa¢ panel kontrolki stanu z silnika do trolingu podnoszac go do géry, a nastgpnie obracajac,
aby uwolni¢ nozna dzwignie zwalniacza. Nie nalezy odtgcza¢ panelu kontrolki stanu od silnika do
trolingu.

54527

9.  Zamontowac¢ dolny modut GPS w wolnym otworze na podstawie silnika do trolingu w nastepujace;j
kolejnosci:
Umiesci¢ delikatnie dolny modut GPS w pustym otworze. Poprowadzi¢ przewdéd NMEA przez
otwory, jak przedstawiono na ilustracji, tak by ztacze wychodzito z podstawy silnika do trolingu.
UWAGA: Jesli przewod NMEA nie bedzie uzywany, moze zostac zwinigty i pozostawiony w podstawie
silnika do trolingu.

Zdja¢ zatyczke z zenskiego ztgcza przewodu GPS.

Przeprowadzi¢ meskie zlgcze przewodu GPS przez otwor i podtgczy¢ do ztacza zenskiego
wyréwnujac styki i zatrzaski w ztgczach. Scisna¢ ztacza razem, a nastgpnie obréci¢ nakretke o
1/4 obrotu w prawo, az sig zablokuje.

I:' Delikatnie wpycha¢ dolny modut GPS do otworu, do czasu jego petnego osadzenia.

Zdemontowac plastikowg zatyczke i poprowadzi¢ przew6d GPS przez otwér w podstawie
silnika do trolingu.

a- Panel kontrolki stanu
b-  Wiazka kontrolki stanu
c- Przewdéd NMEA

d- Zigcze zenskie GPS
e- Ziacze meskie GPS
f-  Dolny modut GPS

g- Przewodd GPS

53470
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MONTAZ | OBSLUGA PRODUKTU

10. Zamontowa¢ panel kontrolki stanu. Sprawdzié, czy przewody nie sg przytrzasniete pomiedzy panelem
kontrolki stanu a silnikiem do trolingu oraz czy przewdd GPS jest utozony zgodnie z ilustracja.

a- Panel kontrolki stanu
b- Przewéd GPS

Dl b 54438

11.  Zamontowac panele boczne na silniku do trolingu. Sprawdzi¢, czy panel kontrolki stanu jest osadzony
pomiedzy panelami bocznymi, jak przedstawiono na ilustracji, oraz czy zadne przewody nie sg
przytrzasniete.

54529

a- Panel kontrolki stanu nieosadzony — nieprawidtowo
b - Panel kontrolki stanu osadzony pomigdzy panelami bocznymi — prawidtowo
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12. Sprawdzi¢, czy pomiedzy panelami bocznymi a silnikiem do trolingu nie doszto do przytrzasniecia
przewodoéw. Dokrecié mocujgce $ruby paneli bocznych.

MotorGu

(A —_

j\@ 54454

a- Sruby panelu bocznego
b- Wystep pozycjonujacy

PODLACZANIE PILOTA RECZNEGO DO SILNIKA DO TROLINGU

Po pierwszym uruchomieniu silnika do trolingu pilot reczny bedzie musiat zosta¢ podtaczony do silnika do

trolingu. Procedura podtaczania jest nastepujgca:

1. Rozpoczynajgc od przewodu dodatniego (+), podtgczy¢ kable zasilania silnika do trolingu do
akumulatora.

2. W przeciggu 10 sekund po podtgczeniu przewoddw zasilania nacisna¢ lewg strzatke i prawg strzatke
na pilocie rgcznym w tym samym czasie. Silnik do trolingu wyemituje niski dzwigk w celu
potwierdzenia, ze pilot reczny zostat potgczony z silnikiem.

a- Przycisk strzatki w lewo
b - Przycisk $ruby napedowej
c- Przycisk strzatki w prawo

54153

Jesli pilot reczny ma zostaé usunigty z pamigci silnika do trolingu nalezy nacisna¢ lewa strzatke, prawa
strzatkgoraz przycisk sruby napedowej w tym samym czasie. W celu uzywania pilota recznego z silnikiem do
trolingu wymagane bedzie ponowne wykonanie procedury tgczenia.
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KALIBRACJA KATA MONTAZU

WAZNE: Kalibracja ta jest wymagana oraz jest zazwyczaj wykonywana po zamontowaniu modutéw GPS.
Powinna zosta¢ powtérzona, gdy silnik do trolingu zostaje przeniesiony na inng 16dz. Kalibracja ta moze
zosta¢ wykonana gdy t6dZ znajduje sie w wodzie lub poza nig.

a- Skretwlewo
b- Skret w prawo
c- Trybreczny
d- Przycisk nr2
e- Przycisknr1

54148

WAZNE: Stala pozycja GPS jest wymagana do zakoriczenia kalibracji kata montazu. System Pinpoint GPS

wyemituje styszalny dzwigk po uzyskaniu stalej pozycji GPS (w domysinym trybie audio) oraz zaswieci sig

kontrolka stanu GPS.

1. Nalezy podtaczy¢ zasilanie oraz uzy¢ silnika do trolingu. Ustawi¢ wysoko$¢ silnika tak, aby nie natrafiat
na przeszkody podczas skretow.

WAZNE: Nalezy stanaé w odlegtosci bezpiecznej od sruby napedowej — silnik do trolingu znajduje sie w

trybie pracy.

A OSTRZEZENIE

Obracajace sie sruby napedowe moga byé przyczyng powaznych obrazen lub $mierci. Nigdy nie
uruchamia¢ silnika na ladzie.
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2. Przy uzyciu przycisku skretu w lewo oraz skretu w prawo sterowac jednostka, tak aby ustawita sig na
wprost, réownolegle do kilu todzi, z stozkiem ochronnym jednostki dolnej skierowanym w przdd, a $rubg
napedowa skierowang w tyt.

| | Widok todzi od géry

a- Stozek ochronny skierowany do dziobu

b- Sruba napedowa skierowana do rufy

c- Linie rébwnolegte

4

54441

Po ustawieniu jednostki dolnej w pozycji mozliwie najbardziej rownolegtej do kilu, nalezy nacisng¢ i
przytrzymaé przycisk trybu recznego, a nastepnie nacisna¢ i pusci¢ przycisk 1, 1,a nastgpnie 2 w
podanej kolejnosci. Silnik do trolingu wyemituje styszalny dzwigk, zapali sig kontrolka stanu, a
nastepnie nastapi powr6t do trybu recznego, co konczy procedure kalibracji kata montazu.

KALIBRACJA KOMPASU

WAZNE: Kalibracja ta jest wykonywana w fabryce. Powinna zostaé¢ powtérzona jesli system Pinpoint GPS nie
reaguje prawidtowo. Kalibracja ta musi by¢é wykonywana na wodzie z uzyciem gtéwnego silnika napedowego.
WAZNE: Stala pozycja GPS jest wymagana do zakorczenia kalibracji kompasu. System Pinpoint GPS
wyemituje styszalny dzwigk po uzyskaniu stalej pozycji GPS (w domysinym trybie audio) oraz zaswieci sig
kontrolka stanu GPS.

@

a- Trybreczny
b- Przycisk nr1

53737

1. Zlokalizowaé¢ odpowiednig wolng przestrzen, bez przeszkéd w nawigacji (zaréwno nad jak i pod linig
wody) w celu wykonania kalibracji kompasu.
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2. Uruchomi¢ silnik do trolingu. Sprawdzi¢, czy t6dz znajduje sie w miejscu gdzie ani silnik do trolingu ani
podstawowy silnik napedowy nie uderzg o dno ani inne przeszkody.

3. Nacisng¢ i przytrzymacé przycisk trybu recznego, a nastgpnie nacisna¢ 1, 1, 1. Silnik do trolingu
wyemituje trzy wznoszace krotkie sygnaty dzwiekowe.

4.  Nalezy uzy¢ podstawowego silnika napedowego celu poprowadzenia fodzi po dwoch petnych
okregach. Silnik do trolingu wyemituje sygnat gdy kalibracja zostanie zakonczona.

RESETOWANIE DO KALIBRACJI FABRYCZNEJ

W celu zresetowania silnika do trolingu do kalibracji fabrycznej, nacisnac¢ i przytrzymac przycisk trybu
recznedo, a nastepnie nacisna¢ 1, 1, 4.

Obstuga systemu nawigacji Pinpoint GPS
KONFIGURACJA SYSTEMU PINPOINT GPS

System pozycjonowania globalnego (GPS) jest systemem nawigacji dziatajgcym w oparciu o satelity, ktéry
moze zapewniaé informacje o pozycji na catym $wiecie, pod warunkiem, ze odbiornik GPS posiada
mozliwo$¢ skomunikowania sig z co najmniej czterema satelitami GPS.

Po uruchomieniu i rozpoczeciu uzytkowania silnika do trolingu, natychmiast staje sie on konwencjonalnym
silnikiem do trolingu. Silnik do trolingu potrzebuje okoto 30 sekund na ustalenie statej pozycji GPS.
Posiadanie czystego widoku na niebo, bez wigkszych drzew, linii zasilania, mostéw i budynkéw, ktére moga
zakidci¢ sygnat GPS, poprawia doktadnos$¢ pozycji z systemu GPS i skraca czas wymagany do ustalenia
statej pozycji GPS. Gdy jednostka ustali stata pozycje GPS, doktadno$¢ systemu bedzie sie poprawiaé na
przestrzeni kilku kolejnych minut. Zalecane jest wtaczenie zasilania silnika do trolingu jak najdtuzej przed
rozpoczeciem uzytkowania, aby miat mozliwo$¢ ustalenia jak najbardziej doktadnej pozycji GPS.

Zasilanie silnika do trolingu wigcza sie podtgczajac przewody akumulatora do akumulatoréw silnika do
trolingu lub podtgczajac silnik do trolingu do gniazda zasilania silnika (jesli jest). Silnik do trolingu wyemituje
sygnaty dzwiekowe w celu poinformowania operatora o stanie.

. Silnik do trolingu wyemituje jeden krotki sygnat dzwigkowy gdy zostanie wtgczone zasilanie.

. Silnik do trolingu wyemituje trzy krétkie sygnaty dzwiekowe oraz zaswieci sie kontrolka stanu GPS po
uzyskaniu statej pozycji GPS.

OBSLUGA W TRYBIE RECZNYM

W trybie recznym silnik do trolingu funkcjonuje jak konwencjonalny silnik do trolingu. Pozwala operatorowi na
reczne sterowanie kierunkiem ptyniecia oraz poziomem otwarcia przepustnicy silnika do trolingu, uzywanie
sterownikéw kierunku na pilocie recznym lub bezprzewodowym pedale noznym. Patrz ponizsza ilustracja
oraz instrukcje obstugi silnika do trolingu w trybie recznym za pomocg pilota recznego.
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Po wigczeniu zasilania silnika do trolingu jest on gotowy do pracy w trybie recznym. Tryb reczny jest trybem
domys$inym po uruchomieniu oraz jesli nastgpi utrata sygnatu GPS podczas pracy w trybie naprowadzania
GPS. Silnik do trolingu wyemituje jeden krotki sygnat dzwiekowy w celu wskazania, ze pracuje w trybie
recznym. W celu wtgczenia trybu recznego z innego trybu nalezy przytrzymac przycisk trybu recznego .

a- Skretw lewo

b- Wiaczenie/wytgczenie Sruby
c- Zwigkszenie predkosci

d- Skretw prawo

e- Trybreczny

f-  Zmniejszenie predkosci

Wiaczanie/wylaczanie pilota recznego

Pilot reczny jest zawsze wigczony i gotowy do uzytku zawsze wtedy, gdy silnik do trolingu jest wiaczony i
znajduje sie w pozycji wyjetej.

Sterowanie

. Aby skreci¢ w lewo, nacisng¢ przycisk skretu w lewo na recznym pilocie zdalnego sterowania.

. Aby skreci¢ w prawo, nacisna¢ przycisk skretu w prawo na recznym pilocie zdalnego sterowania.

. Dostepny zakres sterowania pozwala na obracanie silnika do trolingu poza potozenie 180°, co pozwala

na prace w trybie biegu wstecznego.

Kontrola predkosci

. Nacisna¢ raz przycisk wigczenia/wylgczenia sruby, aby wigczy¢ $rube, i nacisnaé przycisk wigczenia/
wylgczenia $ruby ponownie, aby zatrzymac $rube.

. Silnik do trolingu wyemituje dwa krotkie sygnaty dzwiekowe po uruchomieniu $ruby napedowej, a
kontrolka stanu $ruby napedowej na silniku do trolingu zapali sie.

. Silnik do trolingu wyemituje dwa krétkie sygnaty dzwigkowe po zatrzymaniu $ruby napedowej, a
kontrolka stanu $ruby napedowej na silniku do trolingu zgasnie.

. System zapewnia obstuge 20 pozioméw predkosci. Nacisng¢ przycisk zwigkszenia predkosci (+), aby
zwiekszy¢ predkos¢ silnika o jeden poziom, albo nacisnaé przycisk zmniejszenia predkosci (-), aby
zmniejszy¢ predkos¢ silnika o jeden poziom.

. Przytrzymanie przycisku zwigkszenia predkosci (+) lub zmniejszenia predkosci (-) spowoduje state
zwigkszanie lub zmniejszanie poziomoéw predkosci, az do osiagniecia limitu predkosci. Przytrzymanie
przycisku zwigkszenia predkosci (+) lub zmniejszenia predkosci (-) przez 2,5 sekundy podniesie
poziom predkosci z 0% do 100% lub, odpowiednio, zmniejszy go z 100% do 0%. Silnik do trolingu
wyemituje dwa krotkie sygnaty dzwiekowe po osiggnieciu poziomu predkosci 100% lub 0%.

. Silnik do trolingu wyemituje dwa krotkie sygnaty dzwiekowe jesli uzytkownik sprébuje zwigkszy¢ lub
zmniejszy¢ predkos¢ silnika poza okreslony limit.

pol



pol

MONTAZ | OBSLUGA PRODUKTU

TRYB KOTWICY
Obstuga w trybie kotwicy

Tryb kotwicy pozwala dziobowi fodzi pozostawac w statej pozycji oraz automatycznie reaguje na zmiany
wiatru i pragdéw w celu utrzymania todzi w wybranym miejscu za pomocg sterowania silnikiem do trolingu i
predkoscia. Aby tryb kotwicy funkcjonowat, system naprowadzania satelitarnego Pinpoint GPS musi uzyskaé¢
statg pozycje GPS, co zostanie wskazane poprzez emisje trzech krétkich sygnatéw dzwigkowych z silnika do
trolingu i zapaleniu sie kontrolki stanu systemu GPS.

A OSTRZEZENIE

Utrata kontroli nad todzig grozi kalectwem spowodowanym kolizja z innymi todziami, wypadnigciem na
brzeg lub uderzeniem w obiekty w wodzie. System Pinpoint GPS nie jest w stanie wykryé innych fodzi,
wplyniecia na plytkq wode lub obiekty w wodzie. Jesli wiaczony jest dowolny tryb nawigacji poprzez system

Pinpoint GPS nalezy zawsze zwraca¢ uwage na mozliwe przeszkody w nawigacii.

a- Tryb kotwicy
b- Trybreczny

53018

A OSTRZEZENIE

Obracajgca sie sruba napedowa, poruszajgca sie #6dz lub jakiekolwiek twarde urzadzenie przymocowane
do todzi moze spowodowaé powazne obrazenia lub $mieré oséb znajdujgcych sie w wodzie. Jesli
ktokolwiek znajduje sie¢ w wodzie blisko todzi, zawsze nalezy niezwlocznie wytaczy¢ silnik do trolingu.

Konfiguracja kotwicy

Nacisna¢ przycisk tryb kotwicy, aby witaczy¢ tryb kotwicy. Gdy przycisk trybu kotwicy zostanie naci$niety
system zablokuje sie na statej pozycji GPS jaka byta ustalona w chwili naci$niecia przycisku. Silnik do trolingu
wyemituje sygnat narastajgcy w celu wskazania, ze znajduje sie w trybie kotwicy, a kontrolka stanu systemu
GPS bedzie powoli btyskac.

Podczas gdy tryb kotwicy przytrzymuje t6dz w wybranej pozycji, {6dz moze sie obracaé lub skreca¢ wokét osi
sterowania silnika do trolingu. Kierunek todzi bedzie zgodny z wiatrem i/lub pradem wodnym.
Wylaczanie trybu kotwicy

Nacisna¢ przycisk trybu kotwicy ponownie lub nacisng¢ przycisk trybu rgcznego . Silnik do trolingu wyemituje
sygnat malejacy, a kontrolka stanu systemu GPS na silniku do trolingu przestanie btyska¢ i pozostanie
wiaczona.
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Zmiana ustawienia kotwicy

54151

a- Skretw lewo - przycisk w lewo

b- Zwigkszenie predkosci — przycisk do przodu
c- Skret w prawo — przycisk w prawo

d- Zmniejszenie predkosci — przycisk w tyt

Gdy silnik do trolingu pracuje w trybie kotwicy, pozycja kotwicy moze zosta¢ zmieniona przez naciskanie
dowolnego z czterech przyciskéw wskazanych powyzej. Naci$niecie jednokrotne przycisku skretu w lewo,
skretu w prawo, zwigkszania predkosci (+) lub zmniejszania predkosci () zmienia pozycje kotwicy o pig¢ stop
w wybranym kierunku, w odniesieniu do kierunku todzi. Na przyktad naci$nigcie jednokrotne przycisku +
spowoduje przesunigcie pozycji kotwicy w przéd dziobu o pigé stop.

UWAGA: Nacisnigcie przycisku kilka razy spowoduje zmiang pozycji kotwicy o piec stop dla kazdego
nacisnigcia.
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Zapamigtywanie lub nadpisywanie pozyciji kotwicy

a- Przyciski pamigci (1-8)

54420

UWAGA: Pozycja kotwicy mozZe zostac zapamigtana lub nadpisana z dowolnego trybu pracy poza trybem
zapisywania trasy.

W celu zapamietania lokalizacji kotwicy nalezy nacisng¢ i przytrzymac jeden z ponumerowanych przyciskow
pamieci przez dwie sekundy. Jednostka wyemituje sygnat dzwiekowy, aby potwierdzi¢, ze pozycja kotwicy
zostata pomysinie zapamietana.

Zapamietana pozycja kotwicy moze zosta¢ nadpisana poprzez zapamietanie nowej pozycji pod wybranym
przyciskiem pamieci .

Przywotanie zapamigtanej pozyciji kotwicy

UWAGA: Zapamigtana pozycja kotwicy moze zostac przywotana w dowolnym trybie pracy.

W celu przywotania zapamietanej pozycji kotwicy nalezy nacisna¢ i pusci¢ wybrany przycisk pamieci . Silnik
do trolingu wyemituje sygnat narastajgcy wskazujac, ze przywotana zostata zapamigtana pozycja kotwicy.
Jesli pod wybranym przyciskiem pozycji kotwicy nie zostato nic zapamietane lub jesli lokalizacja kotwicy
znajduje si¢ ponad jedng mile od pozycji aktualnej, silnik do trolingu wyemituje sygnat btedu.

WAZNE: Jesli silnik do trolingu utraci sygnat GPS podczas pracy w trybie GPS, to wyemituje sygnat btedu i
powréci automatycznie do trybu manualnego.

WAZNE: Podczas przywolywania zapamietanej pozycji kotwicy system obliczy kurs po linii prostej od
aktualnego potozenia do wybranej pozycji kotwicy. Nalezy sprawdzi¢, czy na trasie nawigacji pomigedzy
aktualng lokalizacjg a wybrang pozycja kotwicy nie znajdujg sie Zadne przeszkody — uktad ustali punkt
kotwicy nawet jesli na trasie znajdujq sie przeszkody. Jesli wykryte zostana przeszkody nalezy je ominaé
prowadzac t6dz w trybie recznym.



MONTAZ | OBSLUGA PRODUKTU

A OSTRZEZENIE

Utrata kontroli nad todzig grozi kalectwem spowodowanym kolizja z innymi todziami, wypadnigciem na
brzeg lub uderzeniem w obiekty w wodzie. System Pinpoint GPS nie jest w stanie wykryé innych fodzi,
wplyniecia na plytkq wode lub obiekty w wodzie. Jesli wiaczony jest dowolny tryb nawigacji poprzez system
Pinpoint GPS nalezy zawsze zwraca¢ uwage na mozliwe przeszkody w nawigacii.

=

g

54421

Przedstawiony kurs obejmuje przeszkode do ominiecia
a- Aktualna pozycja todzi
b - Przeszkoda do ominigcia
¢- Wybrana pozycja kotwicy

OBSLUGA W TRYBIE ZABLOKOWANEGO KURSU

W trybie zablokowanego kursu silnik do trolingu posiada mozliwo$¢ zablokowania sie na kursie, nawigacji po
linii prostej oraz moze kompensowaé zmiany wywotane przez prady i wiatr. Operator moze kontrolowac
predkos$¢ i kurs za pomocg pilota recznego.

16 pol
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A OSTRZEZENIE

Utrata kontroli nad todzig grozi kalectwem spowodowanym kolizja z innymi todziami, wypadnigciem na
brzeg lub uderzeniem w obiekty w wodzie. System Pinpoint GPS nie jest w stanie wykryé innych todzi,
wplyniecia na plytkq wode lub obiekty w wodzie. Jesli wiaczony jest dowolny tryb nawigacji poprzez system

Pinpoint GPS nalezy zawsze zwraca¢ uwage na mozliwe przeszkody w nawigacii.

a- Tryb zablokowanego kursu
b- Zwigkszanie predkosci (+)
c- Skretw prawo

d- Zmniejszanie predkosci (-)
e- Skretw lewo

Funkcjonowanie trybu zablokowanego kursu

WAZNE: Jesli silnik do trolingu utraci sygnat GPS podczas pracy w trybie GPS, to wyemituje sygnat btedu i
powrdci automatycznie do trybu manualnego.

Aby obstugiwac silnik do trolingu w trybie zablokowanego kursu nalezy ustawi¢ silnik do trolingu tak, aby byt
skierowane na wybrany kierunek ptynigcia, a nastgpnie nacisng¢ przycisk zablokowania kursu na recznym
pilocie zdalnego sterowania. W tym momencie silnik do trolingu wyswietli prostg linie odnoszaca sie do
kierunku, w ktérym ustawiony jest silnik i rozpocznie ptyniecie wzdtuz tej linii. Silnik do trolingu bedzie
sterowat todzig w celu utrzymania kursu wzdtuz tej wys$wietlone;j linii. Silnik do trolingu wyemituje sygnat
narastajacy w celu wskazania, ze znajduje sie w trybie zablokowanego kursu, a kontrolka stanu systemu GPS
bedzie powoli blyskac.

Tryb zablokowanego kursu automatycznie rekompensuje zmiany kursu wywotane przez prady i wiatr. Silnik
do trolingu bedzie naprowadzat dziéb todzi wzdtuz tego kursu, natomiast kadtub fodzi moze ustawia¢ sie
skosnie do kierunku ptyniecia zaleznie od pradéw i wiatru. W trybie zablokowanego kursu sterowanie odbywa
sie automatycznie, natomiast uzytkownik moze wybrac¢ predko$¢ ptyniecia. W przypadku ekstremalnie
mocnych pradéw i wiatru moze wystapi¢ potrzeba zwiekszenia predkosci silnika w celu utrzymania
wybranego kursu.

Aby wyjs¢ z trybu zablokowanego kursu, nalezy nacisna¢ przycisk zablokowania kursu lub trybu recznego .
Silnik do trolingu wyemituje sygnat malejgcy, a kontrolka stanu systemu GPS przestanie btyskac.

Ustawianie predkosci silnika

Jesli z trybu recznego nastapi przejécie do trybu zablokowanego kursu silnik do trolingu bedzie pracowat na
poziomie ostatniej wybranej predkosci. Predko$¢ pracy silnika moze zosta¢ ustawiona recznie w trybie
zablokowanej kotwicy przez naci$niecie przycisku zwigkszenia predkosci (+) lub zmniejszenia predkosci (-) .
Silnik do trolingu wyemituje dwa krotkie sygnaty dzwiekowe jesli uzytkownik sprébuje przekroczy¢ dostepne
limity.

Dostosowanie kursu

W trybie zablokowanego kursu kierunek moze zosta¢ zmieniony poprzez nacisnigcie przycisku skretu w lewo
lub skretu w prawo na recznym pilocie zdalnego sterowania. Silnik do trolingu powrdci do nawigacji w trybie
zablokowanego kursu w nowym ustawieniu silnika.
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OBSLUGA W TRYBIE TRASY

Tryb trasy posiada mozliwo$¢ zapamigtania i przywotywania tras definiowanych przez uzytkownika. Trasy te
moga zosta¢ zapamietane i przywotane przez uzytkownika w dowolnym trybie pracy.

A OSTRZEZENIE

Utrata kontroli nad todzig grozi kalectwem spowodowanym kolizja z innymi todziami, wypadnigciem na
brzeg lub uderzeniem w obiekty w wodzie. System Pinpoint GPS nie jest w stanie wykry¢ innych fodzi,
wplynigcia na plytkg wode lub obiekty w wodzie. Jesli wiaczony jest dowolny tryb nawigacji poprzez system
Pinpoint GPS nalezy zawsze zwraca¢ uwage na mozliwe przeszkody w nawigaciji.

a- Przyciski pamieci (1-8)
b- Odtwarzanie trasy
c- Zapis trasy

53021

Zapamietanie i nadpisanie trasy

Trasa moze zosta¢ zapamietana w dowolnym trybie poprzez naci$nigcie przycisku zapis trasy . Silnik do
trolingu wyemituje sygnat gdy przycisk zapis trasy zostanie nacisnigety. Po naci$nigciu przycisku zapis trasy,
nalezy rozpocza¢ nawigacje po wybranym kursie. Podczas zapisu trasy, w dowolnym czasie, mozna
przetaczaé pomiedzy trybem recznym a trybem zablokowanego kursu. Silnik do trolingu wyemituje jeden
krotki sygnat dzwiekowy (a kontrolka stanu systemu GPS bedzie btyskacé) co 2 m (6,5 ft) przeptynietego
dystansu podczas zapisu trasy. Nalezy nacisna¢ i przytrzymac jeden z ponumerowanych przyciskéw pamigci
w celu zatrzymania zapisu i zapamigtania trasy pod wybranym przyciskiem pamigci . Silnik do trolingu
wyemituje dzwiek w celu potwierdzenia, ze trasa zostata zapamietana. Silnik do trolingu moze zapamieta¢ do
o$miu tras, kazda o diugosci do 6,4 km (4 mile) .

Nadpisanie zapamigtanej trasy odbywa si¢ tak samo jak zapamietanie nowej trasy.

Przywotanie zapamietanej trasy

Zapamietana trasa moze zosta¢ przywotana w dowolnym trybie poprzez naci$nigcie przycisku odtwarzanie
trasy, a nastepnie naci$niecie wybranego przycisku pamieci . Silnik do trolingu wyemituje sygnat narastajacy
wskazujac, ze trasa zostata z powodzeniem przywotana.

WAZNE: Podczas przywolywania zapamietanej trasy system obliczy kurs po linii prostej od aktualnego
potozenia do najblizszego punktu na przywotanej trasie. NaleZzy sprawdzi¢, czy pomiedzy aktualng pozycjg a
przywotang trasg nie znajduja si¢ zadne przeszkody. System przywola zapamietang trase nawet jesli na
kursie znajdujq sie przeszkody. Jesli wykryte zostang przeszkody nalezy je ominaé prowadzac t6dz w trybie
recznym.

pol
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A OSTRZEZENIE

Utrata kontroli nad todzig grozi kalectwem spowodowanym kolizja z innymi todziami, wypadnigciem na
brzeg lub uderzeniem w obiekty w wodzie. System Pinpoint GPS nie jest w stanie wykryé innych todzi,
wplyniecia na plytkq wode lub obiekty w wodzie. Jesli wiaczony jest dowolny tryb nawigacji poprzez system
Pinpoint GPS nalezy zawsze zwraca¢ uwage na mozliwe przeszkody w nawigacii.

g

53022

Przywotanie zapamigtanej trasy — uwaga na mozliwe przeszkody na kursie

Jesli wybrana pozycja pamiegci jest pusta lub jesli 16dz znajduje sig ponad 1,6 km (1 mila) od punktu na
wybranej trasie, silnik do trolingu wyemituje sygnat btedu i wyjdzie z trybu trasy.

WAZNE: Jesli silnik do trolingu utraci sygnat GPS podczas pracy w trybie GPS, to wyemituje sygnat btedu i
powrdci automatycznie do trybu manualnego.

Podczas przywotywania zapamietanej trasy silnik do trolingu bedzie nawigowat do najblizszego punktu na
trasie, a nastepnie kontynuowat ptyniecie do najdalszego punktu trasy w odniesieniu do aktualnego potozenia
todzi. W dowolnym czasie podczas ptyniecia po zapamigtanej trasie kierunek ptynigcia moze zosta¢
odwrdcony poprzez ponowne przywotanie zapamigtanej trasy. Po dotarciu do konca zapamigtanej trasy silnik
do trolingu ustawi sie w trybie kotwicy i wyemituje sygnat narastajacy w celu wskazania, ze t6dz dotarta do
konca zapamigtanej trasy.

KORZYSTANIE Z KONTROLI SZYBKOSCI ZEGLUGI

W celu utrzymania statej predkosci trolingu mozliwe jest wtaczenie kontroli szybkosci rejsowej podczas
nawigacji w trybie zablokowanego kursu lub odtwarzania trasy. Funkcja ta bedzie automatycznie regulowac
predkos¢ silnika w celu korekcji zmian sity prgdéw i wiatru.



MONTAZ | OBSLUGA PRODUKTU

A OSTRZEZENIE

Utrata kontroli nad todzig grozi kalectwem spowodowanym kolizja z innymi todziami, wypadnigciem na
brzeg lub uderzeniem w obiekty w wodzie. System Pinpoint GPS nie jest w stanie wykryé innych fodzi,
wplyniecia na plytkq wode lub obiekty w wodzie. Jesli wiaczony jest dowolny tryb nawigacji poprzez system
Pinpoint GPS nalezy zawsze zwraca¢ uwage na mozliwe przeszkody w nawigacii.

a- Zwigkszanie predkosci (+)
b - Kontrola szybkosci rejsowe;j
c- Zmniejszanie predkosci (-)

53023

Konfiguracja kontroli szybkosci rejsowe;j

Podczas nawigacji w trybie zablokowanego kursu lub przywotania zapamietanej trasy operator moze ustawi¢
funkcje kontroli szybkosci rejsowej naciskajac przycisk kontrola szybkosci rejsowej . Silnik do trolingu
wyemituje jeden sygnat narastajacy wskazujac, ze kontrola szybko$ci rejsowej zostata uruchomiona. System
automatycznie ustawi predko$¢ trolingu na poziomie 1 mili/h (1,6 km/h) oraz bedzie kompensowaé zmiany w
sile pradéw i wiatru w celu utrzymania predkosci na tym poziomie. Nacisnigcie ponownie przycisku kontrola
szybkosci rejsowej spowoduje wytgczenie kontroli szybkos$ci rejsowej, co zostanie potwierdzone sygnatem
malejgcym wyemitowanym przez silnik do trolingu.

Gdy funkcja kontroli szybkosci rejsowe;j jest wigczona, predko$¢ GPS fodzi nad wodg moze zostac ustawiona
przez naci$nigcie przycisku zwigkszenia predkosci (+) lub zmniejszenia predkosci (-) . Naci$nigcie jednego z
tych przyciskéw zmienia predkos¢ o 0,1 mili/h (0,16 km/h). Na przyktad, aby ustawi¢ szybko$¢ rejsowg na
poziomie 1,3 mili’h (2,1 km/h) nalezy nacisnaé¢ przycisk kontrola szybkosci rejsowej, a nastepnie nacisng¢
przycisk zwigkszenia predkosci (+) trzykrotnie.

WAZNE: Jesli silnik do trolingu utraci sygnat GPS podczas pracy w trybie GPS, to wyemituje sygnat bledu i
powrdci automatycznie do trybu manualnego.

20
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MONTAZ | OBSLUGA PRODUKTU

WYBOR TRYBU AUDIO

System Pinpoint GPS posiada trzy tryby audio do wyboru przez uzytkownika. Te tryby audio zapewniaja
dzwigkowe potwierdzenia wybrania trybow, predkosci i przyciskow.

54152

a- Trybreczny

b- Przycisk nr1
c- Przycisk nr2
d- Przycisk nr 3

Tryb audio 1 moze zosta¢ wybrany przez nacisnigcie i przytrzymanie przycisku trybu recznego, a nastepnie

nacisniecie przyciskow 1, 3, 1.

Tryb audio 2 moze zosta¢ wybrany przez nacisnigcie i przytrzymanie przycisku trybu recznego, a nastepnie

nacisniecie przyciskow 1, 3, 2.

Tryb audio 3 moze zosta¢ wybrany przez nacisnigcie i przytrzymanie przycisku trybu recznego, a nastepnie

nacisniecie przyciskow 1, 3, 3.

Stan lub warunek SCheg?:t au- [ Tryb audlgy1) (domysl- Tryb audio 2| Tryb audio 3
Uruchamianie 1 krotki sygnat Tak Tak Tak
dzwiekowy
Potwierdzenie ustawienia pilota Dzwigk niski Tak Tak Tak
Nieprawidtowa komenda uzyt-
kownika (brak statej pozycji Sygnat btedu Tak Tak Tak
GPS)
Uzyskanie statej pozycji GPS | Dzwigk wysoki Tak Tak -
Utrata statej pozycji GPS Btad Tak Tak -
Predkos$c + (jesli jest nizsza niz |  Krotki sygnat
- - Tak -
maksymalna) dzwiekowy
2 krotkie syg-
Predkosé¢ + (maksymalna) naty dzwieko- Tak Tak -
we
Predkos¢ — (jesli jest wyzsza Krotki sygnat
o . L P - Tak -
niz poziom predkosci 0) dzwiekowy
o . - 2 krétkie syg-
Predkosé¢ — (pc();lom predkosci naly dzwieko- Tak Tak B
we
21
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Stan lub warunek SChe;?:t au- | Tryb aUd'gy; (domys- Tryb audio 2| Tryb audio 3
Nacisnigcie przycisku wt./wyt. .
Sruby napedowej w celu jej wia- 2 sygng}y na Tak Tak -
. rastajgce
czenia
Nacisnigcie przycisku wt./wyt. )
Sruby napedowej w celu jej wy- 2 syf;r)a#y ma Tak Tak -
) ejace
taczenia
Tryb chwilowy $ruby napedowej Brak - - -
Wigczenie zapisu trasy Dzwigk Tak Tak -
Zapamigtanie zapisu trasy Dzwigk Tak Tak -
. . Sygnat naras-
Wigczenie przywotania trasy tajacy Tak Tak -
Wytgczenie przywotania trasy Sygr}:::;nale- Tak Tak -
Dotarcie do konca trasy Sygna_l naras- Tak Tak -
tajacy
Wigczenie trybu zablokowane- Sygna_l naras- Tak Tak B
go kursu tajacy
Wylaczenie trybu zablokowane- Sygqai male- Tak Tak B
go kursu jacy
Wigczenie kpntroll_ predkosci Sygnql naras- Tak Tak _
rejsowej tajacy
Wytaczenie kpntro!l predkosci Sygnal male- Tak Tak _
rejsowej Jacy
Wiaczenie trybu kotwicy Sygnat naras- Tak Tak -
tajacy
Wylaczenie trybu kotwicy Sygr}:l:;;n ale- Tak Tak -
Zapis pozyciji kotwicy Dzwigk Tak Tak -
. " . Sygnat naras-
Przywotanie pozycji kotwicy tajacy Tak Tak -
Przywotanie punktu pozycji kot-
wicy lub trasy oddalonego o po- Btad Tak Tak Tak

nad jedng mile
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POMOC SERWISOWA

Czesto zadawane pytania oraz wykrywanie i usuwanie usterek

Sekcja ta jest poswiecona pytaniom i poradom w zakresie wykrywania i usuwania usterek systemu Pinpoint
GPS. Zob. Pomoc serwisowa w Instrukcji sterownika bezprzewodowego Xi5 oraz Instrukcji montazu w celu
uzyskania pomocy w zakresie wykrywania i usuwania usterek silnika do trolingu.

Dlaczego silnik do trolingu emituje dzwigk kilka chwil po uruchomieniu?

System GPS uzyskat stata pozycje. Zob. Konfiguracja systemu Pinpoint GPS w niniejszej instrukcji.

Podczas przywolywania zapamigtanej pozyciji kotwicy silnik do trolingu emituje sygnat btedu i nie rozpoczyna
nawigacji do pozycji kotwicy. Dlaczego?

Wybrana pozycja kotwicy do przywotania znajduje sie ponad mile od pozycji aktualnej lub system nie uzyskat
statej pozycji GPS. Zob. Obstuga w trybie kotwicy w niniejszej instrukcji.

Podczas przywolywania zapamigtanej trasy silnik do trolingu emituje sygnat btedu i nie rozpoczyna nawigacji
po trasie. Dlaczego?

L édz znajduje sponad mile od najblizszego punktu na wybranej trasie lub system nie uzyskat statej pozycji
GPS. Zob. Obstuga w trybie trasy w niniejszej instrukcji.

Dlaczego pilot reczny przestat funkcjonowac?

Kilka sytuacji moze spowodowac, ze pilot reczny przestanie funkcjonowaé. Sprawdzi¢, czy silnik do trolingu
jest zablokowany w pozycji pracujgcej. Wytaczy¢ silnik do trolingu, a nastepnie uruchomié ponownie.
Sprawdzi¢ baterie w pilocie recznym i wymieni¢ w razie potrzeby.

System Pinpoint GPS nie zapamigtuje pozycji kotwicy, nie przywotuje trasy ani nie utrzymuje zablokowanego
kursu. Dlaczego?

System GPS nie uzyskat statej pozycji. Nalezy odczekaé co najmniej 60 sekund, aby system GPS uzyskat
statg pozycje. Nalezy nastuchiwaé, az silnik wyemituje trzy krotkie sygnaty dzwiekowe, a kontrolka stanu GPS
zapali sie, co wskazuje, ze system GPS uzyskat statg pozycje. Nalezy réwniez skontrolowac, czy nad todzig
nie znajduja sie przeszkody (takie jak mosty, budynki, duze drzewa itp.), ktére blokujg widok anteny GPS na
niebo.

Po wybraniu trybu silnik do trolingu emituje sygnat btedu, a nastepnie nic sie nie dzieje. Co jest tego
przyczyna?

System GPS nie uzyskat statej pozycji, napiecie akumulatora silnika do trolingu jest niskie lub ztacza
akumulatora sg poluzowane. Nalezy nastuchiwag¢, az silnik wyemituje trzy krétkie sygnaty dzwiekowe, a
kontrolka stanu GPS zapali sie, co wskazuje, ze system GPS uzyskat statg pozycje. Skontrolowa¢ wszystkie
potgczenia. Natadowa¢ akumulatory i sprawdzié stan akumulatora jesli problem nie zniknie.

Pomoc serwisowa

Panstwa zadowolenie z naszego produktu jest dla nas bardzo wazne. W razie probleméw lub pytan nalezy
skontaktowac sie z dealerem lub dowolnym centrum serwisowym MotorGuide. Wigcej informacji serwisowych
znalez¢é mozna w czeéci Informacje na temat gwaranciji.

W biurze serwisowym potrzebne beda ponizsze informacje:
. Imie, nazwisko oraz adres

. Numer telefonu do kontaktu w ciagu dnia

. Model i numer seryjny silnika do trolingu

. Dowéd zakupu lub potwierdzenie rejestracii

. Rodzaj problemu

Biura serwisowe Mercury Marine

Pomoc mozna uzyskac telefonicznie, faksem lub pocztg. W korespondencji nalezy poda¢ numer telefonu do
kontaktu w ciagu dnia.
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POMOC SERWISOWA

Stany Zjednoczone i Kanada

Telefon W J:QZka angielski.m +1 920 929 5040 Mercury Marine

W jezyku francuskim + 905 636 4751 W6250 Pioneer Road
Faks W jezyku angielskim +1 920 929 5893 P.O. Box 1939

W jezyku francuskim +1 905 636 1704 Fond du Lac, WI 54936-1939
Strona internetowa www.mercurymarine.com

Australia, Pacyfik

Telefon

+61 3 9791 5822

Brunswick Asia Pacific Group

Faks

+61 3 9706 7228

41-71 Bessemer Drive
Dandenong South, Victoria 3175
Australia

Europa, Bliski Wschéd, Afryka

Telefon

+32 87 3232 11

Brunswick Marine Europe

Faks

+32 87 3119 65

Parc Industriel de Petit-Rechain
B-4800 Verviers,
Belgia

Meksyk, Ameryka Srodkowa, Ameryka Potudniowa, Wyspy Karaibskie

Telefon

+1 954 744 3500

Mercury Marine

Faks

+1 954 744 3535

11650 Interchange Circle North
Miramar, FL 33025
USA

Azja, Singapur, Japonia

Telefon

+65 65466160

Faks

+65 65467789

Brunswick Asia Pacific Group

T/A Mercury Marine Singapore Pte Ltd
29 Loyang Drive

Singapur, 508944
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