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INTRODUCTION

Introduction

L'afficheur SC5000 System View est un centre complet d'informations de bord. Il permet au pilote
de recevoir de trés nombreuses informations essentielles relatives au fonctionnement, affichées
clairement et instantanément a la barre, sur I'écran a cristaux liquides. Il analyse et communique
constamment des informations allant des données de fonctionnement de base a des détails sur
les conditions de navigation. Il prend en charge la température et la profondeur de I'eau, I'état
de trim du moteur, la vitesse du bateau, 'angle de direction, les rappels d’entretien préventif et
les diagnostics des systemes. Il peut en outre étre totalement intégré au GPS du bateau, le cas
échéant, pour fournir des informations instantanées sur le cap, la vitesse et la quantité de
carburant nécessaire pour arriver a destination.

Le System View affiche des informations détaillées se rattachant aux principales
catégories suivantes :
REMARQUE : Les informations détaillées fournies en standard sur certains modéles peuvent

I'étre en option sur d’autres ou peuvent ne pas étre disponibles sur certains modéles suivant le
moteur et la configuration des systémes.

Informations sur la propulsion — Section 3

e Combinaison régime moteur/vitesse du bateau

e Affichage du synchroniseur de régimes des moteurs jumelés

e \Vitesse de pointe du bateau en conjonction avec le régime moteur maximum
e Ecrans de données moteur

e Suralimentation

e Commande de péche a la traine

e Position de trim

Informations sur le bateau — Section 4

e Affichage de I'angle de direction
e Affichage du niveau dans les réservoirs de carburant, d’huile, d’eau fraiche et d’eau usée
e Etat du bateau

e Autonomie estimée de carburant

Navigation — Section 5

e |es informations sur la direction vers le point de cheminement cible indiquent le cap suivi et
la vitesse sur la représentation graphique d’'une rose de compas

e Indique la distance, la durée, la vitesse et la quantité de carburant nécessaire pour arriver
au point de cheminement suivant

e | ’historique des croisiéres réinitialisable indique la vitesse, la consommation de carburant,
le temps de conduite écoulé et la quantité de carburant consommée lors de la croisieére en
cours

e Profondeur de I'eau et graphe historique de profondeur

e Température d’eau de mer et graphe historique de température

Informations sur les alarmes, les diagnostics et I’entretien — Section 7

o Affiche les alarmes et des informations utiles sur leurs causes

e Enregistreur des intervalles d’entretien de propulsion
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INTRODUCTION
Utilisation du clavier
SYSTEM VIEW

e Touches fléchées — elles commandent le déplacement vertical et transversal permettant de
répondre aux messages de fonctions a I'écran de System View.

o Touche SELECT (Sélectionner) — sert a sélectionner les options d’écrans et a confirmer la
saisie de données.

e Touche HOME (accueil/alimentation) — cette touche a deux fonctions différentes :

Appuyer sur HOME pour revenir au répertoire d’accueil du System View.

Elle permet également de d’éteindre le System View ou de le mettre sous tension. Appuyer
sur la touche Home et la maintenir enfoncée pendant 3 secondes lorsque la clé de contact
est désactivée pour mettre le System View sous tension ou I'éteindre.

78 | O [3:08™

RPM 0 RPM
B 0.0 00
O &%
FAVORITES PROPULSION VESSEL
¥ ¥

NAV-FUEL SETTINGS SYSTEM

a — Touches fléchées
b — Touche Select
¢ — Touche Home

COMMANDES A DISTANCE DE LA CONSOLE — MODELES A INVERSEUR DE MARCHE ET A
ACCELERATEUR ELECTRONIQUES

1. Touches fléchées — Elles commandent le déplacement vertical et transversal permettant de
répondre aux messages de fonctions a I'écran de System View.

2. Touche SELECT (Sélectionner) — Elle permet de sélectionner les options d’écrans et de
confirmer la saisie de données. Appuyer sur la commande Select pendant 2 secondes pour
revenir a la page d’accueil de I'affichage System View.

SYNC

(THROTTLE
ONLY

STATION SELECT

a — Touches fléchées
b — Touche SELECT
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MISE EN ROUTE

MISE EN ROUTE

Section 2

Table des matieres

Mise en route du System View ........ ... 2-2

Ecrans d’affichage ............. 2-2
Ecransdemise enroute ....... .. ... .o 2-2
Ecran de page d'accueil ......... ... 2-3
Ecrans de visualisation de données . ................. i 2-5
Ecrans de messages d'alarme . ... ... ... e 2-9
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MISE EN ROUTE

Mise en route du System View

Le System View se met en route lorsque le contacteur d’allumage du moteur est mis en position
d’allumage. La séquence d’écrans de mise en route indiquée ci-aprés apparait alors sur le System
View. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour figer I'écran.

Ecrans d’affichage

Ecrans de mise en route

Les écrans de mise en route peuvent étre configurés pour afficher la page d’accueil (étape 1) ou le
dernier affichage apparu avant la mise hors tension (étape 2). Pour sélectionner une configuration,
voir le menu « Setting/Preferences/Start-Up Page » (Configuration/préférences/page de mise en

route) a la Section 6.

1.
2.

Les écrans de mise en route apparaissent dans une séquence se terminant par la page d’accueil.

S’ils sont configurés par le propriétaire, les écrans de mise en route apparaissent dans une

séquence se terminant par le dernier affichage visualisé avant la mise hors tension.

Ecran d’étalonnage — Cet écran n’apparait que si I'étalonnage n’a pas été effectué lors de la
configuration initiale. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour effectuer les opérations
d’étalonnage. Voir la partie Etalonnage du systéme dans les instructions d'installation du System

View de SmartCraft fournies avec le System View ou le manuel d’entretien du moteur.

%laﬂcvaﬂ

Systemn View

CONTRAST [ofh—a]

UNITS ENGLISH

1

PLEASE NOTE

SYSTEM VIEW DISPLAYS SERVICE
REMINDERS BASED ONLY ON ACCUMULATED

PASSAGE OF TIME (E.G. ANNUAL
CHECKS).

PLEASE REFER TO YOUR OWNERS MANUAL
FOR A COMPLETE REVIEW OF NECESSARY
ROUTINE MAINTENANCE.

[ ][_sEectToPAUSE |

VESSEL STATUS

STBD RUN-TIME 5HRS Q1MIN
PORT RUN-TIME 3HRS {gMIN

TOTAL FUEL 0.0 GAL
FRESHWATER #1 0%
AIR TEMP 78 °F

[ ][__seectToPAuse |

w78 | [ | 308"
RPM H2o
0 0.0

0 3%
.‘»

NAV-FUEL PROPULSION VESSEL

FAVORITES * SYSTEM

2

PLEASE NOTE

SYSTEM VIEW DISPLAYS SERVICE
REMINDERS BASED ONLY ON ACCUMULATED
ENGINE HOURS. IT DOES NOT FHOVIDE
SERVICE REMINDERS BASED ON THE

PASSAGE OF TIME (E.G. ANNUAL
CHECKS).

PLEASE REFER TO YOUR OWNERS MANUAL
COMPLETE REVIEW OF NECESSARY
ROUTINE MAINTENANCE.

[ ][ sEecTTOPAUSE |

VESSEL STATUS

STBD RUN-TIME 5HRS Q1MIN
PORT RUN-TIME 3HRS 16 MIN

TOTAL FUEL 0.0 GAL
FRESHWATER #1 0%
AIR TEMP 78 °F

[ ][ _seecttopause |

|“78"| M | 3:09™

VI

3

é I SmartCraft
Welcome to System
View Calibration
Press SELECT to

Continue
CONTRAST [F—]
LANGUAGE ENGLISH
<O EDIT : SCROLL

Dernier écran
affiché avant
la mise hors
tension
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MISE EN ROUTE

Ecrans d’affichage

Ecran de page d’accueil

Six choix de répertoires principaux a I'écran s’affichent en travers de la moitié inférieure de la page

d’accueil.

Mettre le répertoire choisi en surbrillance a l'aide des touches fléchées. Appuyer sur SELECT
(Sélectionner) pour confirmer le choix et ouvrir 'écran du répertoire.

g 78 | [ | 308"

o 200

<

FAVORITES

Qo =0
CH _{ Q

VESSEL

K

SYSTEM

g NAVIGATION (Navigation) (voir la Section 5)

6

90 PROPULSION (Propulsion) (voir la Section 3)

NI

2Q%
z {) VESSEL (Bateau) (voir la Section 4)

Les informations sur la direction vers le point de cheminement
cible indiquent le cap suivi et la vitesse sur la représentation
graphique d’'une rose de compas

Indique la distance, la durée, le relevement et la quantité de
carburant nécessaire pour arriver au point de cheminement
suivant

L’historique des croisiéres réinitialisable indique la vitesse, la
consommation de carburant, le temps de conduite écoulé et
la quantité de carburant consommée lors de la croisiére en
cours

Profondeur de I'eau et graphe historique de profondeur
Température de I'eau de mer

Affichage de I'angle de direction (capteur sur les modeles
Sterndrive uniquement)

Affichage du niveau dans les réservoirs de carburant, d’eau
fraiche et d’eau usée

Informations relatives au bateau
Autonomie estimée de carburant

AL

-

’Q‘ SETTINGS (Configuration) (voir la Section 6)

Contraste/éclairage/heure
Unités/langue/corrections
Capteurs

Ecrans favoris/état pages
Données page d’accueil
Préférences

Combinaison régime moteur/vitesse du bateau
Affichage du synchroniseur de régimes des moteurs jumelés

Vitesse de pointe du bateau en conjonction avec le régime
moteur maximum

Données moteur

Commande de péche a la traine
Position de trim

Suralimentation

@ FAVORITES (Ecrans favoris) (voir la Section 6)

Ensemble d’écrans sélectionnés par I'utilisateur

x SYSTEM (Systeme) (voir la Section 7)

Journal d’entretien
Alarmes actives
Historique des alarmes
Etalonnage des systémes

90-895200D MARS 2004
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MISE EN ROUTE

Ecrans d’affichage

Ecran de page d’accueil (suite)

Les données concernant le moteur et le bateau s’affichent dans la partie supérieure de la page
d’accueil. Les données concernant le moteur sont recues des capteurs de ce dernier et celles qui
concernent le bateau le sont des capteurs de celui-ci.

La disposition initiale de I'écran prend deux formes différentes suivant que le bateau est équipé d’'un
ou de deux moteurs. Les données par défaut concernant le moteur incluent son régime et sa
température. Pour le bateau, les données par défaut concernent la profondeur de I'eau.

L'utilisateur peut sélectionner les affichages de données pour afficher les fonctions. Voir le menu
« Settings/Preferences/Home Page Data » (Configuration/préférences/données de page d’accueil)
a la Section 6.

AFFICHAGE POUR
MOTEURS JUMELES

3 4 5

AFFICHAGE POUR
MOTEUR UNIQUE

4 5

il
Q

Y

Y

Y

Y

Y

Y

v AR_F' CoPM AR_ F .noPM
1> ml 78 | O |308 1 w78 | O [3:08
“RPM 0 H20 O 0 “RPM 0 RPM
PSI n 2
- 20 00 M 00 =2
NV N
(K = (K %
NAVIGATION  PROPULSION VESSEL NAVIGATION PROPULSION VESSEL
NN NP2
( > _,g ?f 1* < > _,ﬂ ): fx
FAVORITES SETTINGS SYSTEM FAVORITES SETTINGS SYSTEM
* * VESSEL DATA
VOLTS
ENG LINE1 ENG LINE 2 SPEED
—— DEPTH
RPM L0 PS| FUEL LEVEL
H20 PSI NG TEMP RANGE
ENG TEMP oil pS| AIR TEMP
Oil PSI . SEA TEMP
Oil TEMP Oil TEMP DTW
FUEL FLOW FUEL FLOW coG
SOG
BTW
COG/BTW

NOORLWN =

- Ligne 1 moteur — Voir la Section 6 pour la sélection

- Ligne 2 moteur — Voir la Section 6 pour la sélection

- Données bateau — Voir la Section 6 pour la sélection
- Position de I'engrenage du moteur ou fleche de fonctionnement
- Heure — Voir la Section 6 pour la régler
- Icone de cloche clignotante — L'alarme est activée
- Icéne de carburant clignotante — Alarme de bas niveau de carburant

Page 2-4
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MISE EN ROUTE

Ecrans d’affichage

Ecrans de visualisation de données

Les écrans de visualisation de données peuvent étre choisis a 'aide des options de menus de
répertoires principaux qui sont sélectionnées sur la page d’accueil.

L'icéne du menu de répertoires sélectionné apparait en haut a gauche de I'affichage.
Les informations a I'écran sont présentées dans la fenétre d'information qui se trouve au bas de
écran.

Avis concernant les alarmes — Lorsqu’un probléme est détecté, le nom de 'alarme impliquée apparait
dans la fenétre d’information et un symbole de cloche clignote au bas de I'écran. Le symbole de
cloche continue a clignoter tant que I'alarme reste en vigueur. S’il y a plusieurs alarmes, elles sont
affichées successivement sur I'écran.

Icone indicatrice de
menu de répertoires

# Propulsion l M |AIR | PM
% Bateau
g Navigation/carburant 55 O RPM
—:@,\- Configuration - 4
x' Systeme 0 O SPEED
/\l el Page d’accueil n MPH
v | [4» - | 3
Avis concernant
les alarmes
Avis concernant 2
les alarmes

Fonctionnement normal

1 -lcone d’identification du répertoire
2 - Fenétre d’alarme

3 - Fenétre d’informations

4 - Ecran d’affichage
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MISE EN ROUTE

Ecrans d’affichage

Ecrans de visualisation de données

Glossaire
Données Ecran Répertoire
Ecrans de données moteur gl | Loss>
Les écrans de données moteur constituent un
o . , (A
groupe d’affichages de diverses données
concernant le moteur. lﬁ N
W][4» CHANGE PaGE
Régime et vitesse 78| O [ 309"
Affiche le régime du moteur et la vitesse du RPM
bateau. 0 0 SPEED
] MPH
M cranGE Pace ]

Synchroniseur de régimes moteur

Moteurs jumelés — Affiche la différence entre les
régimes des moteurs babord et tribord.

8078 [ |300™

M@z o
Vitesse de pointe au régime %s |0 o
Cet écran enregistre la vitesse de pointe atteinte O O;F;E[l
par le bateau et le régime moteur correspondant 0
tel qu’il a été mesuré depuis la derniére NP 0.0 we
réinitialisation. <PSELECT TO RESET)
Position de trim %% | Do
Cet écran indique la position de I'unité de 1
propulsion obtenue par réglage du trim et celle K

pour transport Sur remorque.

Commande de péche a la traine %5 | O Joso”
[ TROLLCONTROL ]

Permet de maintenir une vitesse pour la péche LA
sans se servir de I'accélérateur.

SETPOINT.
SRPM

[VA[MUsT BE INGEAR

Suralimentation % | O on"
Affiche la suralimentation des moteurs ENG

suralimentés. m
-20 20

PSI

PROPULSION
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MISE EN ROUTE

Ecrans d’affichage

Ecrans de visualisation de données

Glossaire
Données Ecran Répertoire
vy : : -
Position de direction 5 1M a0 A
Affiche la position de la direction exprimée en e — e
, position de la direction exprimée e PORTSTBD n
degrés. © o
BATEAU
Etat réservoirs i,
Indique le niveau dans les réservoirs du bateau. :,I S
-‘ PORT FUEL EPDHTWMER
2 i} )
7] e Prce | BATEAU
Niveaux réservoirs — SV
%976 | O |3:30™ HOX
Affiche le niveau dans chaque réservoir. e
100 % w
T A BATEAU
Etat bateau
VESSEL STATUS My
Affiche la durée de fonctionnement du moteur PORTAUN-TME 3 g ~0O-=-
o TOTAL FUEL 00 GAL Y
Quantité restante de carburant FRESHWATER #1 0%
WASTEWATER #1 0%
Niveaux des réservoirs supplémentaires ARTENP ™ °F
Température de lair I cover oot BATEAU
Autonomie estimée de carburant 5 10 lea™ 0
. Ry
Affiche 'autonomie estimée et la quantité de 0 Z/ N
\
carburant restante, ainsi que le débit total actuel mi :
de carburant
' 0.0 0.0
[»_CHANGE PAGE |
> CHANGE PAGE BATEAU
Historique des croisiéres s =
gI"8 | @ |319
Il affiche la consommation moyenne de carburant, W’
la vitesse moyenne du bateau, le temps total de wa 2" ocE.
AVERAGE [}
conduite, ainsi que la distance parcourue et la . e
. MPH .
consommation totale de carburant V][©seEcT 7o ReseT] NAVIGATION

correspondantes.
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MISE EN ROUTE

Ecrans d’affichage

Ecrans de visualisation de données
Glossaire

Données

Ecran

Répertoire

Profondeur

Affiche la profondeur de 'eau.

DEPTH

35

FEET
4> CHANGE PAGE

| "8 | DT |3:19™

K

NAVIGATION

Courbe bathymétrique

Affiche une courbe des profondeurs enregistrées
au cours des 16 dernieres secondes.

[V)[setecT 0 RESET

NAVIGATION

Conditions de navigation

Affiche la vitesse, la profondeur, la température
ambiante et celle de 'eau de mer.

%7 | [ |3.08™

DEPTH
0.0
[ ]
SPEED
0. 0w
AR TEMPo WATER TEMP

78°F 60°F
[ e met |

NAVIGATION

Ecran 1 de navigation

Affiche un compas et indique la direction du point
d’acheminement cible.

4.|“"7§J N |g1e™
342 :

CoG
TRUE

S0G

29MPH |
[/][«»_CHANGE PAGE

K

NAVIGATION

Ecran 2 de navigation

Affiche les données de navigation jusqu’a un point
d’acheminement.

["78 | £ |5:05"
[ NEXTWAYPONT ]
STTOGO | [ TIMETOGO |

00:02

MI HH:MM

FUELTO GO SPD TOWPT

GAL " | |wer

4> CHANGE PAGE

NAVIGATION

Courbe de température d’eau de
mer

Affiche une courbe des températures d’eau de mer
enregistrées au cours des 80 derniéres secondes.
Affiche également la température actuelle de I'eau.

"8 | D [3:19™

''''''' 35
SECk 4 —1- + 4 °F
80 60 40 20 0 32

[A[setecTT0 RESET

K

NAVIGATION
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MISE EN ROUTE

Ecrans d’affichage

Ecrans de messages d’alarme

Le System View attire I'attention de l'utilisateur lorsqu’un probleme est détecté. Procéder comme suit
pour déterminer la cause du probleme :

1.

Un écran contextuel affichant un message d’alarme apparait. Si plusieurs alarmes sont activées,
la derniére s’affiche.

Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour effacer les écrans contextuels et revenir a I'écran de
visualisation affiché. Une icone de cloche clignote et un message d’alarme est affiché au bas de
I'écran.

Un certain nombre de problemes différents peuvent étre regroupés dans le cadre d’'un méme
message d’alarme. Pour déterminer la cause exacte du probléme, revenir a la page de base et
ouvrir le répertoire SYSTEM (Systeme). Ce répertoire fait apparaitre les alarmes actives a
I'origine du probléme.

Voir la rubrique « Alarmes actives » de la Section 7 ou le Manuel d’utilisation et d’entretien du
moteur pour une description plus détaillée du probleme et des mesures correctrices a prendre.

Si le probleéme risque d’endommager le moteur, le systéme Engine Guardian réagit en limitant la
puissance du moteur.

2

MESSAGE AR_ F ~ T
D'ALARME | XL 78 | 00 [3:08™ / &|"78"| I |3:00™
1@~ 550~
‘| G070 . MESSAGE
X ICONE DE O O SPEED||  D’ALARME
[overer ] CLOCHE . MPH
[Q][« | th %

|
@

/3\

AR_ F noPM
%}IM 78 | [Ezol 3:08 % 7 | I 505"
0 0.0
PSI . —_— —_—
( @~ ::‘.c'?:: %
./‘»
NAV-FUEL PR(\)PUILSI(/)N VESSEL A LA R M ES
@ :Q: x ACTIVES ol
FAVORITES SETTINGS
SYSTEME
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PROPULSION

PROPULSION
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PROPULSION

Informations relatives a la propulsion

Cette section donne une description compléte des écrans de visualisation que I'on trouve dans le
répertoire PROPULSION du System View.

Parmi les fonctions de propulsion figurent les suivantes :

Commande de péche a la traine

Combinaison régime moteur/vitesse du bateau

Affichage du synchroniseur de régimes des moteurs jumelés

Vitesse de pointe du bateau en conjonction avec le régime moteur maximum
Position de trim

Ecrans de données moteur

Suralimentation

Sélection du répertoire Propulsion

Pour accéder au répertoire PROPULSION, mettre I'option correspondante du menu en surbrillance
a l'aide des touches fléchées. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour confirmer ce choix et ouvrir
le répertoire.

fm\ AIR78F ‘ m ‘ 308PM

0 2000

\@J

NAV|GAT|14N PROPULSION VESSEL
@ N 5 E

FAVORITES SETTINGS SYSTEM

Page 3-2
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PROPULSION
Ecrans de données de propulsion

Régime moteur/vitesse

Cet écran affiche le régime du moteur (tr/mn) et la vitesse du bateau.

MOTEUR UNIQUE MOTEURS JUMELES
&"78" | IO | 3:09™ &7 | M | 3:09™
RPM

PORT

RPM
RPM
STBD

O O SPEED‘
MPH Sl 0.0 e+

[v/][4» CHANGE PAGE [/|[¢» CHANGE PAGE |

1 - Capteurs de vitesse — Cette fenétre indique le capteur qui transmet le signal de vitesse.
Ce capteur est sélectionné automatiquement en fonction de ceux qui sont disponibles.

Peak Speed at RPM (Vitesse maximale au régime moteur)

Cet écran enregistre la vitesse de pointe atteinte par le bateau et le régime moteur correspondant
tel qu’il a été mesuré depuis la derniére réinitialisation.

Pour réinitialiser la vitesse de pointe et le régime correspondant, appuyer brievement sur la touche
SELECT (Sélectionner).

MOTEUR UNIQUE fy— MOTEURS JUMELES
GPS

$77% | g™ A | %78 | D (g5
SPEED 0 OSPEED

wer MPH
| PORT STBD |

0 EE?AK 0

Sheen 0.0 wpn Speen 0.0 weH
[/|[APSELECT TO RESET] | /| |[4PSELECT TO RESET]

1 - Capteurs de vitesse — Cette fenétre indique le capteur qui transmet le signal de vitesse.
Ce capteur est affiché automatiquement en fonction de ceux qui sont disponibles.
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PROPULSION

Ecrans de données de propulsion

Synchroniseur de régimes — moteurs jumelés

Cet écran affiche la différence entre les régimes des moteurs babord et tribord. Permet de régler
I'accélération pour maintenir une marche uniforme des deux moteurs.

78 | M | 3:.00™

PORT RPM STBD RPM
Moteur L_=,, 0 O__EJ Moteur
babord | ] \I tribord
RPM DIFFERENCE
-200 -100 0 -100 -200

| 4» SELECT TO CHANGE |

Ecrans de données moteur

Les écrans de données constituent un groupe d’affichages de diverses données concernant le
moteur.

REMARQUE : Les écrans énumeérés peuvent ne pas étre tous disponibles pour votre type de motedur.

1. ENGINE TEMP (Température moteur) — Affiche la température du moteur. Elle varie en fonction
de la température ambiante, de celle de I'eau et des conditions de navigation.

H,0 PRESSURE (Pression d’eau) — Affiche la pression d’eau dans le moteur en marche.
BATTERY (Batterie) — Affiche la tension du courant produit par la batterie.

FUEL FLOW (Débit de carburant) — Affiche la consommation estimée actuelle du moteur en
gallons U.S. par heure (gal/h) ou en litres par heure (I/h).

5. OIL PRESSURE (Pression d’huile) — Affiche la pression d’huile du moteur en marche. Cette
pression peut varier en fonction du régime moteur, de la température extérieure et de la viscosité
de I'huile. La pression d’huile est plus élevée pendant que le moteur chauffe que lorsqu’il a atteint
sa température de fonctionnement normale.

A} ENGINE TEMP EJ FUEL FLOW

1 é;F <> 4 i;GPH;E
L= 32 - ‘- 0.0 "
‘& H20 PRESSURE 5 U OIL PRESSURE

PSI PSI

— 0.0-" - 00" mm

- OK N
Lt I

v/ ||4¢» CHANGE PAGE

|3°P|‘““7§ | O [g:15™
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PROPULSION

Ecrans de données de propulsion

Position de trim

Cet écran indique la position de I'unité de propulsion obtenue par réglage du trim et celle pour
transport sur remorque.

MOTEUR UNIQUE

8¢ | M 815"
|

PROP TRIM ]

2
105

[V][¢»_CHANGE PAGE |

MOTEURS JUMELES

PROP TRIM |

878 | M |8:15™"
[

PORT 10 25 STBD

[V][¢» CHANGE PAGE |

Supercharger Boost (Suralimentation)

Affiche la suralimentation des moteurs suralimentés.

MOTEUR UNIQUE

0.0
§

00 (o0~

0 = Trim rentré
10 = Trim sorti

remorque

25 = Relevage maximum
pour transport sur

0 = Trim rentré
10 = Trim sorti

remorque

25 = Relevage maximum
pour transport sur

MOTEURS JUMELES

AR F 4cAM
|78 | M |8:15
SUPERCHARGER BOOST

PSI
[V][«» CHANGE PAGE |

78 | M |8:15™

[CSUPERCHARGER BOOST |

PORT ENG STBD

PSI

[V][«»_CHANGE PAGE ]
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PROPULSION

Ecrans de données de propulsion

Troll Control (Commande de péche a la traine)

REMARQUE : Il se peut que la fonction de commande de vitesse pour la péche ne soit pas disponible
pour votre type de moteur.

MOTEURS JUMELES MOTEUR UNIQUE
AR F AR F

878 | M |s:15" |78 | M |g:15™
| TROLL CONTROL | [ TROLL CONTROL |

0 0 0 0 0 0 0 0 0

0 0 0

PORT RPM STBD RPM RPM

SELECTED SELECTED SELECTED
4) SELECT ENG SRPM <RPM
[/][ MUST BE IN GEAR ] [v/][ MUST BE IN GEAR

FONCTIONNEMENT DE BASE

IMPORTANT : Lutilisateur doit garder constamment le contréle de la barre lorsqu’il utilise la
commande de vitesse pour la péche afin d’éviter les obstacles.

Grace a la commande de vitesse pour la péche, il est possible de maintenir une telle vitesse dans
des limites propres au type du moteur sans se servir de I'accélérateur.

L'écran de commande de vitesse pour la péche doit rester affiché lors de I'utilisation de cette
commande. Autrement, la commande est automatiquement désactivée.

La commande de vitesse pour la péche peut étre désactivée a tout moment en appuyant sur SELECT
(Sélectionner), en actionnant I'accélérateur ou en faisant passer le moteur au point mort.

REMARQUE : Eviter d'utiliser une vitesse de traine trés réduite pendant une période prolongée. La
batterie risquerait de se décharger.

REGLAGE DE LA COMMANDE DE PECHE A LA TRAINE
Appuyer sur P pour afficher I'écran TROLL CONTROL (Commande de péche a la traine).
Embrayer lorsque le moteur est en marche.

Régler le régime moteur au ralenti.

oD~

Moteur unique — Appuyer sur SELECT (sélectionner) pour activer (mettre sous tension) la
commande de péche a la traine.

Moteurs jumelés — Appuyer sur SELECT (sélectionner) pour choisir le moteur sur lequel activer
la commande de péche a la traine.

Appuyer sur P> pour sélectionner STBD (Standard), PORT (Babord) ou BOTH (les deux). La
mention « Selected » (sélectionné) indique le moteur choisi. Appuyer sur SELECT (Sélectionner)
une deuxiéme fois pour enclencher la commande de vitesse pour la péche.

5. Appuyer sur AV pour régler le régime souhaité.

REMARQUE : Dans les installations a deux postes de conduite (2 System View), il est possible de
transmettre la configuration de commande de vitesse pour la péche en vigueur de I'écran de cette
commande d'une unité a l'autre en appuyant sur SELECT (Sélectionner) pour l'activer sur l'autre unité.

DESACTIVATION DE LA COMMANDE DE VITESSE POUR LA PECHE
Cette commande peut étre désactivée de trois fagons :
e Appuyer sur SELECT (Sélectionner)

e Régler la vitesse au moyen du papillon des gaz
e Faire passer le moteur au point mort
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BATEAU
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BATEAU

Informations relatives au bateau

Cette section donne une description compléte des écrans de visualisation que I'on trouve dans le
répertoire VESSEL (Bateau) du System View.

Parmi les fonctions bateau figurent les suivantes :

e Position de 'angle de direction

e Etat des réservoirs de carburant, d’huile, d’eau usée et d’eau douce
e FEtat du bateau

e Autonomie estimée de carburant

Sélection du répertoire Vessel (Bateau)

Pour accéder au répertoire VESSEL (Bateau), mettre I'option correspondante du menu en
surbrillance a 'aide des touches fléchées. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour confirmer ce
choix et ouvrir le répertoire.

ﬁAIR78F ‘ N ‘ 3:48PM

o 2000

NAVIGATION  PROPULSION VESSEL
@ \ ; / x
FAVORITES SETTINGS SYSTEM

Page 4-2
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BATEAU

Ecrans de données bateau

Steering Position (Position de direction)
Affiche la position de la direction exprimée en degrés.

REMARQUE : Il se peut que cette fonction ne soit pas disponible pour votre type de moteur.

AR _ F PM
78 | N |3:09
STEERING POSITION

porT | (7| sTBD

60 60
20

40 20 40

b9,

|/||4» CHANGE PAGE

REMARQUE : Si l'angle de direction est dans le sens opposé a celui dans lequel il devrait étre, il peut

étre inversé pour étre affiché correctement. Voir le menu « Settings/Sensors/Invert Steering »
(Configuration/capteurs/inversion de direction) a la Section 6.

Tank Status (Etat des réservoirs)

REMARQUE : Si le bateau comporte des capteurs de niveau, le System View affiche le niveau de
remplissage indiqué par les capteurs.

Les écrans de visualisation indiquent le niveau dans les réservoirs du bateau. Les jauges linéaires
et les affichages numériques indiquent le niveau de remplissage de chaque réservoir.

ECRAN 1

ECRAN 2

% |AR_F

78 | M | 3:48™ 78 | [N | 3:48™
| TANK STATUS | | TANK STATUS |
EJ STBD FUEL iSTBDWASTE i] PORT FUEL @PORTWATER

% % % %

0 0 1/1{(0 0 11 0 0 1/1{ 0 0 1/1
[/|[¢» CHANGE PAGE | /][«» CHANGE PAGE |
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BATEAU

Ecrans de données bateau

Réservoirs de carburant

Affiche le niveau dans chaque réservoir.

AR

e |
Z)

78 |

| 3:30™

|AIR

N |309PM

PORT FUEL

STBD FUEL

100 %

3

75%

50%
25%
0%

75 GAL

100 %

=]

75%
50%

25%
0%

35 GAL

/| [4» CHANGE PAGE

| N/ ||4» CHANGE PAGE |

Réservoirs d’eau douce et d’eau usée

Affiche le niveau dans chaque réservoir.

|AIR F |m |330PM

| PORT WASTE |

100 %

=

75%

50%
25%

0%

55 GAL

|v/||4» CHANGE PAGE |

9"7q | | 3:09™
| STBD WASTE |
100 % IFI

75%

50%

25%

0% !

10 GAL

|/|[4» CHANGE PAGE |
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BATEAU

Ecrans de données bateau
Vessel Status (Etat du bateau)

Affiche les derniéres informations relatives au bateau.

1.
2.
3.

Affiche le temps de marche exprimé en heures.
Affiche la quantité totale de carburant restante.

Affiche les niveaux des réservoirs supplémentaires. Eau douce et eau usée, si les branchements
ont été effectués.

Affiche la température ambiante au niveau de la sonde.

VESSEL STATUS

STBD RUN-TIME S5HRS (Q1MIN
PORT RUN-TIME 3HRS {GMIN
TOTAL FUEL 0.0 GAL
FRESHWATER #1 0%
WASTEWATER #1 0%

AIR TEMP 78 °F

W =

/|| ¢» CHANGE PAGE |

Estimated Fuel Range (Autonomie estimée de carburant)

Cet écran affiche 'autonomie estimée et la quantité de carburant restante, ainsi que le débit actuel
de carburant.

1.

3.

L'autonomie estimée de carburant dépend de la vitesse du bateau, de la consommation de
carburant et du carburant restant dans le réservoir. Le chiffre affiché indique une estimation de
la distance pouvant étre parcourue avec le restant de carburant. Une entrée de vitesse est
nécessaire (roue radiale, pression Pitot ou GPS).

Il affiche la consommation actuelle de carburant du bateau exprimée en gallons U.S. ou litres par
heure.

Il affiche la quantité de carburant restante.

REMARQUE : Ne pas se baser uniquement sur la quantité de carburant utilisée ou sur la quantité
restante. Il s’agit uniquement d’estimations.

276 | [ |3:49™

[ ESTIMATED FUEL RANGE |

1 g MI

[ FLOW REMAINING ]
GPH GAL

2— 0.0 0.0

|V/|[4» CHANGE PAGE |

l

90-895200D MARS 2004

Page 4-5



NAVIGATION

NAVIGATION
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NAVIGATION

Informations relatives a la navigation

Cette section offre une description compléte des écrans de visualisation que I'on trouve dans le
répertoire NAVIGATION du System View.

Parmi les fonctions de navigation figurent les suivantes :

Ecrans de navigation

Données sur le prochain point de cheminement
Historique des croisieres

Profondeur

Courbe bathymétrique

Profondeur, vitesse, températures ambiante et d’eau
Courbe de température d’eau de mer

Sélection du répertoire de navigation

Pour accéder au répertoire NAVIGATION, mettre I'option correspondante du menu en surbrillance
a l'aide des touches fléchées. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour confirmer ce choix et ouvrir
le répertoire.

AR

fm"7¢" | DI |3:08™

0 R0.0

NAVIGATION | PROPULSION VESSEL
:: : ; : x
FAVORITES SETTINGS SYSTEM
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NAVIGATION

Ecrans de données de navigation

Ecrans de navigation

IMPORTANT : Ce dispositif est destiné a servir d’aide a la navigation et ne doit pas se
substituer aux cartes sur papier. Un navigateur prudent ne se fie jamais a une seule méthode
pour faire le point.

REMARQUE : Pour pouvoir utiliser les écrans de navigation, le bateau doit étre équipé d’'un
récepteur GPS a sortie NMEA 0183 V1.5 ou V2.0+ raccordé au System View.

L’affichage systéme présente deux écrans de navigation différents : Cap du bateau et Données sur
le prochain point de cheminement. L'écran Données sur le prochain point de cheminement indique
le cap a suivre pour arriver a un point de cheminement de destination si cette fonction est
programmée dans la section électronique de votre systéme de navigation a GPS.

Ecran n° 1 — VESSEL COURSE — COURSE UP (CAP DU BATEAU - CAP EN HAUT)

Cet écran de cap du bateau — cap en haut comporte un anneau de compas rotatif qui indique la
direction de navigation, ainsi que celle d’'un point de cheminement cible. Si aucun point de
cheminement n’a été déterminé, le compas indique la direction de navigation. L'aiguille au milieu de
'anneau du compas indique la direction actuelle de navigation.

Lorsqu’un point de cheminement est défini a I'aide d’'une unité GPS distincte, un X apparait sur
'anneau de compas. Ce X indique le point de cheminement. Par exemple, I'alignement du X et du
centre de l'aiguille indique une trajectoire directe vers le point de cheminement. En I'absence d’un
tel alignement, prendre la direction du X jusqu’a ce que I'alignement soit réalisé, puis continuer dans
cette direction jusqu’a l'arrivée au point de cheminement cible actuel.

Le milieu du compas indique I'écart de cheminement (XTE) actuel. Il s’agit de la distance dérivée par
rapport au cap souhaité.

La vitesse sur le fond (SOG), ainsi que la route sur le fond (COG), sont affichées sur I'écran chaque
fois qu’un GPS compatible est connecté.

¥ "8 O| N|
5 —n342

COG
—PTRUE

SOG

6 —x 29...

[V/][«<» CHANGE PAGE |

- Anneau de compas

- Aiguille centrale

- X —Marque (indique la direction a suivre)

- Erreur latérale de route

- Route sur le fond (COG)

- Vitesse sur le fond (SOG)

- Cap GPS - vrai ou magnétique — Voir le menu « Settings/Preference/GPS Heading »
(Configuration/préférence/cap GPS) a la Section 6

NOOAR~LWN =
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NAVIGATION

Ecrans de données de navigation

Ecrans de navigation
Ecran n° 2 — NEXT WAYPOINT DATA (DONNEES SUR LE PROCHAIN POINT DE CHEMINEMENT)

Cet écran fournit les informations de navigation suivantes de la navigation vers un point de
cheminement :

1.

2.

DIST TO GO (Distance a parcourir) — Distance restant a parcourir jusqu’au prochain point de
cheminement.

TIME TO GO (Temps nécessaire) — |l s’agit du temps nécessaire pour atteindre le point de
cheminement a la vitesse actuelle.

FUEL TO GO (Carburant nécessaire) — Il s’agit du carburant nécessaire pour atteindre le point
de cheminement.

BRG TO WPT (Reléevement au point de cheminement) — Relévement vers le point de
cheminement.

AR F
¥ 78 | © |80
| NEXT WAYPOINT |
DISTTO GO TIME TO GO

1 T 19.8 00:47T 2

HH:MM
FUELTO GO BRG TO WPT

3 TGAL 07 MAG8O T 4

[V/|[¢» CHANGE PAGE |

Trip History Log (Historique des croisiéeres)

Cet écran permet le suivi de la progression de votre bateau depuis la derniére réinitialisation. Il affiche
la consommation moyenne de carburant, la vitesse moyenne du bateau, la durée totale de
navigation, ainsi que la distance parcourue et la consommation totale de carburant correspondantes.

Pour réinitialiser I'historique des croisiéres, appuyer sur SELECT pendant 5 secondes.

1.

AN S

Il affiche la distance moyenne parcourue sur un gallon U.S. ou litre de carburant depuis la
derniére réinitialisation de l'unité.

I affiche la vitesse moyenne du bateau depuis la derniére réinitialisation de 'unité.

Il affiche les heures de marche du moteur depuis la derniére réinitialisation de I'unité.

I affiche la distance totale parcourue depuis la derniére réinitialisation de l'unité.

Il affiche la quantité totale de carburant consommée depuis la derniére réinitialisation de l'unité.

AR

"8 | M | 3:19™

| TRIP HISTORY LOG |

AVERAGE DRIVE TIME
1 > ().0| 0100:00% | =——3

Wwe DISTANGE

AVERAGE 0 Ml <—4
2 0 0 FUEL USED

T 00 ou||«———§K

[/][ 4> SELECT TO RESET |
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NAVIGATION

Ecrans de données de navigation

Depth (Profondeur)
Cet écran affiche la profondeur de I'eau.

REMARQUE : Pour définir les niveaux d’alarme de profondeur et d’eau peu profonde, voir le menu
« Settings/Sensors » (Configuration/capteurs) a la Section 6.

& "78 | O |3:19™
DEPTH
FEET

|/|[4» CHANGE PAGE |

Depth Plot Line (Courbe bathymétrique)
Cet écran affiche une courbe des profondeurs enregistrées au cours des 16 dernieres secondes.

REMARQUE : Pour définir les niveaux d’alarme de profondeur et d’eau peu profonde, voir le menu
« Settings/Sensors » (Configuration/capteurs) a la Section 6.

1. Il affiche la courbe bathymétrique.
2. |l affiche la profondeur actuelle de I'eau.
3. |l affiche le niveau auquel est réglée 'alarme d’eau peu profonde.

¥"78 || D [3:19™

[ DEPTH PLOT
""""""""" 30
1_ SECH—4e- gt FT
______ 12 8 4 0 40
o ACTUAL LO ALARM ;I\:TT
T 35FT 6.0 FI 3

/][ SELECTTORESET |
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NAVIGATION

Ecrans de données de navigation

Conditions de navigation

Cet écran affiche la vitesse, la profondeur, la température ambiante et celle de 'eau de mer.

1. Il affiche la profondeur de 'eau.

Il affiche la vitesse du bateau.

2
3. Il affiche la température ambiante.
4

Il affiche la température de I'eau de mer.

"7 | M | 3:08™
DEPTH
. 3 FT
SPEED
> 10.0 vpH
( AIR TEMPo WATER TEI\OIIP
~78°F  60°F
|/||4» CHANGE PAGE |

Seawater Temperature Plot (Courbe de température d’eau de mer)

Cet écran affiche une courbe des températures d’eau de mer enregistrées au cours des 80 derniéres
secondes. Affiche également la température actuelle de I'eau.

1. Il affiche la courbe de température d’eau de mer.

2. Il affiche la température actuelle de I'eau.

X|"7s | M |3:19™

( SEAWATER TEMP PLOT
""""""""" 35

SEC b—t—sdt———~ °F
80 60 40 20 0 32

ACTUALo
> 60 F
(V][ SELECT TO RESET
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CONFIGURATION
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CONFIGURATION

Informations relatives a la configuration

Cette section donne une description compléte des écrans de configuration que I'on trouve dans le
répertoire SETTINGS (Configuration) du System View.

Cette section explique comment configurer le System View pour afficher les informations selon la
préférence de l'utilisateur.

Parmi les fonctions de configuration figurent les suivantes :

Personnalisation des données de la page d’accueil
Contraste/éclairage/heure
Unités/langue/corrections

Configuration des capteurs

Ecrans favoris/état pages

Configuration des préférences

Sélection du répertoire Configuration
Pour accéder au répertoire SETTINGS (Configuration), mettre I'option correspondante du menu en

surbrillance a l'aide des touches fléchées. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour confirmer le
choix et ouvrir 'écran du répertoire.

/\\ AIR7é ‘ m ‘ 3:08PM

sk

0 2000

NAVIGATION PROPULSION VESSEL
FAVORIL£S SETTINGS SYSTEM

Répertoire Configuration

Ecran Settings Directory (Répertoire Configuration)

x4 “78 | M [3:08™
| SETTINGS DIRECTORY |

(] CONTRAST/LIGHTING/CLOCK
(] PREFERENCES

(C] UNITS/LANGUAGE/OFFSETS
(] HOME PAGE DATA

(1 FAVORITES/PAGE STATUS
(] SENSORS

[V][% SELECT=MENU |
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CONFIGURATION

Options de configuration

Contrast/Lighting/Clock (Contraste/éclairage/heure)

Pour ajuster une configuration :

1. Appuyer sur AV pour mettre 'option souhaitée du menu en surbrillance.

2. Appuyer sur p pour modifier la boite de menu.

3. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour accepter la configuration.

"7 | O [3:08™
[ LIGHTING/CLOCK |
CONTRAST = =1
BRIGHTNESS (— |
TIME ———
TIME ZONE
CLOCK MODE f2lR |
[ —— ]
<» EDIT % SCROLL
[ SELECT=MENU ]

CONTRAST (Contraste) — Offre un curseur permettant de régler le contraste de I'écran d’affichage pour com-
penser les changements de température ou de lumiére.

d’affichage.

BRIGHTNESS (Luminosité) — Offre un curseur permettant de régler le niveau de luminosité de I'écran

TIME (Heure) — Si aucun GPS n’est connecté, appuyer sur les touches fléchées horizontales pour régler I'’heure.
Si un GPS est connecté, utiliser les fuseaux horaires comme indiqué ci-dessous.

a I'’heure d’été.

TIME ZONE (Fuseau horaire) — L’heure en fuseau horaire indique le nombre d’heures de retard ou d’avance
par rapport a 'heure de Greenwich. Le tableau ci-dessous indique les heures approximatives en fuseaux horai-
res par rapport au temps moyen de Greenwich pour diverses zones de longitude. Ajouter une heure pour passer

CLOCK MODE (Mode horloge) — Sélectionner le mode 12 ou 24 heures.

Zone de longitude Heure en Passage a Zone de longitude Réglage Passage a
fuseau I’heure d’été du fuseau I’heure d’été
horaire

0180,0° a 0172,5° -12 -1 E007,5° a E022,5° +1 +2
0172,5° a 0157,5° -1 -10 E022,5° a E037,5° +2 +3
0157,5° a 0142,5° -10 -9 E037,5° a E052,5° +3 +4
0142,5° a 0127,5° -9 -8 E052,5° a E067,5° +4 +5
0127,5° a 0112,5° (Heure normale du Pacifique) -8 -7 E067,5° a E082.5° +5 +6
0112,5° a 0097,5° (Heure normale des Rocheuses) -7 -6 E082,5° a E097,5° +6 +7
0097,5° a 0082,5° (Heure centrale normale) -6 -5 E097,5° a E112,5° +7 +8
0082,5° a 0067,5° (Heure de la céte Est américaine) -5 -4 E112,5° a E127,5° +8 +9
0067,5° a 0052,5° -4 -3 E127,5° a E142,5° +9 +10
0052,5° a 0037,5° -3 -2 E142,5° a E157,5° +10 +11
0037,5° a 0022,5° -2 -1 E157,5° a E172,5° +11 +12
0022,5° a 0007,5° -1 0 E172,5° a E180,0° +12 +13
0007,5° a E007,5° 0 +1
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CONFIGURATION

Options de configuration

Units/Language/Offsets (Unités/langue/corrections)

Pour ajuster une configuration :

1. Appuyer sur AV pour mettre 'option souhaitée du menu en surbrillance.
2. Appuyer sur p pour modifier la boite de menu.
3. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour accepter la configuration.

_:Q:_AIR7§ m 3:08PM :Q/ A|R7é m 3:08PM

[ UNITSTANGUAGEJOFFSETS ] NITS/LANGUAGE/OFFSET.
UNITS ENG DEPTH OFFSET TO [SENSOR ]
UNITS SPD DEPTH OFFSET 00 FT
LANGUAGE SHALLOW ALARM [ 0.0 ]
SEA TEMP OFFSET DEPTH ALARM i
STEERING OFFSET [__0° ] FUEL OFFSET

4> EDIT & SCROLL 4»EDIT < SCROLL
[V][ SELECT=MENU | [V/][__SELECT=MENU |

UNITS ENG (Format d’unités) — Permet de sélectionner le format anglo-saxon ou métrique pour les unités de
mesure.

UNITS SPD (Unités vitesse) — Permet de choisir les unités dans lesquelles la vitesse est affichée. MPH (miles/
heure), KM/H (kilométres/heure) et nceuds.

LANGUAGE (Langue) — L'affichage systeme n’affiche qu’en anglais pour l'instant.

SEA TEMP OFFSET (Correction temp. d’eau) — La sonde de température d’eau peut étre étalonnée pour indi-
quer la température réelle de I'eau de mer. Calculer I'écart de température d’eau de mer en degrés et le saisir
dans la fenétre de menu.

STEERING OFFSET (Ecart d’étalonnage du capteur) — Le capteur de direction peut étre étalonné pour com-
penser des inexactitudes. Calculer I'écart d’étalonnage du capteur et le saisir dans la fenétre de menu.

DEPTH OFFSET TO (Correction de profondeur) — Cette unité mesure normalement la profondeur de I'eau a
partir de la face du transducteur (capteur). Dans la mesure ou le transducteur se trouve en dessous de la surfa-
ce de I'eau, cette distance ne correspond pas exactement a la profondeur de I'eau. Cette fonction de correction
permet de modifier la profondeur mesurée. Trois corrections de profondeur sont possibles :

1. SENSOR (Capteur) — Mesure la profondeur de I'eau a partir de la face du transducteur. Il n’est pas nécessai-
re de modifier la correction de profondeur.

2. WATERLINE (Ligne de flottaison) — Mesure la profondeur de I'eau a partir de la surface. Modifier la correc-
tion de profondeur ci-dessous. Mesurer la distance entre la face du transducteur et la ligne de flottaison.
Ajouter la valeur mesurée dans la boite de menu de correction de profondeur ci-dessous.

3. KEEL (Quille) — Mesure la profondeur de 'eau a partir de la quille du bateau. Modifier la correction de profon-
deur ci-dessous. Mesurer la distance entre le transducteur et la partie la plus basse du bateau. Placer la valeur
mesurée dans la boite de menu de correction de profondeur ci-dessous. Cette correction sera négative.

DEPTH OFFSET (Correction de profondeur) — Activer la fonction de correction de profondeur en ajoutant la
valeur mesurée ci-dessus pour tenir compte du fait que la profondeur est mesurée a partir de la ligne de flottai-
son ou de la quille.

SHALLOW ALARM (Alarme d’eau peu profonde) — L'alarme d’eau peu profonde peut étre réglée pour retentir
a une profondeur déterminée par I'utilisateur. Activer cette alarme en entrant la profondeur souhaitée dans la
boite de menu. Cette profondeur peut aller de 0 a 650 pieds metres. Désactiver 'alarme d’eau peu profonde en
la réglant a « 0 ». Lavertisseur sonore doit étre activé pour que I'alarme fonctionne. Voir la partie « Setting/Pre-
ferences » (Configuration/Préférences).

DEPTH ALARM (Alarme d’eau profonde) — L'alarme d’eau profonde peut étre réglée pour retentir & une pro-
fondeur déterminée par I'utilisateur. Activer cette alarme en entrant la profondeur souhaitée dans la boite de
menu. Cette profondeur peut aller de 0 a 650 pieds. Désactiver I'alarme d’eau profonde en la réglant a « 0 ».
L'avertisseur sonore doit étre activé pour que I'alarme fonctionne. Voir le menu « Setting/Preferences » (Configu-
ration/préférences) a la Section 6.

FUEL OFFSET (Correction de carburant) — Si le niveau du réservoir de carburant n’affiche pas « 0 » lorsque le
réservoir de carburant est entierement vide, la correction de carburant peut étre étalonnée pour corriger la valeur
indiquée. Lorsque le réservoir est entierement vide, saisir la quantité indiquée sur I'écran d’état du réservoir de
carburant. Cette quantité sera soustraite de la valeur indiquée a I'’écran. L’écran de niveau du réservoir doit dés-
ormais afficher « 0 ».
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CONFIGURATION

Options de configuration

Home Page Data (Données page de base)

4. Observer les données HOME PAGE DATA (Données de la page d’accueil) et déterminer si des

données doivent étre modifiées. Appuyer sur AV pour choisir la fonction. Appuyer sur < pour
modifier la fonction.

ENGLINE1 | | ENGLUNE2 | | VESSEL DATA
VOLTS
RPM RPM
H20 PSI H20 PSI SEE,E.'E
Qil PSI Qil PSI FUEL LVL
Oil TEMP Oil TEMP RANGE
FUEL FLOW FUEL FLOW AIR TEMP
ENG TEMP ENG TEMP SEA TEMP
N/ JARF PM DTW
"—Q: 78 | m |3208 coG
[__HOMEPAGEDATA ] =
ENG LINE1 RPM COG/BTW
ENG LINE 2 H20 PSI ] |
VESSELDATA [BTW  —
<» EDIT % SCROLL
|||  SELECT=MENU |
VESSEL DATA VESSEL DATA
(DONNEES BATEAU) (DONNEES BATEAU)
ENG LINE 2
ENG LINE 1 ENG LINE 1 ENG LINE 2
(MOT. LIGNE 1) \ (MOT'7GNE 2 MOT. LIGNE 1) \ (MOT. LIGNE 2)

78 [ 0 |g:08™ \ 76 M [3:08™
J|RPMY Ty H20 ".O 0 L[RPM ) RPM -

nn | Loy R
- P
1--- -PSI-

00 B 00 [

R KD

2 A XD

NAVIGATION  PROPULSION VESSEL NAVIGATION PROPULSION VESSEL

: : N/ s E : : NP4 s E

FAVORITES SETTINGS SYSTEM FAVORITES SETTINGS SYSTEM
MOTEUR UNIQUE MOTEURS JUMELES
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CONFIGURATION

Options de configuration

Sensors (Capteurs)
Pour ajuster une configuration :
1. Appuyer sur AV pour mettre 'option souhaitée du menu en surbrillance.
2. Appuyer sur p pour modifier la boite de menu.

3. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour accepter la configuration.

H"7¢ | M| 3:08™
| SENSORS |
PITOT SENSOR
PITOT MULT
PADDLE FREQ
TRANSITION SPD
INVERT STEERING

S SCROLL
V|| SELECT=MENU |

PITOT SENSOR (Capteur Pitot) — Choisir I'entrée psi du capteur de pression d’eau Pitot sur le moteur.
REMARQUE : L’entrée de vitesse standard sur les moteurs hors-bord Mercury est de 100 psi. Certains moteurs
hautes performances peuvent nécessiter une entrée de 200 psi.

PITOT MULT (Multiplier) — Etalonner le capteur de pression Pitot pour corriger les indications excessives ou
insuffisantes affichées. Calculer le pourcentage d’écart de vitesse et le saisir dans la fenétre de menu.

PADDLE FREQ (Fréquence de roue radiale) — Il est possible de changer la fréquence pour qu’elle soit confor-
me aux spécifications des différents capteurs. La fréquence du capteur de vitesse de la roue radiale fournie par
Mercury Marine est de 4,9 Hz par mile ou 5,7 Hz par nceud.

TRANSITION SPD (Vit. transition) — La vitesse de transition est la vitesse du bateau a laquelle le System View
arréte de surveiller la roue radiale et commence a utiliser le tube de Pitot ou le GPS (ce dernier en priorité pour
les vitesses élevées s'il est connecté) pour mesurer la vitesse du bateau. La vitesse de transition par défaut est
25 MPH. La changer si souhaité.

INVERT STEERING (Inversion du signal de direction) — Si 'angle de direction affiché est dans le sens opposé
a celui dans lequel il devrait étre, il est possible d’inverser le signal de fagon a ce que I'angle puisse étre affiché
correctement.
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CONFIGURATION

Options de configuration

Preferences (Préférences)
Pour ajuster une configuration :
1. Appuyer sur AV pour mettre 'option souhaitée du menu en surbrillance.
2. Appuyer sur p pour modifier la boite de menu.

3. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour accepter la configuration.

st/ AR F N/

¥ "78 | M | 3:08™ XH 78 | M | 3:08™
| PREFERENCES | | PREFERENCES |
WARNING HORN [ON ] TRIM POPUP TIME [ 555¢ ]
START-UP PAGE POP-UP WARNINGS
FAV SLIDE SHOW

FAV SLIDE PAUSE

GPS HEADING

<» EDIT & SCROLL <> EDIT & SCROLL
V]| SELECT=MENU | V|| SELECT=MENU |

ALERT HORN (Avertisseur sonore) — L'affichage systéme est équipé d’'un avertisseur sonore. L'avertisseur
sonore peut étre configuré de sorte a émettre un signal sonore pour plusieurs types de pannes ainsi qu’une alar-
me en eaux profondes ou peu profondes.

Pour utiliser cet avertisseur, appuyer sur la fleche droite pour afficher ON.

START-UP PAGE (Page de démarrage) — Choisir entre deux pages de démarrage différentes. Choisir la page
d’accueil ou la derniére page affichée a la mise hors tension. Appuyer sur le bouton fléchée vers la droite pour
choisir HOME (Page d’accueil) ou LAST USED (Derniére page utilisée).

FAVORITE SLIDE SHOW (Ecrans favoris [Sélection]) — Cette option, si souhaitée, fait automatiquement défi-
ler la sélection d’écrans favoris. Cela permet a I'utilisateur de visualiser chaque écran pendant le temps de pau-
se sélectionné ci-dessous. Appuyer sur le bouton SELECT pendant 3 secondes pour interrompre le défilement.

FAVORITE SLIDE PAUSE (Ec,rans favoris (pause)) — Sélectionner le temps de pause préféré pour visualiser
chaque écran favori en mode Ecrans favoris. Choisir de 5 a 30 secondes.

GPS HEADING (Cap GPS) — Choisir TRUE (Vrai) ou MAGNETIC (Magnétique) pour afficher le cap GPS.

REMARQUE : Pour recevoir les relevements de point de cheminement VRAI et MAGNETIQUE, I'affichage systéme
doit lire une phrase BWC (relevement de point de cheminement) correcte. Si l'affichage systéme lit une phrase RMB,
il n’affiche que le relevement de point de cheminement VRAI.

TRIM POP-UP TIME (Minuterie de fenétre contextuelle de trim) — Régler la durée d'affichage désirée pour la
fenétre contextuelle de trim.

POP-UP WARNINGS (Alertes contextuelles) — Choisir d’afficher ou non des messages d’alerte contextuels si
une alarme est activée.
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CONFIGURATION

Options de configuration

Favorites/Page Status (Ecrans favoris/état pages)

Ecrans favoris/état pages permet de sélectionner une des deux options suivantes :

1. Choisir les écrans de préférences et les placer dans le répertoire FAVORITES (Ecrans favoris)
pour les visualiser brievement. Les écrans continueront a étre affichés dans leurs menus
respectifs.

2. Désactiver tout écran superflu dans tous les répertoires du System View.
Pour ajuster une configuration :
1. Appuyer sur AV pour faire défiler la liste d’écrans.

2. Appuyer sur p pour modifier la configuration comme suit :

Q? Le signalement au moyen d’'un cceur de I'écran sélectionné ajoute celui-ci au répertoire
FAVORITES (Ecran favoris). Il est également disponible dans son répertoire d’origine.

V Le signalement de 'écran sélectionné au moyen d’'une coche active celui-ci dans son répertoire
d’origine et le désactive dans le répertoire FAVORITES (Ecrans favoris).

X Le signalement de I'écran sélectionné au moyen d’un « X » désactive I'écran dans son répertoire
d’origine ainsi que dans le répertoire FAVORITES (Ecrans favoris).

Sélections des écrans

RPM AND SPEED

PEAK SPEED AT RPM
TROLL CONTROL

PROP TRIM
SUPERCHARGER BOOST

AR T —— W SYNCHRONIZER
A5 78 | N |3'08 ENGINE DATA

| FAVORITES/PAGE STATUS | STEERING POSITION
BIG RPM & TANK STATUS

PEAKSPEEDATRPM ./ FUEL
TROLL CONTROL X <% oIL
WASTE

PROP TRIM
Vi WATER

<» EDIT & SCROLL VESSEL STATUS

/|| SELECT=MENU | ESTIMATED FUEL RANGE
VESSEL COURSE

NEXT WAYPOINT

TRIP HISTORY LOG
DEPTH

DEPTH PLOT
ENVIRONMENT
SEAWATER TEMP PLOT
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SYSTEME
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SYSTEME

Informations systéeme

Cette section donne une description compléte des configurations d’écrans que I'on trouve dans le
répertoire SYSTEM (Systéme) du System View.

Parmi les fonctions systéme figurent les suivantes :
e Journal d’entretien

e Alarmes actives

e Historique des alarmes

e Etalonnage du systéme

Sélection du répertoire System (systeme)

Pour accéder au répertoire SYSTEM (Systeme), mettre I'option correspondante du menu en
surbrillance a I'aide des touches fléchées. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour confirmer le
choix et ouvrir le répertoire.

sa "8 | M | 308™

0 R0.0

My

:,O:
)
NAVIGATION PROPULSION VESSEL
: : N s E
FAVORITES SETTINGS SYSTEM

Répertoire System (Systéme)

Ecran System Directory (Répertoire Systéme)

X "8 | [3:08™
| SYSTEM DIRECTORY |

(1 MAINTENANCE LOG
("1 ACTIVE ALARMS

(71 ALARM HISTORY

("1 SYSTEM CALIBRATION

V||$  SCROLL |
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SYSTEME

Etalonnage des systéemes

System Calibration (Etalonnage des systémes)

e Etalonnage de trim

e Configuration usine

Passage en mode d’étalonnage des systemes

90-895200D MARS 2004

78 | D |3:08™

SYSTEM DIRECTORY

7 MAINTENANCE LOG
1 ACTIVE ALARMS

1 ALARM HISTORY

7 'SYSTEM CALIBRATION

La fonction d’étalonnage des systémes se compose des menus suivants :
Configuration réservoirs

IMPORTANT : Pour accéder aux menus d’étalonnage des systémes, le moteur doit étre arrété
aux fins de réactivation du System View.

x| AIH7§

| ™ |3:08™

[ SYSTEM CALIBRATION

1 TANK CONFIGURATION
£ TRIM CALIBRATION
>

[v][§ scroLL |

1 FACTORY DEFAULTS

[/][$ scroLL
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SYSTEME

Etalonnage des systémes

Tank Configuration (Configuration réservoirs)

REMARQUE : Le System View permet d’afficher le nom du réservoir de chaque capteur de niveau
a l'écran. Deux réservoirs peuvent étre sélectionnés par moteur.

1. Sélectionner le nom du réservoir pour lequel afficher le capteur de niveau. Mettre le réservoir en
surbrillance et appuyer sur <P pour afficher la liste des noms disponibles. Sélectionner un nom.
Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour continuer.

2. Saisir la contenance des réservoirs. Sélectionner le réservoir et appuyer sur <P pour saisir sa
contenance. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour continuer.

X

"76 | O |3:08™

AR_ F R PM
SYSTEM DIRECTORY X| 78 | [N | 3:08

£ MAINTENANCE LOG [ SYSTEMCALBRATION ]

] ACTIVE ALARMS £ TANK CONFIGURATION

€1 ALARM HISTORY 3 TRIM CALIBRATION

(1 'SYSTEM CALIBRATION »r (1 FACTORY DEFAULTS

[v][$ scroLL |

[v][§ scroLL

Moteur unique 1 Moteurs jumelés

Choose the type of Choose the type of

tank for each level tank for each level

Sensor. Sensor.

SELECT to Continue Carburant SELECT to Continue
TANK 1 —| S A STBD TANK1 [ Carburant
TANK 2 T+ Déchet STBD TANK 2 Eau
Non utilisé PORT TANK1 [ Déchet
PORT TANK 2 z Non utilisé

Enter The Capacity
for the following:

SELECT to Continue 2
[ FUEL
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SYSTEME

Etalonnage des systéemes

Tank Configuration (Configuration réservoirs) (suite)

REMARQUE : Le réservoir de carburant doit étre étalonné pour que l'affichage systeme affiche
I'autonomie de carburant.

3. Il existe deux méthodes d’étalonnage du réservoir de carburant :

a. Méthode 1 — Sélectionner DEFAULT (Valeur par défaut) — Le System View fournit
automatiquement une estimation de 'autonomie de carburant en se basant sur les valeurs
par défaut utilisées par les capteurs. Ce mode ne tient pas compte de la forme irréguliere
que le réservoir peut avoir. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour sauvegarder la valeur
d’étalonnage.

b. Méthode 2 — Sélectionner ADD FUEL (Ajouter carburant) — Cette méthode demande I'ajout
de carburant a certains points d’étalonnage. L'affichage systéme affiche une autonomie
estimée qui tient compte de la forme du réservoir.

REMARQUE : Avec la méthode 2, commencer avec un réservoir de carburant vide et le remplir
manuellement en fonction des valeurs indiquées dans les instructions.

4. Avec la méthode 2, ajouter du carburant comme indiqué sur l'illustration ci-dessous.

7

(" Sélectionner la méthode
d’étalonnage pour FUEL
TANK (réservoir de carburant

ADD FUEL DEFAULT
. (Ajouter (Valeur par .
Méthode 2 —— carburant) défaut) Méthode 1

4

S’assurer que le

Remplir le réservoir

réservoir est vide jusqu’a __ gal
= =
L Vide 1/4 plein
Appuyer sur SELECT Appuyer sur SELECT
(SELECTIONNER) (SELECTIONNER) pour
pour continuer continuer

Remplir le réservoir

Remplir le réservoir

Remplir le réservoir

jusqua __ gal jusqua __ gal au maximum
A SELECT
q q q (‘)S%lfgitl}s#rr\er) pour
) enregistrer
‘ 3 1/2 plein 3 ' — Plein ou
3/4 plein sur HOME (Page
d’accueil) pour
annuler

Appuyer sur SELECT Appuyer sur SELECT Appuyer sur SELECT
(SELECTIONNER) (SELECTIONNER) (SELECTIONNER)

pour continuer pour continuer pour continuer
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SYSTEME

Etalonnage des systémes

Trim Calibration (Etalonnage du trim)

ETALONNAGE DE L’ECRAN DE TRIM
Pour étalonner le trim :
1. Ouvrir le menu TRIM CALIBRATION (étalonnage du trim).

2. TRIM RENTRE : Appuyer sur la touche SELECT (Sélectionner) pour ouvrir 'écran DOWN (Trim
rentré). Abaisser le moteur a fond. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour sauvegarder la
valeur d’étalonnage et passer a I'écran suivant.

3. TRIM SORTI : L'écran TRIM ENG UP (Trim sorti) doit étre ouvert. Relever le moteur a fond.
Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour sauvegarder la valeur d’étalonnage et passer a I'écran
suivant.

4. TRIM MAX. POUR TRANSPORT SUR REMORQUE : L'écran TRIM ENG MAX TRAILER (Trim
max ; pour transport sur remorque) doit étre ouvert. Remonter le moteur a la position de relevage
maximum pour transport sur remorque. Appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour sauvegarder
la valeur d’étalonnage.

REMARQUE : Si I'étalonnage de trim est correct, la plage de trim doit étre affichée en unités allant
de 0.0 & 10.0 et celles qui vont de 10.1 & 25.0 correspondront a la plage de relevage pour transport

sur remorque.
AR_ F PM AR_F PM
K78 | 0 [3:08 |76 | O |3:08
[ SYSTEM DIRECTORY | [ SYSTEM CALIBRATION |
7 MAINTENANCE LOG 1 TANK CONFIGURATION
7 ACTIVE ALARMS 7 TRIM CALIBRATION
57 ALARM HISTORY 1 FACTORY DEFAULTS
7 SYSTEM CALIBRATION '
[v][$ scroLL | [v][2 _SscroLL

> 3 4

e v | AR_F PM v JAR_F PM
) "78 | M | 3:08™ %"78 | M |3:08 ) 78 | M |3:08
[ TRIMCALBRATON ] — TRIMCALBRATION | [ TRIMCALBRATION |
TRIM ENG TRIM ENG TRIM ENG
25 DOWN 25 up 4 MAX TRAILER
10 > > 10
0 0

[Q\][ sELECT=AcfEPT ] [][sELECT - ACCEPT ] [Q[ _sELecT=AdcEPT ]
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SYSTEME

Etalonnage des systéemes

Factory Defaults (Configuration usine)

REINITIALISATION DU REPERTOIRE DE CONFIGURATION

Elle rétablit 'ensemble de la configuration initiale de System View.

Pour rétablir la configuration d’origine :
Ouvrir le menu FACTORY DEFAULTS (Configuration usine).
Appuyer sur AV pour mettre RESET SETTINGS DIRECTORY (REINITIALISATION DU

1.
2.

3.

REPERTOIRE DE CONFIGURATION) en surbrillance.

Sélectionner YES (Oui) pour réinitialiser ou NO (Non) pour annuler.
REINITIALISATION DE LA DETECTION DES CAPTEURS

Lors de sa premiére mise sous tension, I'affichage systéme détecte automatiquement tous les
capteurs qui lui sont reliés. A l'aide de la procédure suivante, relancer le processus de détection du
capteur.

Pour réinitialiser la détection des capteurs :
Ouvrir le menu FACTORY DEFAULTS (Configuration usine).

Appuyer sur AV pour mettre le bouton RESET SENSOR DETECTION (REINITIALISER LA
DETECTION DES CAPTEURS) en surbrillance.

Sélectionner YES (Oui) pour réinitialiser ou NO (Non) pour annuler.

4.
5.

x| AIH7§

x AIH7

F

8

| 1 |3:08™

3:08™ |

SYSTEM CALIBRATION |

[ SYSTEM DIRECTORY |

] MAINTENANCE LOG
7 ACTIVE ALARMS
7 ALARM HISTORY

1 SYSTEM CALIBRATION

C3 TRIM CALIBRATION
3 FACTORY DEFAULTS

1-4

1 TANK CONFIGURATION

MIE

[#  scroLL
SCROLL |
p
AR_ F PM ARE YOU SURE YOU WANT
K78 | [3:08 TO RESET SETTINGS 3
CHOOSE RESET TYPE gy DIRECTORY?
[ RESET SETTINGS DIRECTORY [yes | ['nOo ]
.
||| RESET SENSOR DETECTION
— ('ARE YOU SURE YOU WANT
CANCEL TO RESET SENSOR
L 3| DETECTION? 6
[Q\][ SELECT = ACCEPT L (] | W
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SYSTEME

Journal d’entretien

Maintenance Log (Journal d’entretien)

ENREGISTREMENT DE LA DUREE DE FONCTIONNEMENT

Le journal d’entretien permet d’enregistrer le temps de marche du moteur a chaque intervalle
d’entretien. Lentretien doit étre effectué aux intervalles spécifiés dans le Manuel d’utilisation et
d’entretien du moteur.

Enregistrement du temps de marche aux intervalles d’entretien :

1.
2.

Ouvrir le répertoire MAINTENANCE LOG (Journal d’entretien).

Se servir des touches fléchées pour sélectionner la boite d’intervalle RUN-TIME (Durée de
fonctionnement) souhaitée. La durée de fonctionnement du moteur clignote dans la boite
sélectionnée. S’il s’agit de I'intervalle auquel la durée de fonctionnement du moteur doit étre
enregistrée, appuyer sur SELECT (Sélectionner) pour le sauvegarder. Pour écraser un intervalle
enregistré auparavant, une confirmation est nécessaire pour pouvoir continuer.

& "8 | [ |3:08™

I SYSTEM DIRECTORY |

(1 MAINTENANCE LOG
(] ACTIVE ALARMS

(1 ALARM HISTORY

(] SYSTEM CALIBRATION

SCROLL

MIE

-y

AR_ F PM
& 75| @ |3:08
[__WAINTENANCELOG |
INTERVAL HRS RUN-TIME
50 -
100 80 HRS 2
150 -
200 -=-
<> EDIT & SCROLL
[(\J[ sELEcT=AccEPT |
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SYSTEME

Alarmes actives

Active Alarms (Alarmes actives)

L'écran ACTIVE ALARMS affiche toutes les alarmes actives. Le message d’alarme active attire
I'attention de 'opérateur sur le probléme potentiel.

Lorsqu’un probleme potentiel affectant le systeme est détecté, le System View attire I'attention de
'opérateur sur ce probléme en affichant les données d’alarme dans la fenétre d’'information qui se
trouve au bas de I'écran de visualisation. Voir le manuel de fonctionnement et d’entretien du moteur
pour toute explication du probléme et toute mesure a prendre.

Si le probleme risque de provoquer une panne immédiate du moteur, le systéme Engine Guardian
réagit en limitant la puissance du moteur. Réduire immédiatement la vitesse et passer au ralenti. Voir
le Manuel d'utilisation et d’entretien du moteur ou aux messages d’alarme qui suivent pour une
description plus détaillée du probleme et la mesure correcte a prendre.

Pour visualiser les alarmes actives :

1. Ouvrir le répertoire ACTIVE ALARMS (Alarmes actives). Le répertoire affiche toutes les alarmes
actives.

K " | O |3:08™ & "8 | [ [3:08™

| SYSTEM D|RECTORY | | HELM ACTIVE ALARMS |
("] MAINTENANCE LOG @
(1 ACTIVE ALARMS >

(] ALARM HISTORY 1 I
(1 SYSTEM CALIBRATION

[V|[2 scroLL | Q]

Alarmes actives

REMARQUE : Toutes les alarmes indiquées peuvent ne pas étre disponibles pour le type de moteur
en question.

Message d’alerte Alarme active Description
(écrans contextuels)
PUMP ALARM OIL PUMP OUTPUT Panne électrique de la pompe a huile

(moteurs hors-bord 2 temps). Le moteur ne
recoit aucune huile de graissage.

INJECTOR ALARM DINJ 1-6 OPEN/SHORT Un probléme de moteur s’est produit. Faire
FINJ 1-6 OPEN/SHORT vérifier le moteur par le concessionnaire.

SENSOR ALARM L’alarme active affiche le capteur en |Un probléeme de moteur s’est produit. Faire
panne. vérifier le moteur par le concessionnaire.

IGNITION ALARM L’alarme active affiche le composant |Un probléme de moteur s’est produit. Faire
d’allumage en panne. vérifier le moteur par le concessionnaire.
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SYSTEME

Alarmes actives

Message d’alerte
(écrans contextuels)

Alarme active

Description

ALARM SYSTEM

PORT HEAD OVRHT Le moteur a surchauffé. Voir le manuel
STBD HEAD OVRHT d’entretien et de fonctionnement du moteur
COMPRESS OVRHT pour des informations sur la surchauffe.
HEAD OVRHT

BLOCK OVRHT

ALL TPS ERR Un probléme de TPI (Indicateur de position
du papillon) s’est produit. Faire vérifier le
moteur par le concessionnaire.

BATTERY VOLT HI La tension de batterie dépasse la limite
admissible. Faire vérifier le systeme par le
concessionnaire.

BATTERY VOLT LO La tension de batterie est inférieure a la

limite admissible. Faire vérifier le systeme
par le concessionnaire.

BLOCK PRESSURE IS LOW

La pression d’eau dans le moteur est
insuffisante. Pompe a eau défectueuse.
Vérifier qu’aucun blocage n’est présent au
niveau des trous d’admission d’eau du
carter moteur. Faire vérifier le moteur par le
concessionnaire.

BOOST VALVE ERR

Un probléme s’est produit au niveau du
dispositif de suralimentation. Faire vérifier le
moteur par le concessionnaire.

CAN ERR_
CAN _ FAULT

Probléme au niveau du circuit du systéme
CAN. Faire vérifier le systeme par le
concessionnaire.

DRIVER POWER LOW

Batterie défectueuse ou faible. Faire vérifier
le systéme par le concessionnaire.

ESC-NS POS DIFF
ESC-ERC POS DIFF

Probléme au niveau du circuit de
commande a distance électronique. Faire
vérifier le systeme par le concessionnaire.

ESC CONTROL LOST

Un probléme de commande a distance
électronique s’est produit. Faire vérifier le
systéme par le concessionnaire.

ETC CONTROL
ETC STICKING

Un probleme de moteur s’est produit. Faire
vérifier le moteur par le concessionnaire.

FUEL IN VENT

La commande de la cartouche d’évent est
activée. Faire vérifier le moteur par le
concessionnaire.

FUEL LVL CKT HI/LO

Probléme au niveau du circuit du niveau de
carburant. Faire vérifier le systéme par le
concessionnaire.

Page 7-10

90-895200D MARS 2004



SYSTEME

Alarmes actives

Message d’alerte
(écrans contextuels)

Alarme active

Description

SYSTEM ALARM

FUEL PUMP RLY CKT

Probléme au niveau de la pompe a
carburant. Faire vérifier le systéme par le
concessionnaire.

HORN OUTPUT

L'avertisseur sonore ne fonctionne pas
correctement. Faire vérifier le systéme par
le concessionnaire.

IAC OUTPUT

La commande d’air au ralenti ne fonctionne
pas correctement. Faire vérifier le systéeme
par le concessionnaire.

LEVER 1 ou 2 FAULT_

La commande a distance ne fonctionne pas
correctement. Faire vérifier le systéme par
le concessionnaire.

LIFT PUMP TIMEOUT
LIFT PUMP OUTPUT

Probleme au niveau de la pompe aspirante
de carburant. Faire vérifier le moteur par le
concessionnaire.

LOW BATTERY

La tension de batterie est inférieure a la
limite admissible. Faire vérifier le systeme
par le concessionnaire.

LOW DRIVE LUBE

Graissage de I'entrainement insuffisant ou
commande de graissage défectueuse.

MAP IDLE ERR Le capteur MAP ne fonctionne pas
correctement. Faire vérifier le moteur par le
concessionnaire.

MPRLY BACKFEED Probléme au niveau du retour de tension

vers 'ECM. Faire vérifier le moteur par le
concessionnaire.

OIL LVL CKT HI/LO

Probléme au niveau du circuit de niveau
d’huile. Faire vérifier le systeme par le
concessionnaire.

FUEL PUMP RLY CKT

Probléme au niveau de la pompe a
carburant. Faire vérifier le systéme par le
concessionnaire.

HORN OUTPUT

L'avertisseur sonore ne fonctionne pas
correctement. Faire vérifier le systéme par
le concessionnaire.

IAC OUTPUT

La commande d’air au ralenti ne fonctionne
pas correctement. Faire vérifier le systeme
par le concessionnaire.

LEVER 1 ou 2 FAULT_

La commande a distance ne fonctionne pas
correctement. Faire vérifier le systéme par
le concessionnaire.

LIFT PUMP TIMEOUT
LIFT PUMP OUTPUT

Probleme au niveau de la pompe aspirante
de carburant. Faire vérifier le moteur par le
concessionnaire.

LOW BATTERY

La tension de batterie est inférieure a la
limite admissible. Faire vérifier le systeme
par le concessionnaire.
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Alarmes actives

Alarmes actives

Message d’alerte Alarme active Description
(écrans contextuels)

PITOT CKT HI/LO Probléme au niveau du circuit du capteur
pitot. Faire vérifier le systéeme par le
concessionnaire.

PRT COOL OVRHT Le moteur a surchauffé. Voir le manuel
d’entretien et de fonctionnement du moteur
pour des informations sur la surchauffe.

PWR RELAY OUTPUT/BACKFD Le relais d’alimentation principal ne
fonctionne pas correctement. Faire vérifier
le moteur par le concessionnaire.

SEA TEMP CKT HI/LO Probléme au niveau du circuit du capteur de
température d’eau monté sur le bateau.
Faire vérifier le systeme par le
concessionnaire.

SHIFT POS CKT HI/LO Probléme au niveau du circuit du capteur de
position de I'inverseur de marche. Faire
vérifier le systeme par le concessionnaire.

SMARTSTART ABORTED Le démarreur ne s’enclenche pas. Faire
vérifier le systeme par le concessionnaire.
START SOLENOID Probléme au niveau du circuit du solénoide
de démarrage. Faire vérifier le systéme par
SYSTEM ALARM le concessionnaire.
STEERING CKT HI/LO Probléme au niveau du capteur de direction.

Faire vérifier le systeme par le
concessionnaire.

TPI ALL ERR Probléme au niveau du circuit du capteur de

TPI _ DIFF ERR position du papillon des gaz. Faire vérifier le
systéme par le concessionnaire.

TRIM CKT HI/LO Probléme au niveau du circuit du capteur de

trim. Faire vérifier le systéme par le
concessionnaire.

THERMOSTAT FAULT La température de fonctionnement du
moteur n’a pas été atteinte. Faire vérifier le
moteur par le concessionnaire.

WATER IN FUEL L'eau recueillie dans le séparateur d’eau du
filtre a carburant atteint le niveau maximum.
Il est possible de vider I'eau du filtre. Voir le
manuel d’entretien et de fonctionnement du
moteur.

5VDC PWR LO Probléme au niveau du circuit du capteur.
Faire vérifier le systeme par le
concessionnaire.
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Alarmes actives

Message d’alerte Alarme active Description
(écrans contextuels)

OIL LVL ENG LO Le niveau d’huile est extrémement bas dans
le réservoir monté sur le moteur (moteurs

2 temps). Le réservoir d’huile monté sur le
moteur et celui du bateau devront étre
remplis. Voir le manuel d’entretien et de
fonctionnement du moteur.

OIL LVL BOAT LO Le niveau d’huile est bas dans le réservoir
d’huile monté sur le moteur (moteurs

2 temps). Le réservoir d’huile devra étre
rempli & nouveau. Voir le manuel d’entretien
et de fonctionnement du moteur.

ESC-ERC POS DIFF La commande d’inversion de marche
électronique ne fonctionne pas
correctement. Faire vérifier le moteur par le
concessionnaire.

ESC-NS POS DIFF La commande de point mort ne fonctionne
pas correctement. Faire vérifier le moteur
par le concessionnaire.

HSHIFT PRESS _ Probléme au niveau de l'inverseur de
marche hydraulique. Faire vérifier le
systéme par le concessionnaire.

SHIFT POS MISMATCH Probléme au niveau de l'inverseur de
SWITCH ACTIVITY marche hydraulique. Faire vérifier le
systéme par le concessionnaire.
SHIFT NO ADAPT Probléme au niveau du servomoteur de

linverseur de marche. Faire vérifier le
moteur par le concessionnaire.

BLK PSI CKT HI/LO Probléme au niveau du circuit du capteur de
pression de bloc. Faire vérifier le moteur par
le concessionnaire.

CAN _ FAULT Probléme au niveau du circuit du systéme
CAN ERR_ CAN. Faire vérifier le systeme par le
concessionnaire.

ESC TIMEOUT Probléme au niveau du servomoteur de
I'inverseur de marche. Faire vérifier le
systéme par le concessionnaire.

ECT OVRHT La température d’eau du moteur est trop
élevée. Probléme de refroidissement. Faire
vérifier le moteur par le concessionnaire.

GUARDIAN Le systéeme Guardian essaye de protéger le
moteur en réduisant son régime.

MAP DIFF ERR Le capteur MAP ne fonctionne pas

MAP INPUT HI/LO correctement. Faire vérifier le moteur par le

concessionnaire.
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Alarmes actives

Message d’alerte
(écrans contextuels)

Alarme active

Description

ENGINE POWER LIMITED

NEUTRAL OVERSPEED Le surrégime moteur recommandé au point
mort a été dépassé.

OVERSPEED La plage de régime moteur recommandée a
été dépassée.

PRT EMCT OVRHT Surchauffe du collecteur d’échappement
babord. Probléme de refroidissement. Faire
vérifier le moteur par le concessionnaire.

REVERSE OVERSPEED Le surrégime moteur recommandé en

marche arriere a été dépassé.

STB EMCT OVRHT

Surchauffe du collecteur d’échappement
tribord. Probléme de refroidissement. Faire
vérifier le moteur par le concessionnaire.

LOST COMMUNICATION
TO THE ENGINE

STBD MED SPD DATA LOST
STBD BACKUP ETCESC DATA
STSD ETCESC DATA LOST

STBD LOW SPD DATA LOST
DUAL CAN ERR

Le System View ne détecte pas I'ordinateur
du moteur. Cela indique généralement
qu’aucune donnée n’est transmise par
ordinateur du moteur au System View.
Vérifier le cablage et s’assurer que les deux
résistances du terminateur sont en place
dans le bus.

BREAK-IN __MIN BREAKIN STR La période de graissage du rodage du
REMAINING moteur n’est pas encore terminée.

DTS MODULE ALARM & PRIMARY CTRL SOH Probléme au niveau du systeme de cablage
SYSTEM ALARM CROSSCHECK SOH SmartCraft.

COMMUNICATION LOST
TO ENGINE & DTS MODULE
ALARM

STBD MED SPD DATA LOST
STBD LOW SPD DATA LOST

Probléme au niveau du systeme de cablage
SmartCraft.
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Historique des alarmes

Alarm History (Historique des alarmes)

L'HISTORIQUE DES ALARMES affiche tous les alarmes activées depuis la derniere mise en marche
du moteur.

Pour visualiser I’historique des alarmes :

1. OQuvrir le répertoire ALARM HISTORY (Historique des alarmes). Le répertoire affiche I'historique
des alarmes.

& 5| M [3:08" & 78 | [ |3:08™

| SYSTEM DIRECTORY | [ HELM HISTORY ALARMS |
] MAINTENANCE LOG @
(] ACTIVE ALARMS

(] ALARM HISTORY » Q]
(C1 SYSTEM CALIBRATION 1

NE | 1A
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INSTALLATION

Section 8
Table des matieres
B mMENtS . . 8-2
INStrUCtiONS SPCIAlES . . ... it e 8-2
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Installation du System View .. ... .. i e 8-3
Connexions de Cablage . ........... o i 8-4

Raccordement d’'une unité GPS en option au System View
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INSTALLATION

Eléments
4
[ | st
REF. | QTE DESCRIPTION NUMERO DE LA PIECE
1 1 Couvercle 879948T04
2 1 Collerette 879947T03
3 1 System View avec joint 79-888923K05
4 1 Joint NSS
5 4 Vis 10-66687
6 4 Rondelle plate 12-56681
7 4 | Ecrou papillon 11-816874
8 1 Adaptateur de montage 859021
9 1 Rondelle 12-859029
10 1 | Ecrou 11-859022
11 1 Sonde de température 885342001
12 1 Faisceau du SmartCraft 84-882755T02

Instructions spéciales

Nettoyer le verre uniquement avec de I'eau.

Informations relatives a la pose

A AVERTISSEMENT

Débrancher les deux cables de batterie de cette derniére avant de procéder a la pose d’ins-
truments.

Avant de découper toute ouverture, vérifier 'absence d’obstacles (entretoises, cables, fils, etc.)
derriére le tableau de bord.

CONSEILS DE DECOUPAGE :

a. Fibre de verre — Coller du ruban-cache sur la surface a découper pour empécher le tableau
de bord de se féler.

b. Revétement vinyle — Enlever le vinyle de la partie a découper avec une lame de rasoir pour
empécher le vinyle de se déchirer.
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INSTALLATION

Installation du System View

1. Choisir pour le System View un emplacement ou il sera bien visible et facilement accessible de
larriere du tableau de bord.
2. Découper 'ouverture de montage aux dimensions indiquées.

14,28 mm
(916 in.)

169,86 mm (6-11/16 in.)
(+ ) \ “ +\ 19,00 mm
19,00mm (3/4in)
Of e o
| |
| |
101,60 mm
g 63,50
(4.00in.) 6350
_ 141,22 mm
- (5-9/16 in.)
| |
| |
[
+ +
(& .
\ / 5,33 mm
- - - - - - (7132in.)

3. Mettre le System View et son joint en place dans le tableau de bord et le fixer au moyen de 4 vis.

a -Vis (4)
b - F}ondelles plates (4)
¢ - Ecrou papillon (4)

4. Poser la sonde de température ambiante en procédant comme suit :
a. Monter la sonde a un emplacement ou elle sera exposée a I'air sans étre en plein soleil.
b. Choisir l'emplacement et percer un trou de montage de 19 mm (3/4 in.).
c. Poser l'adaptateur de montage comme indiqué.
d. Visser la sonde de température ambiante dans 'adaptateur de montage.

o5 1 % %

a - Adaptateur de montage ¢ - Ecrou en nylon
b - Joint d - Sonde de température
d’air
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INSTALLATION
Connexions de cablage

MODELES SANS ACCELERATEUR/INVERSEUR DE MARCHE ELECTRONIQUES

REMARQUE : Des faisceaux prolongateurs pour instruments connectés au systéme sont
disponibles dans des longueurs de 152 mm (6 in.) a 9,14 m (30 ft).

TANBLUE——— om»— TANBLUE ——

PURPLE —<m® ———3—— pPURPLE —

TAN = Beige
BLUE = Bleu
PURPLE = Violet
WHITE = Blanc

®

- System View

- Faisceau de l'affichage

- Connexion des instruments connectés au systéme (tribord)

- Connexion des instruments connectés au systeme (babord)

- Connexion de GPS (en option)

- Avertisseur (fourni avec le faisceau de I'affichage)

- Borne

- Capuchon de protection contre les intempéries

- Boite de jonction

- Cable de données SC (du moteur)

- Sonde de température ambiante (fournie avec le faisceau de I'affichage)
- Libre (connexions étanches avec bouchons de protection contre les intempéries)

—_—R——-—TQ -~ 0 Q0 T 9D
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INSTALLATION

MODELES AVEC ACCELERATEUR/INVERSEUR DE MARCHE ELECTRONIQUES — MOTEUR UNIQUE

|
L]

REMARQUE : Des faisceaux prolongateurs pour instruments connectés au systéme sont
disponibles dans des longueurs de 152 mm (6in.) a 9,14 m (30 ft).

<,

N\,

@

=

BLK —ame —3— BLK

BLK-YEL —— qrpr— BLK-YEL _|

— GRN/YEL
E GRN/ORG

BLK
YEL
ORG
PUR
GRN
RED
WHITE
BLUE

BLK/ORG
— PUR/YEL

GRN/RED

Noir
Jaune
Orange
Violet
Vert
Rouge
Blanc
Bleu

- 3945

a - Affichage systéme

b - Instruments reliés au System Link

¢ - Sonde de température de lair

d - Connexion GPS

e - Faisceau de l'affichage

f - Capuchons de protection contre les intempéries
g - Boite de jonction

90-895200D MARS 2004 Page 8-5



INSTALLATION

MODELES AVEC ACCELERATEUR/INVERSEUR DE MARCHE ELECTRONIQUES — MOTEURS JUMELES

REMARQUE : Des faisceaux prolongateurs pour instruments connectés au systéme sont
disponibles dans des longueurs de 152 mm (6in.) a 9,14 m (30 ft).

BLK —emm C—1— BLK-WHT

BLK-YEL —— od®— BLK-YEL

BLK-YEL -— ogm— BLK-YEL
BLK —emer—— gl K-WHT

CE
=

YEL
WHT/WHITE
BLUE

Bleu

Noir
Jaune
Blanc

\/

3309

a - System View

b - Instruments reliés au System Link
¢ - Sonde de température de lair

d - Connexion GPS

e - Faisceau de l'affichage
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INSTALLATION

Raccordement d’une unité GPS en option au System View

REMARQUE : L'unité GPS doit étre conforme a la norme d’interface NMEA 0183 version 1.5 ou 2.0
de la National Marine Electronic Association (Association nationale de I'électronique maritime) ou a
une version ultérieure compatible.

Observer le schéma de cablage du GPS et déterminer quels sont ses deux fils de sortie. Repérer les
fils blanc et bleu en provenance du faisceau de cablage du System View. Raccorder les fils de sortie
du GPS aux fils blanc et bleu. Si aucune donnée n’est regcue, intervertir les connexions. Si aucune
donnée n’est toujours pas regue, se reporter au manuel d'utilisation du GPS et voir si ce dernier doit
étre étalonné pour activer le signal de sortie ou s’il doit étre mis a la masse différemment.
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INDEX
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Ecrans de miseenroute ......... 2-2 maximale au régime moteur) .. 3-3
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Ecrans de page d'accueil . ... ... .. 2.3 contextuelles) ............... 6-7
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Raccordement d’'une unité GPS
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alatraine ................... 3-6
Réglagesde 'heure ............. 6-3
Réinitialisation de la détection

descapteurs ................ 7-7
Répertoire Navigation/Fuel

(Navigation/carburant) ........ 5-2
Répertoire Propulsion . ........... 3-2
Répertoire Settings

(Configuration) . .............. 6-2
Répertoire System (Systeme) .. ... 7-2
Répertoire Vessel (Bateau) ....... 4-2
Réservoirs d’eau douce et

deauusée .................. 4-4
Réservoirs de carburant . ......... 4-4

Rétablissement de la
configuration usine ........... 7-7

S

Seawater Temperature Plot (Courbe
de température d’eau de mer) . 5-6

Sélection d’écrans favoris ........ 6-8
Sélection de temps de pause pour

visualisation d’écran favori .... 6-7
Sélectionducap GPS ........... 6-7
Sensors (Capteurs) . ............. 6-6
Shallow Alarm (Alarme d’eau

peu profonde) ............... 6-4
Steering Position (Position de

direction) . ................... 4-3
Supercharger Boost

(Suralimentation) . ............ 3-5
Synchroniseur de régimes . ....... 3-4

System Calibration (Etalonnage
des systemes) ............... 7-3

T

Tank Configuration (Configuration

rEServoirs) . ................. 7-4
Température ambiante ........... 5-6
Température deau .............. 5-6

Trim Calibration (Etalonnage

dutrim) ..................... 7-6
Trim Pop-Up Time (minuterie de
fenétre contextuelle de trim) ... 6-7

Trip History Log (Historique des
Croisiéres) . .................. 5-4

Troll Control (Commande de péche
alatraine) .................. 3-6

U

Unités (anglo-saxonnes ou

métriques) . ................. 6-4
Vessel Status (Etat bateau) . .. .. .. 4-5
Vitesse de transition ............. 6-6
Vitesse dubateau ............... 5-6

Page 9-2

90-895200D MARS 2004



