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TUOTTEEN TUNNISTUS

Jos vene on varustettu SmartCraft-mittarijarjestelmilla, tunnista
veneessa oleva jarjestelma alla olevista kuvauksista. Lue Smart-
Craft-jarjestelméastd, jotta voit hyddyntad sen suorituskykyé taysin.

Monitorin ohjelmistoversiot 2.00 ja 3.00

MONITORI 2.00-3.00
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HUOMAUTUS: Ohjelmistoversio nakyy /\ \J

hetken nayttéruudussa kaynnistyksen / .
yhteydessa \\
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Jarjestelman kierroslukumittari ja

nopeusmittari

Huomautus: Etsi NOLLAUS
ja kirkkaus-nuolet
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HUOMAA: Tédssé ohjekirjassa ndytetddn kaikki saatavis-
sa olevat ndyttéruudut. Moottorityypistési riippuu, mitké

ruudut koskevat sinua.

Monitorin ja ohjelmistoversioiden 2.00 ja 3.00 yhteen-
sopivuus: 2002-mallivuoden ja uudemmat Mercury-pera-
moottorimallit, jotka on suunniteltu kaytettaviksi Smart-
Craftin kanssa. Kaikki Mercury MerCruiser -mallit, jotka on

suunniteltu kéytettéviksi SmartCraftin kanssa.
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

Selitys 8
A= L={
B=b N=" g
cC=7_ o= {0
D=d P=p
E= | S=¢
F= F T=
1= | U= !}

—E¢‘{- = Moottori

B = Polttoaine

£ =Veden lampatila
& = Veden paine
4 =Oly

L = Halytys
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

Peruskaytt6

Monitori on nestekidendytdlla varustettu monitoimimittari.
-ndppaimella voi aktivoida monta eri nayttda.

Painamalla -painiketta seuraavat nayt6t vierivat esiin: kaytetty
polttoaineméaara, kierroslukumittari (1/min), polttoainevirtaus, ajokulman
asento, moottorin [Ampétila, vedenpaine, akkujénnite, alue (jos kalibroitu)
ja veden syvyys (jos varustettu anturilla).

Monitori k&ynnistyy, kun virta kytketdan péalle.

Néaytdssd on taustavalo, joka mahdollistaa yo6lla lukemisen. Taustavalon
kirkkautta voi s&dataa kayttamalla @ -painiketta.

Varoitushélytyksen sattuessa nékyvat varoituskuvakkeet é

Alkukaynnistys (tai paapalautuksen jalkeen)

Yksikkd nayttdd ohjelmistotason ja valayttda sitten sanan ”“SEt”
moottorikuvakkeen yhteydessa.

Stt

e

TN

Paina -painiketta.
AUTOMAATTIHAVAINTO

Yksikkd aloittaa moottorityypin ”Auto-detection” -toiminnon. Té&ssa
menettelyssd monitori tarkastaa moottorin  ohjausyksikén (ECM)
nadhdékseen kéytdssd olevan moottorityypin ja esiasettaa datan
valvontaruudut sen mukaisesti (jos esimerkiksi monitori havaitsee
sisdmoottorin, joka on yhdistetty tietoverkkoon, se k&antda pois kaikki
moottorin/vetolaitteen AJOKULMAN toiminnot, koska néitd toimintoja ei
kaytetd sisdmoottoriasennuksessa). Tarkoituksena on helpottaa
alkuperaisasetusta.

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

Alkukaynnistys (tai paapalautuksen jalkeen)

Automaattihavainnon alun virheviestit:

Vilkkuva ”Stbd” — Useampia moottorin

| [ [ tietokoneita (ECM) on maéritetty oike-

SCD c, anpuolen moottoriksi. Moottorit on oh-

jelmoitava oikeaan moottoripaikkaan

DDT:lla tai Quicksilverin diagnostiikka-
vélineella.
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Vilkkuva ”nonE” — Mittari ei nde yhtéan
r moottorin tietokonetta (ECM). Tarkista,

ettei johdotuksessa ole huonoja liitoksia
l"C""C ja ettd paatevastuksia on tarpeellinen
maara.

Vilkkuva ”noSt” — Yhtaén moottorin tie-
tokonetta (ECM) ei ole maaritetty oike-

S ' anpuolen moottoriksi. Moottorit eivat
'-‘ C‘ C ehké ole yhteensopivia tai ne on ohjel-
moitava oikeisiin moottoripaikkoihin

DDT:llIa tai Quicksilverin diagnostiikka-
vélineella.

Vilkkuva ”2001” — Moottorityyppi on va-
littava kasin. Selaa valintojen la-

8 AN 1 pi @ -painikkeella. Stnd = Pera-
UU J vetolaite, Inbd = Sisdmoottori, JEtd =
Jet-vetolaite, Out2 = Peramoottori
2-tahtinen, Out4 = Peramoottori 4-tahti-

nen. Jatka painamalla .
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

Paapalautus

Voit palauttaa mittarin takaisin tehtaan esiasetuksiin Master Reset (paapa-
lautus) -komennolla.

TARKEAA: Paipalautuksen suorittaminen palauttaa kaikki yksikén
tehdasasetukset ja poistaa kaikki asennuskalibroinnit, jotka on tehty
tuotteen asennuksen yhteydessa.

1. Paina ja @ -painikkeita noin 12 sekuntia. N&et sanan
”dFLt”. Vapauta painikkeet.

2. Paina valittémasti ja (XD -painikkeita uudestaan, kunnes
laite laskee nollaan ”0”.
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3. Ruudussa vilkkuva ”SEt”-viesti osoittaa, etté laite on palautettu teh-
taan oletusasetuksiin.
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

Vakiotietojen nayttéruudut

HUOMAA: Téssé ohjekirjassa ndytetddn kaikki saatavissa olevat nédytts-
ruudut. Moottorityypistési riippuu, mitkd ruudut koskevat sinua.

nn
:'-UU

53

Ohjelmistoversio

Moottoritunteja

Kaynnistys

Kaynnistyksen yhteydesséa hetkelli-
nen (1 sekunnin) ruutu nayttaa
nykyisen monitorin ohjelmistoversi-
on, jonka jalkeen seuraa 4 sekunnin
moottorin  kayttétunteja osoittava
naytto.

Kaytetty polttoainemaara
Nayttaa likim4érin, paljonko poltto-
ainetta on kaytetty viime nollauk-
sen jalkeen. Nollaus palauttaa
naytdn nollaan. Voit nollata milloin
tahansa painamalla -
ja (> -painikkeita samanai-
kaisesti.

Kierrosluku minuutissa
Kierroslukumittari — Nayttdd moot-

torin kierrosluvun minuutissa
(RPM).

Polttoainevirtaus
Nayttdd nykyisen arvioidun mootto-
rikohtaisen  polttoainekulutuksen
gallonina tunnissa (Gal/hr) tai
litroina tunnissa (Ltr/hr).

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

Vakiotietojen nayttéruudut

TRIM

10.5

Ajokulman asento

Nayttdd vetolaitteen ajokulman
asennon ylimpaén asentoon saak-
ka ja sen jalkeen kuljetusasennon.
0 = alas,

10 = taysi ajokulma-asento

25 = taysi kuljetusasento.
HUOMAUTUS: Tédmé ruutu voi-
daan asettaa ponnahtamaan esiin
aina kun trimmikatkaisinta kéyte-
tddn. Katso CAL 1 -kalibrointeja.

Moottorin lampétila
Nayttdd moottorin lampdtilan fah-
renheit- (°F) tai celsius- (°C)
asteina.

Vedenpaine

Nayttdd moottorin jdadhdytysjarjes-
telmén vedenpaineen Psi-yksikois-
sé tai baareina.

Oljyn lampétila

Nayttdd moottoridljyn lampdtilan
fahrenheit- (°F) tai celsius- (°C)
asteina.

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

Vakiotietojen ndyttéruudut 8
)
s S
Oljynpaine =
" Néayttdéd moottorin  Oljynpaineen e
3 b of Psi-yksikkdina tai baareina. (23
Ay =
T

Akun jannite
Nayttéda akun jannitetason (tilan).

—_—
0-

Volt
Range Alue
[ " n Nayttaa arvioidun alueen, mika
C perustuu nykyiseen polttoainekulu-
' tukseen ja jarjestelmdén yhdiste-
e B tyssa sailidssa jaljelld olevaan
polttoaineeseen. Naytetty numero

on arvio matkasta, jonka voit ajaa
jaljelld olevalla polttoaineella ve-
neen nopeuden pysyessd samana.
HUOMAUTUS: Tdmén ruudun ak-
tivoinnille on kaksi edellytysté.

1. Polttoaineséilién kalibrointi on
suoritettava CAL 2:ssa. Katso osaa
CAL 2 -kalibroinnit.
2.Jérjestelmédédn on liitettdvd no-
peuden mittauslaite (siipiratas tai
pitot-paineanturi).

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

Vakiotietojen nayttéruudut

Depth Veden syvyys
| Nayttaa anturin alla olevan veden
| syvyyden, mikali yhdistetty.
Ft HUOMAUTUS: Jérjestelmédan on
liitettdvd syvyysanturi (ostettava

erikseen), jotta tdméa ruutu toimii.

Matalan veden varoitushalytys

Voit asettaa halytyksen alkamaan, jos vene kulkee vedessa, joka on mata-
lampi kuin hélytystaso.

Matalan veden varoitushélytyksen asettaminen.

1.

7.

Vedensyvyys-ruutu on naytettdva. Varmista, ettd Depth on kytketty
paélle CAL 2:ssa. Katso CAL 2 -kalibrointi-osaa.

Paina ja @ -painikkeita samanaikaisesti 3 sekuntia.
Halytys péaalle/pois -valikko tulee nakyviin.

Paina @ -painiketta vaihtaaksesi asetuksen paélle (ON).

' Depth é

n
U

Paina -painiketta, kun haluat tallentaa lukeman.

Syvyysnumero alkaa vilkkua. Paina @—painiketta asettaaksesi
vilkkuvan numeron halutulle halytyssyvyydelle. 100 jalan (30 m) maksi-
misyvyys ja 2 jalan (61 cm) minimisyvyys.

Depth é
I N
Iy

Paina -painiketta, kun haluat tallentaa lukeman.
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

Varoitusjarjestelma

Kun moottorissa havaitaan vika, nytén varoitusruudut halyttavat kayttajaa
mahdollisesta viasta. Katso Moottorin kéyttd-, huolto- ja takuuohjekirjasta
lisétietoja ongelmasta ja siité, mihin toimenpiteisiin on ryhdyttava.

Jos vika voi aiheuttaa valittdman moottorivaurion, Engine Guardian System
reagoi ongelmaan rajoittamalla moottorin tehoa. Alenna heti kaasunopeus
tyhjékaynnille. Katso moottorin kayttd-, huolto- ja takuuohjekirjasta lisétie-
toja ongelmasta ja mihin toimenpiteisiin on ryhdyttava.

Jos tilapainikkeella siirrytddn toiseen ruutuun, hélytysmerkki ja& vilkku-
maan osoittaen, ettd ongelma jatkuu.

Varoitusruudut

TARKEAA: Katso moottorin kayttd-, huolto- ja takuuohjekirjasta lisa-
tietoja ongelmasta ja siitd, mihin toimenpiteisiin on ryhdyttava.

_\g_ Moottorin ylikuumenemi-
ST nen

Kellon ja lampétilan kuvakkeet néy-
= tetddn. Jaahdytysjarjestelméssa
S on riittdmatén vedenpaine.

e Alhainen 6ljymaara

—é- Kellon ja 6ljyn kuvakkeet nayte-
7 taan. Moottoriin asennetun 6ljysaili-
6n dljytaso on kriittisen alhainen.

N Alhainen vedenpaine
2T Kellon ja vedenpaineen kuvakkeet
naytetdan. Jaahdytysjarjestelmés-
_\é/_ sé on riittdmatdén vedenpaine.

e

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

Varoitusruudut

TARKEAA: Katso moottorin kayttd-, huolto- ja takuuohjekirjasta lisa-
tietoja ongelmasta ja siitd, mihin toimenpiteisiin on ryhdyttava.

-

N\
e

Vetta polttoaineessa
Kellon ja polttoaineen kuvakkeet
naytetddn. Polttoaineensuodatti-
men vedenerotin on taynna.

Moottori kéy ylikierroksia
Kellon kuvake naytetdan. Moottorin
nopeus on ylittdnyt sallitun maksi-
mikierrosluvun.

Moottori epdkunnossa
Kellon ja moottorin kuvake ilmestyy
iimoittaen kayttajalle, ettd mootto-
rissa on vikaa.

Oljypumpun vika

Kellon, moottorin ja dljyn kuvakkeet
naytetdadn. Oljypumppu ei toimi
endd séhkoisesti. Moottori ei saa
voiteludljya.



MONITORI - VERSIO 2.00-3.00
CAL 1 -kalibrointi

Cal 1 -nayton kalibroinnit:

o(Paalle tai pois) Ajokulman itsestaan aukeava ruutu

eAjokulman kalibrointi

eEnglantilaiset tai metrijarjestelman mittayksikot

eToimintasateen mittayksikot }

o(P&aélle tai pois) Syvyys-, Ajokulma-, Moottorin lampétila-, Oljynpaine-,
Oljyn lampétila-, Vedenpaine-, Jannite-, Moottorin kayttétunnit- ja Tie-
tojen simulointi -sivut.
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1. Kaanna virta-avain on-asentoon.

2. Paina ja @ -painikkeita kolme sekuntia, kunnes nékyviin

tulee CAL 1 -kalibrointiruutu.

HUOMAA: Paina ja @ -painikkeita kolme sekuntia, kun haluat
poistua CAL 1 -kalibrointiruudusta.

Cal 1 -aloitusruutu

Siirry seuraavaan kalibrointiruutuun painamalla -painiketta. @~

Ajokulman ponnahdus-
P 0 ruutu (kddnna paalle tai
or i pois)

Valitse haluatko hydraulisen ajokul-
man saadoén ruudun tulevan esiin
aina kun trimmikatkaisin aktivoi-
daan.

1. Pida numero "vilkkkumassa” nayttéruudussa.

2. Valitse (XE) -painikkeella.
1 =on (paalla)
0 = off (pois)

3. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @~



MONITORI - VERSIO 2.00-3.00
CAL 1 -kalibrointi

Trim Trimmianturin
nn 0.0-asetus
u.u
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! (Taysi ajokulma-asento)

Sanan "Trim” (ajokulma) ja alasnuolen pitéisi vilkkua.

Saada yksikkd alimpaan asentoonsa.

Tallenna @ -painikkeella.
Paina -painiketta, kun haluat siirtya 10.0 asetukseen. <

Trim Trimmianturin
1NN I 10.0-asetus

u.u
!

L

(Ylimmén ajokulman asento)

Sanan "Trim” (ajokulma) ja alas- ja ylésnuolien pitaisi vilkkua.

Sé&ada yksikké maksimiajokulman (ei kuljetus-) asentoon.

Tallenna @ -painikkeella.
Paina -painiketta, kun haluat siirtyd 25.0 asetukseen. @~

Trim Trimmianturin
25.0-asetus

JC N
L S. u i (Ylin kuljetusasento)

© N o O

9. Sanan "Trim” (ajokulma) ja ylésnuolen pitaisi vilkkua.

10. Kéayta trimmikytkinta ja sdadé yksikké maksimiin kuljetusasentoon.
11. Tallenna @ -painikkeella.
12. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @~



MONITORI - VERSIO 2.00-3.00
CAL 1 -kalibrointi

SAE englantilainen Metrijarjestelma Englantilainen ta|

jarjestelma .
metrinen
I ":C Valitse haluatko Iukemat SAE
LA e Bar englantilaisella jarjestelmalla tvai
Ltr M metriselld jarjestelmalla.
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1. Vaihda (£ -painikkeella mittayksikkoja.

2. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @

- Aluelukemat
Y ange _ - Valitse haluatko lukemat maileina,
un 'E Miles (Mailia) meripeninkulmina vai kilometreina.
' NMiles
Wiles —T— (Meripeninkulmaa)
__Km (kilometrid)

1. Vaihda (TE) -painikkeella mittayksikkoja.
2. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @

wrn Syvyysnéyttd
- (paalle tai pois)
O }' Valitse haluatko nayttoon syvyys-
H ruudun.

1. Valitse @ -painikkeella péalle tai pois.

2. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @~
Ajokulman naytto

Trim (padlle tai pois)
O n Valitse haluatko naytt66n ajokul-

man ruudun.

1. Valitse @ -painikkeella p&alle tai pois.

2. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @~
1-13
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

CAL 1 -kalibrointi

on-

£

Jadhdytysaineen
lampétilan naytté

(paalle tai pois)

Valitse haluatko naytté6n jaahdy-
tysaineen [ampétilan ruudun.

1. Valitse @ -painikkeella p&alle tai pois.
2. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @~

ofFfF .

Oljynpaineen nayttod
(paalle tai pois)

Valitse haluatko nayttéén 6ljynpai-
neen ruudun.

1. Valitse @ -painikkeella péalle tai pois.
2. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @~

of f -

Oljyn lampétilan nayttoé
(paalle tai pois)

Valitse haluatko nayttdon &ljyn
[Ampétilan ruudun.

1. Valitse @ -painikkeella péalle tai pois.
2. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @~



MONITORI - VERSIO 2.00-3.00
CAL 1 -kalibrointi

Vedenpaineen nayttd
(paalle tai pois)
0 y Valitse haluatko nayttéén veden-
S
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paineen ruudun.

1. Valitse @ -painikkeella p&alle tai pois.
2. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @

Akkujannitteen  naytto
(paalle tai pois)

O n Voit Valitse haluatko naytté6n akkujan-
nitteen ruudun.

1. Valitse @ -painikkeella p&alle tai pois.
2. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @

Moottorituntien naytté
(paalle tai pois)
O n Valitse haluatko naytt6én moottori-

tuntien ruudun.
Hrs

1. Valitse @ -painikkeella p&alle tai pois.

2. Paina ja @ -painikkeita kolme sekuntia, jotta voit poistua

CAL 1 -kalibrointiruudusta tai paina -painiketta, jotta voit siirtya
CAL 2 -kalibrointiruutuun.



MONITORI - VERSIO 2.00-3.00
CAL 2 -kalibrointi

CAL2-néaytén kalibroinnit:

eSiipiratasnopeusanturin taajuusasetus
ePitot-vedenpainenopeusanturin sydttdasetukset
ePitot-vedenpainenopeusanturin kerroin
ePolttoaineséilién kalibrointi
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1. Kaanna virta-avain on-asentoon.

2. Paina ja @ -painikkeita kolme sekuntia, kunnes nékyviin
tulee CAL 1 -kalibrointiruutu. Paina ja @ -painikkeita taas

kolme sekuntia, kunnes nakyviin tulee CAL 2 -kalibrointiruutu.

HUOMAA: Paina ja @ -painikkeita kolme sekuntia, kun haluat
poistua CAL 2 -kalibrointiruudusta.

CAL ¢

Siirry seuraavaan kalibrointiruutuun painamalla -painiketta. @~

Cal 2 -aloitusruutu

Vedenpaineen pitot-antu-
| rin syotto
| d | Valitse moottorin pitot-anturin pai-

neensyotto.

HUOMAUTUS: Mercury-peré-
moottorien vakio nopeuden syétté-
paine on 100 PSI. Tietyt korkean
suorituskyvyn sovellukset voivat
tarvita 200 PSI:n syétén.

1. Valitse (XX -painikkeella.
0 = Ei Pitot-paineanturia

1 =100 PSI
2 =200 PSI

2. Siirry seuraavaan toimintoon painamalla -painiketta. @~



MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

CAL 2 -kalibrointi

Pd4

Siipiratastyyppisen
nopeusanturin taajuus
Taajuutta voi muuttaa eri anturien
vaatimuksia vastaavaksi. 4,9 on
Mercury Marinen toimittaman siipi-
ratastyyppisen nopeusanturin taa-
juus.

Tallenna ja siirry seuraavaan toimintoon painamalla

-painiketta. @~

S5EA1

Meriveden lampétilan
naytto (paalle tai pois)
Valitse, haluatko ndhda meriveden
lampétilan.

HUOMAUTUS: Sinulla on oltava
Mercuryn siipiratas tai syvyys/ldm-
pétila-anturi (ostetaan erikseen)
yhdistettynd jérjestelméén, jotta
tdma ruutu toimii.

Tallenna ja siirry seuraavaan toimintoon painamalla

-painiketta. @~

Pitot-kerroinruutu

Taméan avulla voi sdatda nopeus-
mittarin arvon vastaavaksi toisen
nopeusmittarin kanssa, esim. GPS.
HUOMAUTUS: Kerroin toimii alu-
eella 0.5 - 1.5.

Tallenna ja siirry seuraavaan toimintoon painamalla

-painiketta. @~
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00
CAL 2 -kalibrointi

Polttoainesailion kalibrointi

POLTTOAINESAILION TASON VALVONTALAITE VOIDAAN ASET-
TAA KOLMELLA ERI TAVALLA:

Ensimmainen: Al4 tee mitaan. Lineaarinen lukema, joka perustuu pelkkiin
anturiarvoihin. Tama tila ei ota huomioon séilididen epésaéannoéllistd muo-
toa.

Toinen: Seuraamalla séilién kalibrointioletusmenettelya, joka suoritetaan
lisddmétta todellisuudessa polttoainetta sailiodn. Monitori antaa arvioidun
toimintasddearvon, joka perustuu anturin oletettuihin arvoihin. Tama tila ei
ota huomioon séilididen epésaannollistd muotoa.

Kolmas: Noudata téysin séilién kalibrointimenetelméad, joka kasittda poltto-
aineen lisdédmisen jokaisessa kalibrointipisteessa. Monitori nayttéa arvioi-
dun toimintas&dearvon, joka ottaa huomioon séilién muodon.



MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

CAL 2 -kalibrointi
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Séilié 1 (polttoaine)
Tilavuusasetus
"t1” = s4ili6 1
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1. Paina -painiketta, kunnes ”t1” nakyy. "t1” = séili6 1.
2. Paina vield kerran. Sana ”no” ja polttoaineen kuvake nakyvat.

HUOMAA: Sana ”"no” ei hdvid, jollei mittari nde, ettéa jérjestelméaan on yh-
distetty sdilié. Jos séiliétd ei ole yhdistetty, et voi antaa tilavuutta.

3. Anna séilié 1:n tilavuus litroina kéyttéen @ -n&ppainta.

4. Tallenna ja siirry seuraavaan toimintoon painamalla

-painiketta. @~

|
cc
B

(n[n

B

Sailié 2:n tilavuusasetus
HUOMAA: Séilié 2:n ei tarvitse olla
polttoainesdilié. Se voi esimerkiksi
edustaa 6ljyséiliota.

7127 = sailio 2

1. Paina -painiketta, kunnes ”t2” nakyy. "t2” = séili6 2.
2. Paina vield kerran. Sana ”no” ja polttoaineen kuvake nakyvat.

HUOMAA: Sana ”"no” ei hdvid, jollei mittari nde, ettéa jérjestelméan on yh-
distetty sdilié. Jos séiliétd ei ole yhdistetty, et voi antaa tilavuutta.

3. Anna séilié 2: n tilavuus litroina kéyttéen @ -n&ppainta.

4. Tallenna ja siirry seuraavaan toimintoon painamalla

-painiketta. @~
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

Séilié 1:n kalibrointi
Tilavuuden antamisen jélkeen si-
nun on valittava, haluatko kalibroi-
da polttoaineséilié 1:n "t1”.
HUOMAUTUS: Mittari ei anna
kalibroida polttoainesailiéta, ennen
kuin tilavuus on annettu).

1. Paina @ -painiketta, kun haluat valita 1= péalle, O = pois. Jatka sé&i-
libn kalibrointia valitsemalla ”1” ja painamalla sitten .

0PC bl g
-1 16 o

Sailio 1, 0 %:n kalibroin-
tiasetus
Pidé polttoaineséilidn taso tyhjalla.

2. Tallenna @ -painikkeella. Paina -painiketta, kun haluat

siirtyd 25 %:n asetukseen. @~

¢

2oPC s 8

25 prosenttia Lisattava
polttoaine

Sailio 1, 25 %:n kalibroin-
tiasetus

Naytetyn polttoainemé&éaréan liséa-
minen nostaa polttoainetason 25
prosenttiin.

HUOMAUTUS: ’Liséttévé polttoai-
ne” médrittyy polttoainesdéilidlle an-
netun tilavuusluvun mukaan.

3. Lisaa naytetty polttoainemaéré polttoaineséiliéon.

4. Tallenna @ -painikkeella. Paina -painiketta, kun haluat

siirtyd 50 %:n asetukseen. @

1-20
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CAL 2 -kalibrointi

n0ri Sailié 1, 50 %:n kalibroin-
Su P L' g g tiasetus
‘ Naytetyn polttoaineméaaran lisaa-
") Gal minen nostaa polttoainetason 50
50 prosenttia Lisattava prosenttiin.
polttoaine
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HUOMAUTUS: ’Liséttévé polttoai-
ne” médrittyy polttoainesdéilidlle an-
netun tilavuusluvun mukaan.

5. Lisaa naytetty polttoainemaéré polttoaineséiliéon.

6. Tallenna @ -painikkeella. Paina -painiketta, kun haluat

siirtyd 75 %:n asetukseen. ¥

- r Sailio 1, 75 %:n kalibroin-
I SPL i gg tiasetus
‘ Néaytetyn polttoainemaéarén lisaa-
") Gal minen nostaa polttoainetason 75
75 ti Lisattava prosenttiin.
prosentia oolttoaine  HUOMAUTUS: "Liséittévé polttoai-
ne” médrittyy polttoainesdéiliélle an-
netun tilavuusluvun mukaan.

7. Lisda néaytetty polttoainemaéara polttoainesailidon.

8. Tallenna @ -painikkeella. Paina -painiketta, kun haluat

siirtyd tdynna-asetukseen. @

Y Sailio 1, kalibroinnin
F uLL | ¥ g 8 taysi-asetus
R ‘ - Lisd4 niin paljon polttoainetta, etta
polttoainesailid tayttyy.
Taysi Lisattava
prosenttiméara polttoaine

9. Lis&a niin paljon polttoainetta, etta polttoainesailié tayttyy.

10. Tallenna @ -painikkeella. Paina -painiketta, kun haluat

siirtyd seuraavaan toimintoon. @

1-21
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CAL 2 -kalibrointi

Sailioé 2:n kalibrointi
Valitse, haluatko kalibroida sailid
2:n.

HUOMAUTUS: Séilié 2:n ei tarvitse
olla polttoaineséili6. Se voi olla
esim. 6ljyséilié.

HUOMAA: Mittari ei anna kalibroida
sdiliéta, ennen kuin tilavuus on
annettu-).

1. Paina -painiketta, kunnes ”t2” nakyy. "t2” = séili6 2.
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2. Paina @ -painiketta, kun haluat valita 1= p&alle, O = pois. Jos vali-
taan ”1”, séilién 2 kalibrointi jatkuu.

3. Jatka painamalla -painiketta.
v, Saili6 2:n kalibrointiku-

LI Q'TT” vakkeen valinta
CC ‘@.’ Valitse yksi kolmesta kuvakkeesta
‘ 7Y\ séilid 2:n nayttéruuduksi. (6ljy,
_\Hﬂ’ vesi/jatevesi, polttoaine).

1. Painamalla @ -painiketta néet vilkkuvan séiliokuvakkeen. Valitse
@ -painikkeella sailién 2 kuvake (6ljy, polttoaine tai vesi/jatevesi).

HUOMAA: MiKéli valitset 6ljy- tai vesi/jétevesikuvakkeen, séilié 2 ei tarvitse
enempdd kalibrointia. Jos séilié 2 on polttoainetta varten, jatka séilié 2:n
menettelyd.

2. Jatka painamalla -painiketta.
Sailioé 2, 0 %:n kalibroin-

3 P l‘.- : » g g tiasetus
") Gal

‘ Pidé polttoaineséilidn taso tyhjana.

3. Tallenna @ -painikkeella. Paina -painiketta, kun haluat
siirtyd 25 %:n asetukseen. @

1-22
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CAL 2 -kalibrointi

¢

12l R

Lisattava
polttoaine

25 prosenttia

Sailio 2, 25 %:n kalibroin-
tiasetus

Naytetyn polttoainemééaréan liséa-
minen nostaa polttoainetason 25
prosenttiin.

HUOMAUTUS: Liséttédvé polttoai-
ne médrittyy polttoaineséiliélle an-
netun tilavuusluvun mukaan.

4. Lisaa néaytetty polttoainemaéara polttoainesailioon.

5. Tallenna @ -painikkeella. Paina -painiketta, kun haluat

siirtyd 50 %:n asetukseen. @~

SBP&‘: 84

Lisattava
polttoaine

50 prosenttia

Saili6é 2, 50 %:n kalibroin-
tiasetus

Naytetyn polttoainemééaran liséa-
minen nostaa polttoainetason 50
prosenttiin.

HUOMAUTUS: Liséttdvé polttoai-
ne médrittyy polttoaineséiliélle an-
netun tilavuusluvun mukaan.

6. Lisda naytetty polttoainemaéré polttoaineséiliéon.

7. Tallenna @ -painikkeella. Paina -painiketta, kun haluat

siirtyd 75 %:n asetukseen. @

1-23
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MONITORI - VERSIO 2.00-3.00

CAL 2 -kalibrointi

1P| i

Lisattava
polttoaine

75 prosenttia

Sailid 2, 75 %:n kalibroin-
tiasetus

Naytetyn polttoainemééaréan liséa-
minen nostaa polttoainetason 75
prosenttiin.

HUOMAUTUS: Liséttédvé polttoai-
ne médrittyy polttoaineséiliélle an-
netun tilavuusluvun mukaan.

8. Lisda naytetty polttoainemaéré polttoaineséiliéon.

9. Tallenna @ -painikkeella. Paina -painiketta, kun haluat

siirtyd tdynna-asetukseen. @

TR
FULLT » il
B ‘ Gal
Taysi Lisattava
prosenttiméara polttoaine

Sailié 2, kalibroinnin
taysi-asetus

Lisd4 niin paljon polttoainetta, etta
polttoainesailid tayttyy.

10. Lis&é4 niin paljon polttoainetta, ettd polttoaineséilid tayttyy.

11. Paina ja (XED -painikkeita kolme sekuntia, kun haluat poistua

CAL 2 -kalibrointiruudusta.

1-24
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Jarjestelman kierroslukumittari ja
nopeusmittari

Peruskayttd ja ominaisuudet . .. ......... ... ... ... L.
Moottorin automaattihavainto ......................
Pddpalautus ......... .. ...
Nopeusmittarin ndyttéruudut .. .....................
Kierroslukumittarin ndyttéruudut . . ..................
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Varoitusjarjestelma ... ..... .. .. ... oL 2-10
Varoitusnéyttéruudut ............ ... ... 2-11
CAL 1 -kierroslukumittarin kalibrointi ............... 2-15
CAL 2 -kierroslukumittarin kalibrointi ............... 2-18
CAL 1 -nopeusmittarin kalibrointi .................. 2-22
CAL 2 -nopeusmittarin kalibrointi .................. 2-24

HUOMAA: Tdssad osassa ndytetddn kaikki ndyttéruudut,
jotka ovat saatavissa jérjestelmén kierrosluku- ja nopeus-
mittareille. Moottorityypistési rijppuu, mitkd ruudut koske-
vat sinua.

Jarjestelman kierrosluku- ja nopeusmittarien yhteen-
sopivuus:

2002 ja uudempien mallivuosien Mercury-perdmoottori-
mallit, jotka on tarkoitettu kaytettdviksi SmartCraftin
kanssa.

Kaikki Mercury MerCruiser -mallit, jotka on tarkoitettu kay-
tettdviksi Smartcraftin kanssa.
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JARJESTELMAN KIERROSLUKUMITTARI
& NOPEUSMITTARI

Kierroslukumittari Nopeusmittari

Kéayton perustiedot ja ominaisuudet
Kaynnistys: Jokainen mittari kaynnistyy, kun sytytys kytketéaan paalle. Mit-
tarit ovat paalla niin kauan kuin sytytys on péalla.

Valot: Kirkkautta ja kontrastia voidaan s&ataa.

Néppéimet: -painiketta kaytetdan tietoruutujen valintaan. ”+” ja
”=" painikkeita kdytetddn moottorinopeuden asetukseen uisteluohjaukses-
sa ja mittarien kalibroinneissa.

Uisteluohjaus: Antaa kayttdjan asettaa ja ohjata moottorin joutokéyntino-
peutta kaasuvipua kayttdmatta uisteltaessa.

Engine Guardian System: Valvoo moottorin kriittisia antureita ilmoittaen
varhaisessa vaiheessa mahdollisista ongelmista. Jérjestelmé& vastaa on-
gelmaan alentamalla moottorin nopeutta voidakseen yll&pitéa turvallisen
toimintatilan.

Varoitusjéarjestelma: Jérjestelma antaa varoitustorvella &&nimerkin ja na-
yttda varoitusviestin.
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

Kéayton perustiedot ja ominaisuudet

Digitaalinen nayttéruutu: Nayttdd seuraavat moottoritiedot.

Kierroslukumittarin nayttéruutu:

Nopeusmittarin nayttéruutu:

MOOTTORITYYPISTA RIIPPUEN
Moottorin totutusajo

Moottorin lampétila

Oljynpaine, PSI

Ajokulma ja kierrosluku, 1/min (RPM)
Ajokulma ja vedenpaine

Vedenpaine

Akun jannite ja moottorin kayttétunnit
Polttoainevirtaus ja kéytetty polttoaine-
maara

1/min (RPM)

Syvyys

Nopeus/ Meriveden lampétila

MOOTTORITYYPISTA RIIPPUEN
Nopeus

Kéytetty polttoainemé&éré

COG/SOG - Jos kaytdssa on GPS-
syottd

Etéisyys ja polttoaine reittipisteeseen
jos reittipiste on ohjelmoitu valinnai-
seen GPS:dén

Kello — liman/Meriveden lampétila
Hetkellinen ja keskim&arainen. Poltto-
ainetalous

Matkamittari

Polttoainesailididen tasot
Oljysailididen tasot

Makean veden tasot

Jateveden tasot

Kaksi moottoria

Ajokulman ja kierrosluvun tahdistus —
Polttoaineen alue

Polttoainevirtaus

Matkamittari

Ohjauskulma

2-2




JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

Moottorin automaattihavainto

Mittarin ensimmaisen kaynnistyksen tai "p&apalautuksen” aikana mittari
nayttdd "Auto detect’ (automaattihavainto). Tilandppainta painettaessa
mittari maarittelee automaattisesti moottorityypin. Tdma esiasettaa datan
tarkkailuruudut sen mukaisesti. Tarkoituksena on helpottaa alkuperéisase-
tusta.

Jos mittari nayttéda varoituksen "No Starboard Engine” (ei oikeanpuoleista
moottoria) tai "Multiple Starboard Engines” (useita oikeanpuoleisia mootto-
reita), moottorin paikka on valittava oikein (Port ja Stbd — vasen ja oikea)
kayttden Mercury-moottorien vianmaaritystydkalua. "Péépalautus” ja "Au-
tomaattihavainto” taas. (Katso "Paépalautus”).

Jéarjestelmén kierrosluku- ja nopeusmittari ovat vakioina ”Moottorin auto-
maattihavaintoruudussa” . Tdssa ruudussa mittari voi alkuk&ynnistyksen
yhteydessd automaattisesti havaita, minké& tyyppistd moottoria kaytat ja
asettaa mittarin sopimaan yhteen sen alustyypin kanssa.

Paapalautus

Voit palauttaa mittarin takaisin tehdasasetuksiin Master Reset (paapalau-
tus) -komennolla.

TARKEAA: Paipalautuksen suorittaminen palauttaa kaikki yksikén
tehdasasetukset ja poistaa kaikki asennuskalibroinnit, jotka on tehty
tuotteen asennuksen yhteydessa.

Painamalla [™£"] ja [™4"“| samanaikaisesti noin 10 sekuntia (kunnes

grafiikkapalkit "tormaavat”) voit palauttaa yksikdn tehtaan oletusasetuksiin.

MASTERRESET
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JARJESTELMAN KIERROSLUKUMITTARI
& NOPEUSMITTARI

4:15pPMm Nopeusmittari
1(70 AIR 60 WATER

FUEL 60 GALLONS
2|t —=

OlL (0.6 GALLONS
3 EcC———— F

RPM SYNCH
PORT b——n——1 STBD

TRIM SYNCH
5 PORT b——————1 STBD

Jatkuu seuraavalla sivulla

Nopeusmittarin nayttéruudut
KAIKKI RUUDUT EIVAT EHKA KOSKE MOOTTORITYYPPIASI.

Kun sytytys kdannetaan paélle, nopeusmittari ndyttda viimeisen ruudun, jo-
ta naytettiin juuri ennen sytytysvirran katkaisua.

Vaihda néyttéruutuja painamalla . Voit palata takaisin edelliseen

ruutuun painamalla kaksi sekuntia. TAma k&antaa ruutujarjestyk-
sen vastakkaiseksi.

HUOMAA: Lukemat voidaan néyttdd englantilaisina (USA) tai metrisind.
Katso kohtaa Kalibroinnit.

HUOMAA: Selitykset eivét aina ole mittarissa ndkyvédssa jérjestyksessé.
Jdrjestys vaihtuu moottorityypistéa riipppuen.

1. Kello — Lampétila - Kello, ilman lampdtila ja veden lampdtila. llman ja
veden lampdtila-anturien on oltava yhdistettyind nayton lukemien saa-
miseksi.

2. Polttoainetaso — Nayttéaa jaljella olevan polttoaineen.

3. Oljytaso —Nayttaa jaljella olevan moottoriéliymaaran tai vesi-/jatevesi-
séilién tason (jos kiinnitetty).

4. Kierroslukujen tahdistus — Vain kahdelle moottorille — Valvoo kum-
mankin moottorin kierroslukua.

5. Ajokulmien tahdistus — Vain kahdelle moottorille — Nayttdd kumman-
kin moottorin ajokulman asennon. Yksinkertaistaa ajokulmien pitdmis-
t& yhdenmukaisina.
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JARJESTELMAN KIERROSLUKUMITTARI

& NOPEUSMITTARI

ESTIMATED RANGE Nopeusmittari

6 320

MILES

7 INST AVG
10.3 MPG 11.4

TRIP

320 MILES

9 45.7 mpH

STEERING ANGLE

10 <« 520p0RT

Nopeusmittarin nayttéruudut

6.

10.

Alue — Arvioitu alue perustuu veneen nopeuteen, polttoainekulutuk-
seen ja séiliéssé olevaan polttoaineeseen. Naytetyt numerot osoittavat
arvioitua etéisyyttd, joka voidaan ajaa jéljella olevalla polttoaineella.
Nopeustiedot tarvitaan (siipiratas, pitot-paine tai GPS).

Polttoaineen hyoétysuhde — Nayit6 osoittaa keskiméaraisen "AVG”
polttoainekulutuksen seka hetkellisen ”INST” polttoainetalouden. Nay-
tetyt numerot osoittavat maileja/gallona "MPG” tai kilometrejd/litra
”KM/L”.

Polttoaineen nollaus — Nollaa valitsemalla nayttéruutu ja painamalla

[MODH ja [*£*] -painikkeita.

Matkamittari — [Imoittaa, miten pitkalle olet kulkenut mittarin nollaami-
sen jélkeen. Ajokulman nollaus — Nollaa valitsemalla nayttéruutu ja

painamalla [MODH ja [***] _painikkeita.

Digitaalinen nopeusmittari — Voi nayttda veneen nopeuden maileina/
tunti, kilometreind/tunti tai meripeninkulmina/tunti. Nopeusmittari kéyt-
taa siipiratasta alhaisiin nopeuslukemiin, mutta vaihtaa anturiputkeen
tai GPS:4an (jos yhdistetty) suurnopeuslukemissa. (Siirtymispisteen
asetus kuvataan kohdassa Cal 2).

Ohjauskulma — Nayttda ohjausjarjestelman suhteellisen asennon.
Saatavana vain Mercury MerCruiser-malleille. Ohjauskulman anturi on
asennettava moottoriin.
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JARJESTELMAN KIERROSLUKUMITTARI

& NOPEUSMITTARI

BREAK-IN TIME Kierroslukumittari

1 &1 &

3

BAT TMP PSI

2 — RPM x 1000
OK OK
ENG
3 136 TEMP °F L_J
COLDE—"—=IHOT
4 .6 TRM[ |
TRIM PSI

5| 56 124 [

6 125 WATERL |

Kierroslukumittarin nayttéruudut
KAIKKI RUUDUT EIVAT EHKA KOSKE MOOTTORITYYPPIASI.

Kun sytytys kytketdan paalle, kierroslukumittari nayttda viimeisen ruudun,
joka néaytettiin juuri ennen kuin sytytys kytkettiin pois p&alta.

Vaihda néyttéruutuja painamalla . Voit palata takaisin edelliseen

ruutuun painamalla kaksi sekuntia. TAma k&antaa ruutujarjestyk-
sen vastakkaiseen suuntaan.

HUOMAA: Lukemat voidaan néyttdd englantilaisina (USA) tai metrisind.
Katso kohtaa Kalibroinnit.

1.

Moottorin totutusajo — Nayttdd uuden moottorin jaljelléd olevan totutu-
sajoajan. TAma nayttd havidd automaattisesti, kun totutusajoaika on
kulunut loppuun.

Pikaviiteruutu — Naytta4, toimivatko akku, moottorin lampétila ja pai-
neet oikein.

Lampdtila — Nayttda moottorin jadhdytysnesteen [ampétilan.
Hydraulinen ajokulma — Nayttdd perdmoottorin tai perévetolaitteen
ajokulman suurimpaan ajokulmaan saakka ja sitten kuljetuskulman. 0
= alas, 10 = maksimiajokulma ja 25 = ylin kuljetusasento.
Hydraulinen ajokulma — vedenpaine — Nayttd4 moottorin ajokulman
ja jdadhdytysjarjestelman vedenpaineen.

Vedenpaine — Nayttdd moottorin jaéhdytysjarjestelman vedenpai-
neen.
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JARJESTELMAN KIERROSLUKUMITTARI
& NOPEUSMITTARI

Kierroslukumittari

OLJY

7 300 oo
v H 3
8 13.6 22.3 RPMx 1000

GPH KAYTETTY)|
POLTTOAINE
9|24 22.0

10, 3200 --v

11| == = syvyys

JALKAA
12 NOPEUS MEREN LAMH
25 MPH 760

Kierroslukumittarin nayttéruudut

7. Oljynpaine — Nayttaa moottorin éljynpaineen PSI- tai bar-yksikkdina.
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8. Akkujannite —Nayttaa akun jannitetason (kunnon). Kirjaa myds moot-
torin kayttdajan.

9. Polttoainevirtaus — Nayttdad moottorin polttoaineen kulutuksen gallo-
nina/tunti tai litroina/tunti.

10. Digitaalinen kierroslukumittari — Nayttda moottorin nopeuden kier-
roslukuina minuutissa (1/min).

11. Veden syvyys — Nayttda veden syvyyden anturin alla, jos se on yhdis-
tetty. Vedensyvyyden ruutu voidaan kaéantaa péalle tai pois CAL 1 kalib-
roinnissa. Voit asettaa hélytyksen alkamaan, jos vene kulkee vedessa,
joka on matalampi kuin halytystaso. Katso CAL 2 kalibroinnista veden-
syvyyden hélytysta ja poikkeama-asetuksia.

HUOMAA: Jérjestelmédan on téytynyt kytked syvyysanturi (ostettava erik-
seen), jotta tdmd ruutu toimii.

12. Nopeus/lampétila —Nayttaa jaetun ndytdn, jossa ndhdaan veden lam-
pdétila ja aluksen nopeus.

HUOMAA: Syéttédn on asennettava nopeusanturi (ostetaan erikseen).
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JARJESTELMAN KIERROSLUKUMITTARI
& NOPEUSMITTARI

Kierroslukumittari Nopeusmittari

RPM x 1000

TROLL SPEED ON OFF TROLL SPEED ON OFF
ACT SET ACT SET
62 RPM 657 RPM 2 o MPH 35 MPH
;  PUSH MODE TO DISENGAGE /  PUSH MODE TO DISEf{GAGE

Asetettu nopeus Todellinennopeus L Asetettu
<T 7 - nopeus
/TR\ 4:15 pm

70 ar 60 waTeR

L rode =
Todellinen nopeus

Uisteluohjaus

Peruskayitto
HUOMAA: Uisteluohjausta ei ehké ole saatavissa kaikille moottorimalleille.

HUOMAA: Uisteluohjauksen minimi/maksimialue voi vaihdella riippuen
moottorityypista.

Voit asettaa uisteluohjauksen joko kayttdmalla kierroslukumittaria tai no-
peusmittaria. Kierroslukumittarilla asetetaan nopeus yksikkéna RPM ja no-
peusmittarilla MPH, Kph tai KN.

Voit kytked uisteluohjauksen pois milloin tahansa painamalla -paini-
ketta uistelun nayttéruudussa tai kaasuvipua siirtdmalla.

Jos olet asettanut uisteluohjauksen halutulle nopeudelle ja sitten suljet uis-
teluohjauksen, jarjestelmé muistaa asetetun nopeuden ja palaa siihen no-
peuteen, kun se kytketdéan jélleen péalle.

Ruutu palautuu takaisin edelliseen ruutuun, jollei ole mitdan toimintaa 10

TROLL [HAKU]
+

sekunnin aikana. Aktivoi nayttéruutu uudelleen painamalla ] tai

-painiketta.

Kun uisteluohjaus on kytketty paalle ja olet pois uisteluohjausruudusta, vilk-
kuva ”TR” ilmestyy ndytdn vasempaan yldkulmaan osoittaen, etté uiste-
luohjaus on edelleen kaynnissa.
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JARJESTELMAN KIERROSLUKUMITTARI
& NOPEUSMITTARI

Kierroslukumittari Nopeusmittari

JEOI TROLL
=
TROLL SPEED ON OFF TROLLSPEED ON OFF
ACT SET ACT SET
628 RPM 657 RPM 23 MPH 35 MPH
PUSH MODE TO D|§éNeAGE /  PUSH MODE TO DISPNGAGE
L__ L L
LTodeIIinen nopeus _ Asetettu nopeus Todellinen nopeus Asetettu nopeus
a —» TROLL SPEED TOO FAST b TROLL SPEED TOO SLOW
ACT SET ACT SET
4.5 e 7.2 Ypn 2.1 e 18 Tom
REDUCE TROLL SPEED INCREASE TROLL SPEED

Uisteluohjaus
Uisteluohjauksen asetus
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1. Moottorin kdydessa vaihda moottori vaihteelle. Aseta moottorin nopeus
tyhjékéynnille.

TROLL [HAKU] |

2. Tuo esiin uisteluohjauksen nayttéruutu painamalla [*%™] tai |
-painiketta.

3. Ota kayttdon (kytke paalle) uisteluohjaus painamalla -painiket-
ta.

4. Aseta haluttu nopeus -painikkeilla. Liséda nopeutta (+)

painikkeella ja alenna nopeutta (-) painikkeella.

5. Jos asetat uistelunopeuden suuremmalle nopeudelle kuin uistelun kier-
rosnopeudet sallivat, viesti TARGET SPEED TOO FAST (a) (KOHDE-
NOPEUS LIIAN NOPEA) tulee nékyviin. Alenna uistelunopeutta.

6. Jos asetat uistelunopeuden hitaammalle nopeudelle kuin uistelun kier-
rosnopeudet sallivat, viesti TARGET SPEED TOO SLOW (b) (KOH-
DENOPEUS LIIAN HIDAS) tulee nakyviin. Lisda uistelunopeutta.

Kun haluat poistua uistelunopeuden ohjauksesta
Uisteluohjauksen voi kytkea pois kolmella eri tavalla:
e Paina uistelunopeuden néyttéruudussa.

e Siirré kaasuvipu toiselle nopeudelle.
e Vaijhda moottori vapaalle.
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JARJESTELMAN KIERROSLUKUMITTARI
& NOPEUSMITTARI

. c
GUARDIAN AL -
ENGINEPOWER 75 07 3200 rem /1y A

LIMITED TO

Varoitusjarjestelma

Varoitushalytykset — Jos havaitaan vika, kyseisen halytyksen nimi ilmes-
tyy nayttdéon (a).

Jos vika voi aiheuttaa valittdman moottorivaurion, Engine Guardian System
(b) reagoi ongelmaan rajoittamalla moottorin tehoa. Alenna heti kaasun no-
peus tyhjakaynnille ja katso seuraavilla sivuilla olevia varoitusviesteja. Kat-
so moottorin kéyttd-, huolto- ja takuuohjekirjasta lisatietoja ongelmasta ja
mihin toimenpiteisiin on ryhdyttava.

Halytysviestit jadvat ruutuun kunnes tilanappéintd painetaan. Mikéli on
useita halytyksia, ne ndkyvat vuorotellen naytdssa viiden sekunnin vélein.

Jos eri ruudun tilandppdinté painetaan, vilkkuva ”AL” (c) nékyy oikeassa
yldreunassa osoittaen, etta vika esiintyy edelleen.
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

Varoitusruudut

Kun moottorissa havaitaan vika, ndytén varoitusruudut halyttavat kayttajaa
mahdollisesta viasta. Katso moottorin kéyttd-, huolto- ja takuuohjekirjasta
lisétietoja ongelmasta ja siité, mihin toimenpiteisiin on ryhdyttava.

VAROITUSNAYTTORUUDUT

KIERROSLU-
ONGELMA KUMITTARIN
NAYTTO

NOPEUSMITTA-
RIN NAYTTO

AKKU L

MOOTTORIN TIETO-
VAYLA

VIKA — TORVI
VIKA - SYTYTYS
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VIKA — SUIHKUTIN

VIKA — OLJYPUMPPU

VIKA — ANTURI

VIKA — VEDEN LAMPO-
TILA

POLTTOAINE VAHISSA L
OLJY VAHISSA L

OLJYN LAMPOTILA
OLJY PSI

YLIKUUMENEMINEN
YLINOPEUS
PAINE

VARAOLJY

VETTA POLTTOAI-
NEESSA

MAP

IMUSARJAN LAMPO
TPS
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JARJESTELMAN KIERROSLUKUMITTARI
& NOPEUSMITTARI
OVERSPEED

o MGG ) % 6
3 7500 Fru m 7
Varoitusruudut

TARKEAA: Katso moottorin kéyttd-, huolto- ja takuuohjekirjasta lisa-
tietoja ongelmasta ja siitd, mihin toimenpiteisiin on ryhdyttava.

1. YLIKUUMENEMINEN - Moottori on ylikuumentunut.

2. PAINE - Jaahdytysjarjestelmén vedenpaine ei ole riittava.

o)
X
2
nE
o
o <
I'_
'_
W =
g =
[92]
Z>
<L W
%n_
m2
n<
w —/
]
o
<L
-

3. YLINOPEUS - Moottorin nopeus on ylittényt sallitun maksimikierroslu-
vun minuutissa.

4. VETTA POLTTOAINEESSA - Polttoaineensuodattimen vedenerotin
on taynna.

VIKA — TORVI - Varoitustorvi ei toimi oikein.

VARAOLJY VAHISSA - VAIN 2-TAHTIPERAMOOTTORIT - Oljytaso
on kriittisen alhainen moottoriin kiinnitetyssé o6ljyn varasailiossa.

7. VIKA — OLJYPUMPPU - Oljypumppu ei toimi enaa sahkoisesti. Moot-
tori ei saa voiteludljya.

8. VIKA - RUISKUTIN - Ainakin yksi polttoaineen ruiskutussuuttimista on
lakannut toimimasta sahkdisesti.
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JARJESTELMAN KIERROSLUKUMITTARI

& NOPEUSMITTARI

9 | IGNITION |

1 0 BATTERY
Vi 18y
11 | DATA BUS I—

o s B | ——

| WATER TEMP | 1 3

| no starboard | 1 4
engine

—' multipé% gigéboard | 1 5

Varoitusruudut

9.

10.
11.

12.
13.

14.

15.

VIKA - SYTYTYS - Sytytysjarjestelmaan on tullut vika.
AKKU - Sahkéinen jarjestelmé ei lataa tai akun varaus on alhainen.

MOOTTORIN TIETOVAYLA - Kierroslukumittarin ja moottorin valista
tiedonsiirtolinkki& ei ole kytketty.

VIKA - ANTURI - Yksi antureista ei toimi oikein.

VIKA — VEDEN LAMPOTILA — Anturi, joka mittaa ulkopuolista jarven/
meriveden lampdtilaa ei toimi oikein.

El OIKEANPUOLEISTA MOOTTORIA - limoittaa, etta laite ei née oi-
keanpuoleisen moottorin tietokonetta. Tdma merkitsee tavallisesti, et-
tei dataa siirry moottorin tietokoneesta mittariin. (Tarkista johdotus ja
varmista, ettd vaylaan on asennettu molemmat paatevastukset). Var-
mista, ettei kumpaakin ECM:84 ole konfiguroitu vasemmalle puolelle
kayttden DDT:ta tai Quicksilver-vianmadritystydkalua.

USEITA OIKEANPUOLEISIA MOOTTOREITA - SmartCraft-mittarit
tunnistavat useita moottoreita oikeanpuoleisiksi.

Useamman moottorin sovelluksissa Quicksilver diagnostisen apuvélineen
on ensin maarattava jokaiselle moottorille maéaratty paikka (oikea, vasen,
oikea2 tai vasen2) ennen kuin jarjestelma toimii asianmukaisesti.

Jos veneessé on kaksoismoottorisovellus, vasen moottori on ensin ohjel-
moitava Quicksilverin vianmaaritystytkalulla.

16.

OLJYN LAMPOTILA - Moottoriéljy ylikuumenee.

2-13
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JARJESTELMAN KIERROSLUKUMITTARI
& NOPEUSMITTARI

3 4

RPM x 1000

20

OLL PRESSURE

LOW FUEL

21

22

Varoitusruudut
17. OLJYNPAINE - Oljynpaine ei ole riittava.

18. POLTTOAINE VAHISSA - Tama viesti varoittaa, etté polttoaineséilién
polttoainetaso on kriittisen alhainen. Sinun tulee pysahtya tankkaa-
maan valittémasti, jotta se ei lopu.

19. ALHAINEN OLJYTASO - VAIN 2-TAHTIPERAMOOTTORIT - Irto-
s&ilién dljytaso on alhainen. Sinun tulee pysahtya ottamaan 6ljya valit-
témasti, jotta se ei lopu.

20. VIKA - MAP - Moottoriongelma on tapahtunut. Anna myyntiliikkeen
tarkastaa moottori.

21. VIKA - MAT - Moottoriongelma on tapahtunut. Anna myyntiliikkeen
tarkastaa moottori.

22. VIKA - TPS - Moottoriongelma on tapahtunut. Anna myyntilikkeen tar-
kastaa moottori.
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

Quick Cal -kalibrointi

Quick Cal — Tama kalibrointi on valon ja kontrastin asetukseen.

1. Paina[MODH ja [*4"*“] -painikkeita enintan 2 sekuntia, jolloin paaset

Quick Cal -ruutuun.

2. Paina , kun haluat edeté kalibrointivalintojen I&pi.
CAL 1 -kierroslukumittarin kalibrointi

Cal 1 - Tama kalibrointitaso mahdollistaa jarjestelméaruutujen kytkemisen

paélle ja pois.

HUOMAA: Ruudut voivat vaihdella mittarin versiosta riippuen.

1. Paina [MODH ja | TR%| painiketta noin seitsemén sekuntia tai kunnes

naet Cal 1 -ruudun.

2. Paina , kun haluat edeté kalibrointivalintojen I1&pi.

Jos valitaan "yes”, taman SC1000-kier-
roslukumittarin muutokset ruudussa vai-
kuttavat kaikkiin muihin jérjestelmassa
oleviin SC1000-kierroslukumittareihin.
HUOMAUTUS: Tamén ruudun on néytettdvé
kaikissa kierroslukumittareissa "Yes”, jotta
tdmé toiminto toimii.
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REMOTE SCREENS?

[NOJ [SAVE] [YES]
REMOTE LCD LIGHT?

[NO] [SAVE] [YES]

Jos valitaan “yes”, valotasot, jotka ase-
tetaan talla SC1000- kierroslukumittaril-
la vaikuttavat kaikkiin muihin jérjestel-
massa oleviin SC1000-kierroslukumit-
tareihin.

HUOMAUTUS: Tamén ruudun on néytettdvé
kaikissa kierroslukumittareissa “Yes”, jotta
tdmé toiminto toimii.

REMOTE LCD CONTRAST?

[NO] [SAVE] [YES]

Jos valitaan “yes”, kontrastitasot, jotka
asetetaan talla SC1000- kierroslukumit-
tarilla vaikuttavat kaikkiin muihin jérjes-
telméssa oleviin SC1000-kierrosluku-
mittareihin.

HUOMAUTUS: Tamén ruudun on néytettdvé
kaikissa kierroslukumittareissa "Yes”, jotta
tdmé toiminto toimii.

TRIM POPUP?

[NO] [SAVE] [YES]

Haluatko hydraulisen ajokulman nayt-
téruudun tulevan esiin hetkeksi, kun
sdadat moottorin ajokulmaa?

(jatkuu seuraavalla sivulla)

2-15
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

CAL 1 -kierroslukumittarin kalibrointi

TRIM CALIBRATION Jos valitset edit-toiminnon, voit kalibroida
mittarin vakiolle 0—10 yksikén ajokulmalle
[SKIP] Eepim) | & 11-25 kulietusasennon alueelle.

TRIM FULL DOWN THEN
PRESS PLUS BUTTON

[DFLT] [SKIP] [SAVE]

TRIM FULL UP THEN
PRESS PLUS BUTTON

[DFLT] [SKIP] [SAVE]

TRIM TO TRAILER POINT
THEN PRESS PLUS BUTTON

[DFLT] [SKIP] [SAVE]
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IS BN Voit vaihdella mittayksiksita englantilai-

sen (vakio) tai metrisen jarjestelman va-

[DOWN] [SAVE] [UP] lila.
SPEED UNITS Antaa valita nopeusyksikéita. Voit valita
MPH (mailia tunnissa), KN (meripenin-
kulmaa tunnissa) tai KMH (kilometria
[DOWN] [SAVE] [UP] tunnissa).

QUICK REF SCREEN?
Haluatko ottaa esiin pikaviiteruudun?
[NO] [SAVE] [YES]

ENGINE TEMP SCREEN?
Haluatko kytke& péélle moottorin I&am-
pétilaruudun?

[NO] [SAVE] [YES]

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

CAL 1 -kierroslukumittarin kalibrointi
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OIL TEMP SCREEN?
Haluatko kytkea péalle 6ljyn lampétila-
ruudun?
[INO] [SAVE] [YES]
OIL PRESS SCREEN?
Haluatko kytked paélle 6ljynpaineruu-
dun?
[NO] [SAVE] [YES]
TRIM AND PSI| SCREEN?
Haluatko kytkea paaélle ajokulman ja ve-
denpaineen jaetun ruudun?
[NO] [SAVE] [YES]
WATER PSI SCREEN?
Haluatko kytkeé péaalle vedenpaineruu-
dun?
[NO] [SAVE] [YES]
TRIM AND RPM SCREEN?
Haluatko kytkea péélle ajokulman ja
kierrosluvun jaetun ruudun?
[INO] [SAVE] [YES]
RPM SCREEN?
Haluatko kytke& péalle digitaalisen kier-
rosluvun ruudun?
[NO] [SAVE] [YES]
FUEL USED SCREEN?
Haluatko aktivoida Kéytetty polttoaine —
ruudun?
[NO] [SAVE] [YES]

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

CAL 1 -kierroslukumittarin kalibrointi

VOLT /HOUR SCREEN? Haluatko ottaa esiin jaetun ruudun, jos-
ta ndhdaan akun jannite ja moottori ajo-
aika?

[NO] [SAVE] [YES]

SPEED / SEA TEMP SCREEN? - i e
Haluatko ottaa esiin jaetun néaytén, jos-
ta ndhdaan veden lampdtila ja aluksen

?
INOJ [SAVE] [yEs] [ MOPEUS?
SEA TEMP
OFFSET = 0°? Tassé ruudussa voit kalibroida naytdn
ja veden lampétilan anturin.
[DOWN] [SAVE] [UP]
DEPTH SCREEN? Haluatko kytke& paélle syvyysruudun?
(Muista: Jarjestelmassé pitda olla
SmartCraft-syvyysanturi kytkettynd, jot-
[NO] [SAVE] [YES] | ta tdma ruutu toimii.)
SIMULATOR MODE?
Haluatko kytkea paalle simulaatiotilan?
(Kéytetaan esitystarkoituksiin).
[NO] [SAVE] [YES]
CALIBRATION 1
5 Haluatko poistua kalibroinnista? Tai
EXIT? menna kalibrointi 2:een?
[NO] [SAVE] [CAL2]
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

CAL 2 -kierroslukumittarin kalibrointi

CAL 2-Tama kalibrointitaso mahdollistaa jarjestelman anturien sy6ttéjen
maéarittdmisen.

HUOMAA: Ruudut voivat vaihdella mittarin versiosta riippuen.

1. Paina[MODH ja [*4**"] -painikkeita noin kymmenen sekuntia, kun ha-
luat ndhda (Cal2) -ruudun.

2. Paina , kun haluat edeté kalibrointivalintojen I&pi.

Polttoainesailion valvontalaite voidaan kalibroida kolmella
eri menetelmalla:

Ensimmainen: Al4 tee mitaan. Lineaarinen lukema, joka perustuu pelkkiin
anturiarvoihin. Tama tila ei ota huomioon séilididen epasaanndllistd muo-
toa.

Toinen: Noudata seuraavalla sivulla selostettua sailién kalibrointimenetel-
maa, mutta ala lisdé polttoainetta. Jarjestelméan kierroslukumittari (System
Tach) antaa arvioidun aluearvon, joka perustuu anturin etaisyysarvojen li-
neaariseen interpolaatioon. TAma tila ei ota huomioon séiliéiden epasééan-
néllistd muotoa.

Kolmas: Noudata tdysin seuraavalla sivulla selostettua sailién kalibrointi-
menetelm&d, joka kasittdd polttoaineen lisddmisen jokaisessa kalibrointi-
pisteessa. Jarjestelmén kierroslukumittari (System Tach) nayttaa arvioidun
aluearvon, jossa sdilibn muoto on otettu huomioon.
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

CAL 2 -kierroslukumittarin kalibrointi

FUEL TS ey Voit antaa veneesi polttoaineséilion tila-
vuuden. Tdma valintamahdollisuus on
(DOWN] [SAVE] up | sama sailié 1:lle ja sailio 2:lle.
CALIBRATION FUEL TANK Voit antaa tilan, jossa voit kalibroida
polttoaineséilidsi. Polttoaineséiliéon ka-
librointimenetelma on sama séili6 1:lle
[SKIP] [EDIT] | ja séilid 2:lle.
EMPTY TANK THEN Voit valita tyhjén séilién ja painaa SAVE
PRESS PLUS BUTTON (TALLENNA) tai painaa DFLT (OLE-
TUS), joka antaa sailion tilavuuteen pe-
[DFLT] [SKIP] [SAVE] | rustuvan oletusarvon.
FILL TO 1/4 THEN Voit valita, ettd séilié on 1/4 tdynna ja
PRESS PLUS BUTTON painaa SAVE tai painaa DFLT, joka an-
taa séilién tilavuuteen perustuvan ole-
[DFLT] [SKIP] [SAVE] | tusarvon.
FILL TO 1/2 THEN Voit valita, ettd séilié on 1/2 tdynna ja
PRESS PLUS BUTTON painaa SAVE tai painaa DFLT, joka an-
taa séilién tilavuuteen perustuvan ole-
[DFLT] [SKIP] [SAVE] | tusarvon.
FILL TO 3/4 THEN Voit valita, ettd séilié on 3/4 tdynna ja
PRESS PLUS BUTTON painaa SAVE tai painaa DFLT, joka an-
taa séilién tilavuuteen perustuvan ole-
[DFLT] [SKIP] [SAVE]| tusarvon.
FILL TO FULL THEN Voit valita, etta sailié on tdynné ja pai-
PRESS PLUS BUTTON naa SAVE tai painaa DFLT, joka antaa
séilién tilavuuteen perustuvan oletusar-
[DFLT] [SKIP] [SAVE] [ von.

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

CAL 2 -kierroslukumittarin kalibrointi

EXTERNAL SENSORS Tassa osassa voit ottaa kayttoon ja
poistaa kaytdstd seuraavien ulkopuo-
listen anturien sy6tot.

[SKIP] [EDIT]
PITOT SENSOR?

Onko veneessé pitot-anturi, joka mittaa | [l

veneen nopeuden? <
[NO] [SAVE] [YES] ZE
o
=
PADDLE SENSOR? =
Onko veneessé siipiratas, joka mittaa | i c%
veneen nopeuden? Z3
[NOJ [SAVE] [YES] = %
w=
b <
TRIM SENSOR? w -

Onko veneessa ajokulman anturi? %

[NO] [SAVE] [YES]
SEA TEMP?
Onko veneessa veden lampétilan antu-
ri?
[NO] [SAVE] [YES]

STEERING SENSOR?
Onko veneessa ohjausanturi?

INO] [SAVE] [YES]

INVERT STEERING? Nayttddkdé ohjauskulma péinvastai-
seen suuntaan kuin pitdisi? Jos nayt-
t4a, tdma toiminto kdantaa signaalin,

[NO] [SAVE] [YES] | jotta ohjauskulma nakyy oikein.

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

CAL 2 -kierroslukumittarin kalibrointi

TROLL CONTROL? R . . .
Onko tdman veneen uistelunohjaus toi-
minnassa vai ei?
[INO] [SAVE] [YES]
SPEED OPTION
Té&ssé osassa voit maarittdé seuraavat
nopeusanturit.
[SKIP] [EDIT]
PITOT SENSOR?
Valitse pitot-anturityyppi. Voit valita 100
tai 200 PSI. (100 PSI on tavallisin)
[NO] [SAVE] [YES]
PITOT SENSOR MULTIPLIER Saada pitot-paineanturi siten, etta se
korjaa nayttdvirheet, jotka ovat liian kor-
(DOWN] [SAVE] [UP] keita/matalia.
PADDLE SENSOR PULSE FAC- S&4da siipirattaan taajuutta naytén lu-
TOR kemien mukaan, jotka ovat liian korkei-
(DOWN] [SAVE] upy | ta/matalia.

PADDLE TO PITOT TRANSITION Aseta nopeus, jolla mittari lakkaa seu-
raamasta siipiratasta ja alkaa kayttaa
pitot-anturia veneen nopeuden mittaa-

[DOWN] [SAVE] [UP] | miseen.

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

CAL 2 -kierroslukumittarin kalibrointi

Antaa sinun konfiguroida elektronisesti
DEPE SESOR CFREET syvyyspoikkeaman. Negatiivisen nu-
meron syéttdminen antaa vesirajan
UP pgl_kkeaman. Positiivinen numero antaa
[DOWN] [SAVE] L kélin poikkeaman.
DIEFUIR) LAY Voit antaa syvyysarvon. Kun syvyysan-
turi lukee kyseisen arvon tai sen alle,
[DOWN] [SAVE] [UP] matalan veden varoitushalytys kuuluu.
CALIBRATION 2 . o _
Haluatko poistua kalibroinnista? Tai
EXIT? .. b
menné kalibrointi 1:een?
[NO] [SAVE] [CALA1]
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

Quick Cal -kalibrointi

Quick Cal — Tama kalibrointi on valon ja kontrastin asetukseen.

1. Paina [MODH ja [*5™*] -painikkeita enintaén 2 sekuntia, jolloin paaset
Quick Cal -ruutuun.

2. Paina , kun haluat edeté kalibrointivalintojen I&pi.

CAL 1-kierroslukumittarin kalibrointi

Cal 1 - Tama kalibrointitaso mahdollistaa jarjestelméaruutujen kytkemisen
paélle ja pois.

HUOMAA: Ruudut voivat vaihdella mittarin versiosta riippuen.

1. Paina [MODH ja [™4™| painiketta noin seitseméan sekuntia tai kunnes
naet Cal 1 -ruudun.

2. Paina , kun haluat edeté kalibrointivalintojen I&pi.

RSIOTE LD LIS Voit asettaa téstd mittarista valotasot
kaikille SC1000-laitteille samanaikai-
[NO] [SAVE] [YES] sestl.
FEHIOTELED COLTRAST? Voit s&at4é tastad mittarista toisen kier-
rosluku-/nopeusmittarin kontrastia sa-
INOJ [SAVE] [VES] manaikaisesti.
TIME Voit asettaa kellonajan. Sinun on valitta-
va "EDIT” aikamuodon asettamiseksi.
Jos GPS on yhdistettyna jarjestelméaan,
INOJ [SKIP] [eoimy| et voi muuttaa aikaa tdman toiminnon
avulla.
Valitse joko 12-tuntinen tai 24-tuntinen
IS FORRIAT kello. 12-tuntinen kello néayttda péivéa-
maéran jarjestyksessé kuukausi-paiva-
[DOWN] [SAVE] [UP] vuosi. 24-tuntinen kello nayttaa paiva-

maaran jarjestyksessé paiva-kuukausi-
VUuosi.

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

CAL 1-kierroslukumittarin kalibrointi

CALIBRATION S&ada mittarin siséinen kello vastaa-
HOUR 12:00 AM maan paikallista kellonaikaa. Aseta en-
sin tunnit ja paina sitten MODE-né&p-
[DOWN] [SAVE] [UP]| pé&int4 ja aseta minuutit.

DISPLAY UNITS Voit vaihdella mittayksikéita englantilai-

sen (vakio) tai metrisen jarjestelman va-

STEERING ANG. SCREEN?

o)
<
>
T —
[DOWN] [SAVE] [UP] lila. 8
s
gL
SEEED ST Voit valita nopeusnaytén mittayksikot. gc%
Voit valita MPH (mailia tunnissa), KTS =<§:§
[DOWN] [SAVE] [UP] (solmua) tai KMH (kilometria tunnissa). 0 <23
'_
n <
w =/
w
o
<€
<

Haluatko aktivoida ohjauskulman ruu-

dun?
INOJ [SAVE] [YES]

TEMP / CLOCK SCREEN? o .
Haluatko naytté6n jaetun ruudun, josta
néhdéan ilman lampdtila ja aika?

INO] [SAVE] [YES]
FUEL USED SCREEN? Haluatko aktivoida Kéytetty polttoaine —
ruudun? Tdma ruutu nayttdd paljonko
INO] [SAVE] [VES] polttoainetta on kaytetty matkalla.

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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NOPEUSMITTARI

Quick Cal -kalibrointi

TRIP SCREEN?
Haluatko aktivoida matkaruudun?

[NO] [SAVE] [YES]
FUEL MANAGE SCREEN?

2 Haluatko aktivoida polttoaineen hallinta
x -ruudun?
= [NO] [SAVE] [YES]
oC
=
GE SIMULATOR MODE?
< c% Haluatko kytkeé péalle simulaatiotilan?
Z D (Kéaytetaan vain esittelytarkoituksiin).
= % [NO] [SAVE] [YES]
w=
b <
- EXIT?
Jis Haluatko poistua kalibroinnista? Tai
5 menné kalibrointi 2:een?

[NO] [YES] [CAL2]
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

CAL 2-kierroslukumittarin kalibrointi

CAL 2-Tama kalibrointitaso mahdollistaa jarjestelman anturien sy6ttéjen
maéarittdmisen.

HUOMAA: Ruudut voivat vaihdella mittarin versiosta riippuen.

1. Paina[MODH ja [*4**"] -painikkeita noin kymmenen sekuntia, kun ha-
luat ndhda (Cal2) -ruudun.

2
2. Paina , kun haluat edeté kalibrointivalintojen I&pi. =
|_
oS¢
EXTERNAL SENSORS i E
Tassd voit ottaa kayttéén ja poistaa '-5 s
kaytdsta ulkopuoliset anturin syétot. =9
[SKIP] [EDIT] =
=0
m2
AIR TEMP? n <<
w =/
Kéytatkd ilman lampétilan anturia? _i:’
INO] [SAVE] [YES] -
GPS?
Oletko asentanut GPS-anturin?
INO] [SAVE] [YES]
USE GPS SPEED?
Kaytatk6 GPS:4a nopeusnaytdn oh-
jaukseen?
[NOJ [SAVE] [YES]

(jatkuu seuraavalla sivulla)
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JARJESTELMAN KIERROSLUKU- JA
NOPEUSMITTARI

CAL 2-kierroslukumittarin kalibrointi

SEA TEMP
OFFSET=0°F Téasséa ruudussa voit kalibroida néytén
ja veden lampétilan anturin.
[DOWN] [SAVE] [UP]

TROLL CONTROL?
2 Onko uisteluohjaus toiminnassa tassa
x veneessa?
ZE [NO] [SAVE] [YES]
=
iy WATER TEMPERATURE
< c% ADJUST Saada veden lampétilan anturia merive-
Z3 den todellista lampétilaa vastaavaksi.
Sa [DOWN] [SAVE] [UP]
=0
wz
n<
w- CALIBRATION 2 . o _
o Haluatko poistua kalibroinnista? Tai
T EXIT? . oo
= menna kalibrointi 1:een?

[NO] [SAVE] [CAL1]
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