Willkommen
Sie haben einen der besten Bootsmotoren auf dem Markt gewahit. Zahireiche Konstruktionsmerkmale
gewahrleisten eine leichte Bedienung und lange Lebensdauer.
Bei guter Pflege und Wartung wird Ihnen dieser Motor viele Jahre lang Freude bereiten. Dieses Handbuch ist eine
Erganzung zum Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch, das im Lieferumfang lhres Motors enthalten ist, und
gibt Thnen nahere Informationen Uber das Axius-Antriebssystem. Lesen Sie dieses Handbuch vollstéandig durch, um
optimale Leistung und einwandfreien Betrieb sicherzustellen.
Dieses Handbuch enthalt spezifische Anleitungen fiir die Verwendung und Wartung lhres Produkts. Sie sollten
dieses Handbuch bei dem Produkt aufbewahren, damit es bei Bedarf immer griffbereit ist.
Wir méchten uns bei Ihnen fiir den Kauf eines unserer Produkte bedanken. Wir sind davon lberzeugt, dass Sie
Freude daran haben werden!
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Garantiehinweis
Das von lhnen gekaufte Produkt wird mit einer beschrankten Garantie von Mercury Marine geliefert. Die
Garantiebedingungen sind im Abschnitt ,Garantie" im Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch festgelegt, das
im Lieferumfang lhres Antriebssystems enthalten ist. Die Garantiebedingungen enthalten eine Beschreibung der
abgedeckten und ausgeschlossenen Garantieleistungen, die Laufzeit der Garantie, Empfehlungen zur
Geltendmachung eines Garantieanspruchs, wichtige Ausschliisse und Beschrankungen sowie andere relevante
Informationen. Lesen Sie sich diese wichtigen Informationen bitte durch.

Lesen Sie dieses Handbuch sorgféltig durch
WICHTIG: Wenn Sie etwas nicht verstehen, lassen Sie sich die Start- und Betriebsverfahren von Ihrem Handler
vorfihren.

Hinweis
Die in diesem Handbuch und auf Ihrem Antriebssystem verwendeten Hinweise ,Gefahr", ,Warnung" und ,Vorsicht"

und die sonstigen Hinweise, zusammen mit dem internationalen Symbol fiir GEFAHR ( A) weisen den
Mechaniker bzw. Benutzer auf besondere Anweisungen fir bestimmte Wartungsarbeiten oder Verfahren hin, die bei
falscher oder unvorsichtiger Ausfihrung gefahrlich sein kdnnen. Diese Hinweise unbedingt beachten.

Diese Sicherheitshinweise kdnnen die angezeigten Gefahren selbstverstandlich nicht vermeiden. Zur Durchfiihrung
von Wartungsarbeiten gehdrt neben der strikten Einhaltung dieser Hinweise auch gesunder Menschenverstand, um
Unfallen vorzubeugen.

A GEFAHR
Weist auf eine Gefahr hin, deren Nichtbeachtung zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihrt.

A VORSICHT
Weist auf eine Gefahr hin, deren Nichtbeachtung zu schweren oder tédlichen Verletzungen fiihren kann.

A ACHTUNG
Weist auf eine Gefahr hin, deren Nichtbeachtung zu leichten oder mittelschweren Verletzungen fiihren kann.

HINWEIS

Weist auf eine Situation hin, deren Nichtbeachtung zum Ausfall des Motors oder anderer Hauptkomponenten
filhren kann.

Axius Generation 2 Modelle

WICHTIG: Informationen, die fir die erfolgreiche Durchfithrung der Aufgabe unabdinglich sind.
HINWEIS: Informationen, die beim Verstdndnis eines bestimmten Schritts oder einer MaBnahme helfen.

Informationen zu Schutzmarken und Urheberrecht

Die hierin enthaltenen Beschreibungen und technischen Daten galten zum Zeitpunkt der Drucklegung. Mercury
Marine behélt sich das Recht vor, zum Zwecke der standigen Verbesserung Modelle jederzeit auslaufen zu lassen
und technische Daten oder Konstruktionen ohne Vorankiindigung oder daraus entstehende Verpflichtungen zu
andern.

Mercury Marine, Fond du Lac, Wisconsin, USA. Gedruckt in den USA

© 2012, Mercury Marine

Mercury, Mercury Marine, MerCruiser, Mercury MerCruiser, Mercury Racing, Mercury Precision Parts, Mercury
Propellers, Mariner, Quicksilver, Alpha, Axius, Bravo One, Bravo Two, Bravo Three, K-Planes, MerCathode,
OptiMax, Precision Pilot, Pro Max, SeaCore, Skyhook, SmartCraft, Sport-Jet, Total Command, Verado, VesselView,
Zero Effort, Zeus, #1 On The Water, M mit Wellenlogo, Mercury mit Wellenlogo und das SmartCraft Logo sind
eingetragene Marken der Brunswick Corporation. Das Mercury Product Protection Logo ist eine eingetragene
Dienstleistungsmarke der Brunswick Corporation.

© 2012 Mercury Marine



A VORSICHT

Der Bootsfiihrer (Fahrer) ist fiir den ordnungsgemafen und sicheren Betrieb des Boots, die an Bord befindliche
Ausristung und die Sicherheit aller Insassen verantwortlich. Wir empfehlen dringendst, dass sich der Bootsfiihrer das
Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch gut durchliest und sich mit den Bedienungsanleitungen fiir das
Antriebssystem und alle Zubehdrteile vertraut macht, bevor das Boot in Betrieb genommen wird.

A VORSICHT

Dem US-Bundesstaat Kalifornien ist bekannt, dass die Abgase dieses Motors Chemikalien enthalten, die Krebs,
Geburtsschaden oder andere Schaden des Fortpflanzungssystems verursachen.
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Kapitel 1 - Garantie

Garantieinformationen

Garantieregistrierung — Vereinigte Staaten und Kanada

1. Um Garantiedeckung zu erhalten, muss das Produkt bei Mercury Marine registriert sein. Der Handler muss beim
Kaufabschluss die Garantiekarte ausfiillen und diese unverziglich per MercNET, E-Mail oder Post bei Mercury Marine
einreichen. Mercury Marine tragt die Informationen sofort nach Erhalt der Garantiekarte in die Akten ein.

2. Die Garantiedeckung beginnt erst, wenn Ihr Produkt bei Mercury Marine registriert ist.

3. Sie kodnnen lhre Anschrift jederzeit &ndern, auch beim Einreichen eines Garantieanspruchs. Hierzu geben Sie der
Garantieregistrierungsabteilung von Mercury Marine entweder telefonisch, per Post oder Fax folgende Informationen
an: lhren Namen, die alte und neue Anschrift sowie die Motorseriennummer. |hr Handler kann diese Daten ebenfalls
aktualisieren.

Mercury Marine

Attn: Warranty Registration Department
W6250 Pioneer Road

P.O. Box 1939

Fond du Lac, WI 54936-1939
920-929-5054

Fax 920-929-5893

HINWEIS: Mercury Marine muss Registrierungslisten und eine Liste aller Handler fiihren, die in den USA
Bootssportprodukte verkaufen. Diese Informationen sind im Rahmen des Federal Safety Act (US-Bundesgeselz tiber
Sicherheit) im Falle eines Sicherheitsriickrufs erforderiich.

Garantieregistrierung — AuBerhalb der Vereinigten Staaten und Kanada

1. lhr Verkaufshandler muss die Garantiekarte vollstandig ausfiillen und an den Vertriebshandler bzw. das Marine Power
Service Center schicken, das fir die Verwaltung des Garantieregistrierungs-/Garantieanspruchs-Programms in |hrer
Region zustandig ist.

2. Die Garantiekarte enthalt lnren Namen und lhre Adresse, die Modell- und Seriennummern des Produktes, das
Kaufdatum, den Verwendungszweck sowie Codenummer, Name und Anschrift des Vertriebs-/Verkaufshandlers. Der
Vertriebs- oder Verkaufshandler bestétigt ebenfalls, dass Sie der Erstkdufer und -nutzer des Produktes sind.

3. Sie missen umgehend eine Kopie der Garantiekarte (die Ausfiihrung fir den Kaufer) erhalten, nachdem der
Vertriebs-/Verkaufshandler die Karte vollstandig ausgefillt hat. Diese Karte gilt als Ihr Nachweis Uber eine
Registrierung im Werk. Sie missen die Karte aufbewahren, um sie bei Bedarf vorzeigen zu kénnen. Im Falle eines
Garantieanspruchs fiir dieses Produkt bendétigt Ihr Handler evtl. diese Garantiekarte, um das Kaufdatum zu bestatigen
und die Informationen auf der Karte zur Erstellung der Garantieantragsformulare zu verwenden.

4. In manchen Landern erteilt Ihnen das Marine Power Service Center innerhalb von 30 Tagen nach Erhalt der
Werkskopie der Garantiekarte vom Vertriebs-/Verkaufshandler eine permanente Garantiekarte (aus Plastik). Wenn Sie
eine Plastikkarte erhalten, kénnen Sie die Kauferkopie, die Sie beim Kauf des Produktes vom Vertriebs-/
Verkaufshandler erhalten haben, wegwerfen. Fragen Sie lhren Vertriebs-/Verkaufshandler, ob dieses Programm auf
Sie zutrifft.

5. Weitere Informationen bzgl. der Garantiekarte und deren Bedeutung bei der Bearbeitung eines Garantieanspruchs
sind unter ,Internationale Garantie" zu finden. Siehe ,Inhaltsverzeichnis".

WICHTIG: In einigen Landern ist die Fiihrung von Registrierungslisten durch Werk und Handler gesetzlich vorgeschrieben.

Wir méchten ALLE Produkte im Werk registrieren lassen, damit wir Sie notfalls versténdigen kdnnen. Stellen Sie sicher,

dass Ihr Mercury Marine Vertriebs-/Verkaufshéndler die Garantieregistrierungskarte umgehend ausfllt und die Werkskopie

an das fiir Ihre Region zustandige Marine Power International Service Center schickt.

Garantiebestimmungen — Dieselmodelle
Weltweite Garantie fir Freizeitnutzer von Hochleistungsmotoren

Deckungsumfang

Mercury Marine gewabhrleistet, dass jedes neue Motor-/Antriebssystem (Produkt) wahrend des nachstehend festgelegten
Deckungszeitraumes frei von Material- und Verarbeitungsfehlern ist.

Deckungszeitraum

Die Garantiedeckung beginnt mit dem Datum des erstmaligen Verkaufs an einen Freizeitnutzer bzw. mit dem Datum der
ersten Inbetriebnahme des Produktes (je nachdem, was zuerst eintrifft). Diese beschrankte Garantie bietet Deckung fir
entweder zwei (2) Jahre oder 1000 Betriebsstunden (je nachdem, was zuerst eintrifft). Kommerzielle Verwendung des
Produktes macht die Garantie nichtig. Unter kommerzieller Nutzung versteht sich eine arbeitsrelevante Nutzung des
Produktes bzw. eine Nutzung, die Umsatz erzeugt, und zwar zu einem beliebigen Zeitpunkt wahrend der Garantiezeit,
auch wenn das Produkt nur gelegentlich fiir solche Zwecke benutzt wird. Die Reparatur oder der Austausch von Teilen
oder die Durchfihrung von Reparaturen unter dieser Garantie geht nicht Gber den Zeitraum dieser Garantie und das
urspringliche Ablaufdatum hinaus. Restgarantiezeit kann bei ordnungsgemafer Neuregistrierung des Produktes von
einem Freizeitnutzer auf einen Zweitkaufer Gbertragen werden, der das Boot ebenfalls fir Freizeitzwecke nutzt.
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Kapitel 1 - Garantie

Hochleistungsauslegung

A Hochleistungsauslegung gilt fir den Einsatz mit unterschiedlichen Belastungen, wenn die volle Leistung auf eine (1)
Stunde in jeweils acht (8) Betriebsstunden beschrankt wird. Der Betrieb mit reduzierter Leistung (die 7 der 8 Stunden, die
der Motor nicht mit voller Leistung betrieben wird) darf maximal die Teillastdrehzahl erreichen. Die Teillastdrehzahl (U/min)
ist abhangig von der maximalen Nenndrehzahl (U/min) des Motors:

Teillastdrehzahl
Verringerung gegeniiber der Nenndrehzahl (U/min)

3500-4500 U/min 400 U/min

Nenndrehzahl bei voller Motorleistung (U/min)

Diese Leistungsbemessung gilt fiir (nicht kommerzielle) Freizeitanwendungen mit maximal 500 Betriebsstunden pro Jahr.

Bedingungen, die erfiillt werden miissen, um Garantiedeckung zu erhalten

Garantiedeckung wird nur den Endkunden gewahrt, die das Produkt von einem Handler kaufen, der von Mercury Marine
zum Vertrieb des Produktes in dem Land, in dem der Kauf stattfand, autorisiert ist, und nur, nachdem die von Mercury
Marine festgelegte Inspektion vor Auslieferung durchgefiihrt und belegt wurde. Die Garantiedeckung wird bei
ordnungsgemaler Registrierung des Produktes durch den Vertragshandler wirksam. Bei falschen Angaben bei der
Garantieregistrierung beziiglich der Freizeitnutzung oder bei einer nachfolgenden Anderung der Nutzung von Freizeit- auf
kommerzielle Nutzung (aufRer wenn dies ordnungsgemaf registriert wurde) kann Mercury Marine nach eigenem Ermessen
die Garantie nichtig machen. RoutinemaRige Wartungsarbeiten, wie sie im Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch
beschrieben sind, missen rechtzeitig durchgefiihrt werden, um die Garantiedeckung zu gewahrleisten. Mercury Marine
behalt sich das Recht vor, eine Garantiedeckung vom Nachweis ordnungsgemafer Wartung abhangig zu machen.

Mercury Marines Verantwortungsbereich

Die einzige und ausschlieRliche Verpflichtung von Mercury Marine unter dieser Garantie beschrankt sich — nach eigenem
Ermessen - auf die Reparatur eines defekten Teils, auf den Austausch eines oder mehrerer solcher Teile durch neue oder
von Mercury Marine zertifizierte Giberholte Teile oder die Riickerstattung des Kaufpreises fiir das Produkt von Mercury
Marine. Mercury Marine behélt sich das Recht vor, von Zeit zu Zeit Verbesserungen oder Modifikationen an Produkten
vorzunehmen, ohne dadurch die Verpflichtung einzugehen, zuvor hergestellte Produkte zu modifizieren.

So erhalten Sie Service unter der Garantie

Garantieanspriiche missen uber eine Mercury Marine Vertragswerkstatt eingereicht werden. Zur Durchfiihrung von
Servicearbeiten unter der Garantie muss der Kunde Mercury Marine eine angemessene Gelegenheit zur Reparatur und
angemessenen Zugang zum Produkt bieten. Der Kaufer darf das Produkt oder Teile des Produktes nicht direkt an Mercury
Marine schicken, es sei denn, er wird von Mercury Marine dazu aufgefordert.

Beendigung der Garantiedeckung

Die Garantiedeckung kann fiir gebrauchte Produkte, die auf folgende Art und Weise erworben wurden, aufgehoben
werden:

«  Sachpfandung von einem Endkunden

+ Ersteigerung

+  Kauf von einem Schrottplatz

+  Kauf von einer Versicherungsgesellschaft, die das Produkt aufgrund eines Versicherungsanspruchs erworben hat
+  Falsche Angaben bei der Garantieregistrierung

Von der Deckung ausgeschlossen
Von der Garantie sind ausgeschlossen:
*  RoutinemafBige Wartungsarbeiten
« Einstellungen
*  Normaler Verschleifl
*  Durch Missbrauch entstandene Schaden
+  Abnormale Nutzung

»  Schéden, die durch Verwendung eines Propellers bzw. einer Getriebelibersetzung entstanden sind, mit dem/der der
Motor nicht in seinem empfohlenen Drehzahlbereich laufen kann (siehe Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch)

+ Betrieb des Produktes auf eine Weise, die dem empfohlenen Betriebs-/Wartungszyklus (siehe Betriebs-, Wartungs-
und Garantiehandbuch) nicht entspricht

* Vernachlassigung
+ Unfall
*  Untertauchen

+  Falsche Installation (korrekte Installationsdaten und -verfahren sind in den Installationsanleitungen fiir das Produkt
festgelegt)

*  Unsachgemafie Wartung

* Verwendung eines Zubehor- oder Ersatzteils, das nicht von Mercury Marine hergestellt oder verkauft wurde und das
Schaden am Mercury Produkt verursacht
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+ Jetpumpenimpeller und -buchsen

+  Betrieb mit Kraftstoffen, Olen oder Schmiermitteln, die fiir die Verwendung mit dem Produkt nicht geeignet sind (siehe
Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch)

+  Anderung oder Abmontieren von Teilen

»  Schéaden durch Wassereintritt in den Motor durch den Kraftstoff- oder Lufteinlass oder das Abgassystem bzw.
Schaden am Produkt aufgrund unzureichender Kiihlwasserzufuhr, die aus einer Blockierung des Systems durch
Fremdkorper resultiert

+ Betrieb des Motors aus dem Wasser
*  Zu hohe Montage des AulRenborders am Spiegel
+  Betrieb des Boots mit zu weit ausgetrimmtem Motor

Einsatz des Produktes bei Rennen oder anderen Wettbewerben oder Betrieb mit einem Rennantrieb zu irgendeinem
Zeitpunkt, auch durch einen vorherigen Besitzer des Produktes, macht die Garantie nichtig. Kosten fiir Kranen, Aussetzen,
Abschleppen, Lagerung, Telefon, Miete, Unannehmlichkeiten, Anlegeplatz, Versicherungspramien, Kreditzahlungen,
Zeitverlust, Einkommensverlust oder andere Neben- oder Folgeschaden sind nicht von dieser Garantie gedeckt. Kosten,
die durch den Ausbau und/oder Austausch von Bootstrennwanden oder Material entstehen, um Zugang zum Produkt zu
erhalten, sind von dieser Garantie nicht gedeckt. Keine Person oder Firma, einschlieRlich Mercury Marine Vertragshandler,
hat von Mercury Marine die Befugnis erhalten, neben den in dieser Garantie beinhalteten weitere Zusagen, Vorstellungen
oder Gewabhrleistungen bezliglich des Produktes zu leisten. Falls solche geleistet wurden, kénnen sie bei Mercury Marine
nicht durchgesetzt werden.

AUSSCHLUSSE UND BESCHRANKUNGEN

DIE STILLSCHWEIGENDEN GEWAHRLEISTUNGEN DER MARKTGANGIGKEIT UND EIGNUNG FUR EINEN BESTIMMTEN ZWECK SIND
AUSDRUCKLICH AUSGESCHLOSSEN. FALLS DIESE NICHT AUSGESCHLOSSEN WERDEN KONNEN, BESCHRANKEN SICH DIE
STILLSCHWEIGENDEN GEWAHRLEISTUNGEN AUF DIE DAUER DER AUSDRUCKLICHEN GARANTIE. NEBEN- UND FOLGESCHADEN SIND VON
EINER DECKUNG UNTER DIESER GARANTIE AUSGESCHLOSSEN. IN EINIGEN BUNDESSTAATEN/LANDERN SIND DIE OBEN DARGELEGTEN
AUSSCHLUSSE UND EINSCHRANKUNGEN NICHT ZULASSIG. DAHER TREFFEN DIESE NICHT UNBEDINGT AUF SIE ZU. DIESE GARANTIE
VERLEIHT IHNEN BESTIMMTE RECHTE, UND ES STEHEN IHNEN U. U. WEITERE RECHTE ZU, DIE VON BUNDESSTAAT ZU BUNDESSTAAT UND
VON LAND ZU LAND UNTERSCHIEDLICH SEIN KONNEN.

Weltweite Garantie fir Antriebe bei leichter kommerzieller Nutzung

Von dieser Garantie gedeckte Produkte

Mercury Marine gewahrleistet, dass jeder neue Motor bzw. jedes neue Antriebssystem (Produkt) wahrend des
nachstehend festgelegten Deckungszeitraumes frei von Material- und Verarbeitungsfehlern ist.

Deckungszeitraum

Die Garantiedeckung beginnt mit dem Datum des erstmaligen Verkaufs an einen Endverbraucher, der das Produkt fir
leichte kommerzielle Anwendungen nutzt, bzw. ab dem Datum der ersten Inbetriebnahme des Produktes (je nachdem, was
zuerst eintrifft). Diese beschrankte Garantie bietet Deckung fiir entweder ein (1) Jahr oder 500 Betriebsstunden (je
nachdem, was zuerst eintrifft). Die Reparatur oder der Austausch von Teilen oder die Durchfiihrung von Reparaturen unter
dieser Garantie verlangert den Giiltigkeitszeitraum dieser Garantie nicht Gber das urspriingliche Ablaufdatum hinaus. Die
Restgarantiezeit kann nicht Gbertragen werden.

Auslegung bei leichter kommerzieller Nutzung

Leichte kommerzielle Nutzung gilt fiir den Einsatz mit unterschiedlichen Belastungen, wenn die volle Leistung auf eine (1)
Stunde in jeweils acht (8) Betriebsstunden beschrankt wird. Der Betrieb mit reduzierter Leistung (die 7 der 8 Stunden, die
der Motor nicht mit voller Leistung betrieben wird) darf maximal die Teillastdrehzahl erreichen. Die Teillastdrehzahl (U/min)
ist abhangig von der maximalen Nenndrehzahl (U/min) des Motors:

Teillastdrehzahl

Nenndrehzahl bei voller Motorleistung (U/min) Verringerung gegeniiber der Nenndrehzahl (U/min)

35004500 U/min 400 U/min

Kommerzielle Nutzung ist als arbeitsrelevante Nutzung des Produktes bzw. eine Nutzung, die Umsatz erzeugt, definiert,
und zwar zu einem beliebigen Zeitpunkt wahrend der Garantiezeit, auch wenn das Produkt nur gelegentlich fiir solche
Zwecke genutzt wird.

Ein Betrieb des Produktes lber die Einschrankungen und Spezifikationen fiir leichte kommerzielle Nutzung hinaus macht
die Garantie nichtig.
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Bedingungen, die erfiillt werden miissen, um Garantiedeckung zu erhalten

Garantiedeckung wird nur den Endkunden gewahrt, die das Produkt von einem Handler kaufen, der von Mercury Marine
zum Vertrieb des Produktes in dem Land, in dem der Kauf stattfand, autorisiert ist, und nur, nachdem die von Mercury
Marine festgelegte Inspektion vor Auslieferung durchgefiihrt und belegt wurde. Die Garantiedeckung wird bei
ordnungsgemaler Registrierung des Produktes durch den Vertragshandler wirksam. RoutinemaRige Wartungsarbeiten,
wie sie im Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch beschrieben sind, miissen rechtzeitig durchgefiihrt werden, um die
Garantiedeckung zu gewahrleisten. Mercury Marine behélt sich das Recht vor, eine Garantiedeckung vom Nachweis
ordnungsgemafer Wartung abhangig zu machen.

Mercury Marines Verantwortungsbereich

Die einzige und ausschlieRliche Verpflichtung von Mercury Marine unter dieser Garantie beschrankt sich — nach eigenem
Ermessen — auf die Reparatur eines defekten Teils, auf den Austausch eines oder mehrerer solcher Teile durch neue oder
von Mercury Marine zertifizierte (iberholte Teile oder die Riickerstattung des Kaufpreises fiir das Produkt von Mercury
Marine. Mercury Marine behalt sich das Recht vor, von Zeit zu Zeit Verbesserungen oder Modifikationen an Produkten
vorzunehmen, ohne dadurch die Verpflichtung einzugehen, zuvor hergestellte Produkte zu modifizieren.

So erhalten Sie Service unter der Garantie
Garantieanspriiche missen Uber eine Mercury Marine Vertragswerkstatt eingereicht werden. Zur Durchfiihrung von
Servicearbeiten unter der Garantie muss der Kunde Mercury Marine eine angemessene Gelegenheit zur Reparatur und
angemessenen Zugang zum Produkt bieten. Der Kaufer darf das Produkt oder Teile des Produktes nicht direkt an Mercury
Marine schicken, es sei denn, er wird von Mercury Marine dazu aufgefordert.

Beendigung der Garantiedeckung

Die Garantiedeckung kann fiir gebrauchte Produkte, die auf folgende Art und Weise erworben wurden, aufgehoben
werden:

»  Sachpfandung von einem Endkunden

+  Ersteigerung

»  Kauf von einem Schrottplatz

« Kauf von einer Versicherungsgesellschaft, die das Produkt aufgrund eines Versicherungsanspruchs erworben hat
»  Falsche Angaben bei der Garantieregistrierung

Von der Deckung ausgeschlossen
Von der Garantie sind ausgeschlossen:
* RoutineméaBige Wartungsarbeiten
+ Einstellungen
*  Normaler Verschleify
*  Durch Missbrauch entstandene Schaden
*  Abnormale Nutzung

»  Schéden, die durch Verwendung eines Propellers bzw. einer Getriebelibersetzung entstanden sind, mit dem/der der
Motor nicht in seinem empfohlenen Drehzahlbereich laufen kann (siehe Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch)

+  Betrieb des Produkts auf eine Weise, die dem empfohlenen Betriebs-/Wartungszyklus (siehe Betriebs-, Wartungs- und
Garantiehandbuch) nicht entspricht

*  Vernachlassigung
*  Unfall
*  Untertauchen

+ Falsche Installation (korrekte Installationsdaten und -verfahren sind in den Installationsanleitungen fir das Produkt
festgelegt)

*  Unsachgemafie Wartung

+  Verwendung eines Zubehor- oder Ersatzteils, das nicht von Mercury Marine hergestellt oder verkauft wurde und das
Schaden am Mercury Produkt verursacht

*  Jetpumpenimpeller und -buchsen

+  Betrieb mit Kraftstoffen, Olen oder Schmiermitteln, die fiir die Verwendung mit dem Produkt nicht geeignet sind (siehe
Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch)

+  Anderung oder Abmontieren von Teilen

+  Schéaden durch Wassereintritt in den Motor durch den Kraftstoff- oder Lufteinlass oder das Abgassystem bzw.
Schaden am Produkt aufgrund unzureichender Kihlwasserzufuhr, die aus einer Blockierung des Systems durch
Fremdkorper resultiert

+ Betrieb des Motors aus dem Wasser
*  Zu hohe Montage des Aufienborders am Spiegel
+ Betrieb des Boots mit zu weit ausgetrimmtem Motor

90-8M0071793 deu MAI 2012 Seite 5



Kapitel 1 - Garantie

Einsatz des Produktes bei Rennen oder anderen Wettbewerben oder Betrieb mit einem Rennantrieb zu irgendeinem
Zeitpunkt, auch durch einen vorherigen Besitzer des Produktes, macht die Garantie nichtig. Kosten fiir Kranen, Aussetzen,
Abschleppen, Lagerung, Telefon, Miete, Unannehmlichkeiten, Anlegeplatz, Versicherungspramien, Kreditzahlungen,
Zeitverlust, Einkommensverlust oder andere Neben- oder Folgeschaden sind nicht von dieser Garantie gedeckt. Kosten,
die durch den Ausbau und/oder Austausch von Bootstrennwanden oder Material entstehen, um Zugang zum Produkt zu
erhalten, sind von dieser Garantie nicht gedeckt. Keine Person oder Firma, einschlieRlich Mercury Marine Vertragshandler,
hat von Mercury Marine die Befugnis erhalten, neben den in dieser Garantie beinhalteten weitere Zusagen, Vorstellungen
oder Gewabhrleistungen bezliglich des Produktes zu leisten. Falls solche geleistet wurden, kénnen sie bei Mercury Marine
nicht durchgesetzt werden.

AUSSCHLUSSE UND BESCHRANKUNGEN

DIE STILLSCHWEIGENDEN GEWAHRLEISTUNGEN DER MARKTGANGIGKEIT UND EIGNUNG FUR EINEN BESTIMMTEN ZWECK SIND
AUSDRUCKLICH AUSGESCHLOSSEN. FALLS DIESE NICHT AUSGESCHLOSSEN WERDEN KONNEN, BESCHRANKEN SICH DIE
STILLSCHWEIGENDEN GEWAHRLEISTUNGEN AUF DIE DAUER DER AUSDRUCKLICHEN GARANTIE. NEBEN- UND FOLGESCHADEN SIND VON
EINER DECKUNG UNTER DIESER GARANTIE AUSGESCHLOSSEN. IN EINIGEN BUNDESSTAATEN/LANDERN SIND DIE OBEN DARGELEGTEN
AUSSCHLUSSE UND EINSCHRANKUNGEN NICHT ZULASSIG. DAHER TREFFEN DIESE NICHT UNBEDINGT AUF SIE ZU. DIESE GARANTIE
VERLEIHT IHNEN BESTIMMTE RECHTE, UND ES STEHEN IHNEN U. U. WEITERE RECHTE ZU, DIE VON BUNDESSTAAT ZU BUNDESSTAAT UND
VON LAND ZU LAND UNTERSCHIEDLICH SEIN KONNEN.

3-jahrige Garantie gegen Korrosion — Dieselmodelle (nur Freizeitnutzer)

Deckungsumfang

Mercury Marine gewahrleistet, dass jedes fur Freizeitzwecke genutzte neue Motor-/Antriebssystem (Produkt) wéhrend des
nachfolgend festgelegten Zeitraums nicht als direkte Folge von Korrosion betriebsunfahig wird:

Deckungszeitraum

Diese beschrankte Garantie gegen Korrosion bietet eine Deckung von drei (3) Jahren ab Erstkaufdatum bzw. ab dem
Datum der ersten Inbetriebnahme des Produktes (je nachdem, was zuerst eintritt). Die Reparatur und der Austausch von
Teilen oder die Durchflihrung von Reparaturen unter dieser Garantie verlangert die Laufzeit dieser Garantie nicht Gber das
urspringliche Ablaufdatum hinaus. Nicht abgelaufene Garantiedeckung kann nach ordnungsgemafer Neuregistrierung des
Produktes auf einen Zweitkaufer (nicht kommerziell) Ubertragen werden. Garantiedeckung kann fur gebrauchte und von
einem Endkunden gepfandete Produkte, Produkte, die auf einer Auktion ersteigert wurden, oder solche, die von einem
Schrottplatz oder einer Versicherungsgesellschaft aufgrund eines Versicherungsanspruchs erworben wurden, fir nichtig
erklart werden.

Bedingungen, die erfillt sein miissen, um Garantiedeckung zu erhalten

Garantiedeckung wird nur fir Endkunden gewahrt, die das Produkt von einem Verkaufshandler kaufen, der von Mercury
Marine zum Vertrieb des Produktes in dem Land, in dem der Kauf stattfand, autorisiert ist, und auch dann nur, nachdem
die von Mercury Marine festgelegte Inspektion vor Auslieferung durchgefiihrt und belegt wurde. Garantiedeckung wird bei
ordnungsgemafer Registrierung des Produktes durch den Vertragshandler wirksam. Die im Betriebs-, Wartungs- und
Garantiehandbuch angegebenen Korrosionsschutzvorrichtungen missen am Boot verwendet werden und die im Betriebs-,
Wartungs- und Garantiehandbuch angegebenen routineméaRigen Wartungsarbeiten missen regelmanig durchgefiihrt
werden (einschlief3lich, aber nicht beschrankt auf den Austausch der Opferanoden, die Verwendung der angegebenen
Schmiermittel und das Ausbessern von Kratzern und Kerben), um die Garantiedeckung aufrechtzuerhalten. Mercury
Marine behélt sich das Recht vor, eine Garantiedeckung vom Nachweis ordnungsgemafier Wartung abhéangig zu machen.

Mercurys Verantwortungsbereich

Mercurys einzige und ausschlieRliche Verpflichtung unter dieser Garantie beschrankt sich — nach eigenem Ermessen — auf
die Reparatur eines korrodierten Teils, auf den Austausch eines oder mehrere solcher Teile durch neue oder von Mercury
Marine zertifizierte, iberholte Teile oder die Riickerstattung des Kaufpreises fir das Mercury Produkt. Mercury behalt sich
das Recht vor, von Zeit zu Zeit Verbesserungen oder Modifikationen an Produkten vorzunehmen, ohne dadurch die
Verpflichtung einzugehen, zuvor hergestellte Produkte zu modifizieren.

So erhalten Sie Service unter der Garantie

Zur Durchfiihrung von Servicearbeiten unter der Garantie muss der Kunde Mercury eine angemessene Gelegenheit zur
Reparatur und angemessenen Zugang zum Produkt bieten. Garantieanspriiche kénnen geltend gemacht werden, indem
das Produkt zwecks Inspektion zu einem von Mercury zur Reparatur des Produktes autorisierten Vertragshandler gebracht
wird. Wenn der Kaufer das Produkt nicht zu einem solchen Handler bringen kann, muss Mercury schriftlich benachrichtigt
werden. Daraufhin werden wir eine Inspektion und Reparaturen unter der Garantie vereinbaren. Der Kaufer kommt in
diesem Fall fur alle anfallenden Transport- und/oder Anfahrtskosten auf. Wenn der durchgefiihrte Service nicht von dieser
Garantie gedeckt ist, kommt der Kaufer fir alle anfallenden Arbeits- und Materialkosten sowie alle anderen fiir diesen
Service anfallenden Kosten auf. Der K&ufer darf das Produkt oder Teile des Produktes nicht direkt an Mercury schicken, es
sei denn, er wird von Mercury dazu aufgefordert. Dem Handler muss ein Nachweis des registrierten Besitzes vorgelegt
werden, wenn Reparaturen unter der Garantie angefordert werden, damit diese Reparaturen gedeckt sind.

Seite 6 90-8M0071793 deu MAI 2012



Kapitel 1 - Garantie

Von der Deckung ausgeschlossen

Von der Garantie sind ausgeschlossen: Korrosion der Elektrik; aus Schaden resultierende Korrosion; Korrosion, die rein
kosmetische Schaden verursacht; Missbrauch oder unsachgemafie Wartung; Korrosion an Zubehdér, Instrumenten,
Lenksystemen; Schaden durch Bewuchs; Produkte, die mit einer Produktgarantie von weniger als einem Jahr verkauft
wurden; Ersatzteile (vom Kunden gekaufte Teile) und kommerziell genutzte Produkte. Unter kommerzieller Nutzung
versteht sich eine arbeitsrelevante Nutzung des Produktes bzw. eine Nutzung, die Umsatz erzeugt, und zwar zu einem
beliebigen Zeitpunkt wahrend der Garantiezeit, auch wenn das Produkt nur gelegentlich fiir solche Zwecke benutzt wird.

AUSSCHLUSSE UND BESCHRANKUNGEN

DIE STILLSCHWEIGENDEN GEWAHRLEISTUNGEN DER MARKTGANGIGKEIT UND EIGNUNG FUR EINEN BESTIMMTEN ZWECK SIND
AUSDRUCKLICH AUSGESCHLOSSEN. FALLS DIESE NICHT AUSGESCHLOSSEN WERDEN KONNEN, BESCHRANKEN SICH DIE
STILLSCHWEIGENDEN GEWAHRLEISTUNGEN AUF DIE DAUER DER AUSDRUCKLICHEN GARANTIE. NEBEN- UND FOLGESCHADEN SIND VON
EINER DECKUNG UNTER DIESER GARANTIE AUSGESCHLOSSEN. IN EINIGEN BUNDESSTAATEN/LANDERN SIND DIE OBEN DARGELEGTEN
AUSSCHLUSSE UND EINSCHRANKUNGEN NICHT ZULASSIG. DAHER TREFFEN DIESE NICHT UNBEDINGT AUF SIE ZU. DIESE GARANTIE
VERLEIHT IHNEN BESTIMMTE RECHTE, UND ES STEHEN IHNEN U. U. WEITERE RECHTE ZU, DIE VON BUNDESSTAAT ZU BUNDESSTAAT UND
VON LAND ZU LAND UNTERSCHIEDLICH SEIN KONNEN.

Ubertragung der Garantie

Die Produktgarantie kann auf Zweitkaufer Gbertragen werden, jedoch nur fiir die Restlaufzeit der Garantie. Dies gilt nicht
fur kommerziell genutzte Produkte.

Um die Garantie auf einen Zweitkaufer zu Gbertragen, miissen eine Kopie des Kaufvertrags, Name und Anschrift des
neuen Besitzers sowie die Seriennummer des Motors per Post oder Fax an die Garantieregistrierungsabteilung von
Mercury Marine geleitet werden. In den Vereinigten Staaten und Kanada an folgende Anschrift schicken:

Mercury Marine

Attn: Warranty Registration Department
W6250 W. Pioneer Road

P.O. Box 1939

Fond du Lac, WI 54936-1939
920-929-5054

Fax 920-929-5893

Nach Bearbeitung der Garantietibertragung sendet Mercury Marine dem neuen Besitzer eine schriftliche
Garantiebestatigung.

Dieser Service ist kostenlos.

Fur Produkte, die aulRerhalb der Vereinigten Staaten und Kanada gekauft wurden, den Vertriebshandler in dem jeweiligen
Land oder das nachste Marine Power Service Center kontaktieren.
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Notizen:
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Kapitel 2 - Was Sie Uber das Axius System wissen
sollten
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Komponenten der Motormechanik

Viele der mechanischen Komponenten dieses Motors sind fiir die Verwendung in Bootsmotoren ausgelegt. Im Gegensatz
zu Kfz-Motoren werden Bootsmotoren langen Betriebsperioden unter schwerer Belastung und Betrieb mit Volllast
ausgesetzt, weshalb sie leistungsstarke Komponenten bendétigen. Bootsmotorteile miissen aulRerdem der korrodierenden
Wirkung von See- oder Brackwasser widerstehen kdnnen, durch welches normale Kfz-Teile innerhalb kurzester Zeit
verrosten wirden. Wir stellen spezielle Bootsmotorteile mit den Spezifikationen her, die hohe Lebensdauer und
zuverlassige Leistung gewahrleisten.

Werden die empfohlenen Quicksilver Ersatzteile nicht verwendet, kann die Motorleistung oder Langlebigkeit beeintrachtigt
werden; Teile, die Seewasser ausgesetzt sind, kdnnen rapide korrodieren und der Motor kann mdéglicherweise komplett
ausfallen.

Seriennummer und Kennzeichnung von Bravo Z-Antrieben

Seriennummer, Ubersetzungsverhéltnis, Modellnummer und Barcode des Bravo Z-Antriebs sind an der Grundplatte auf der
Backbordseite des Z-Antriebs zu finden.

33533

Informationen (iber den Bravo Z-Antrieb auf der Grundplatte

Die Seriennummer ist auBerdem an der Innenseite der hinteren Abdeckung auf dem Z-Antriebsgeh&use eingepragt.

Eingepragte Seriennummer an Bravo Z-Antrieben
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Seriennummer der Spiegelplatte von Bravo Z-Antrieben

Die Seriennummer der Spiegelplatte von Bravo Z-Antrieben ist auf der Blgelschraubenplatte der Bravo-Spiegelplatte
aufgepragt.

®

MERCURY |

Moxxcus

42421

Spiegel-Seriennummernschild
Die Spiegel-Seriennummer ist auBerdem auf dem Kardangehause aufgepragt. Sie bietet eine permanente Referenz fir
Mercury MerCruiser Vertragshandler.

a- Kardangehause
b - Spiegel-Seriennummer

32672

10-stiindige Einfahrzeit fir Z-Antriebe (neu oder mit Austausch-Zahnradern)

Es ist wichtig, dass das folgende Verfahren bei neuen Z-Antrieben angewandt wird. Dieses Einfahrverfahren resultiert in
einem korrekten Sitz der Antriebszahnrader und der zugehdrigen Teile, wodurch die Wahrscheinlichkeit von auftretenden
Problemen stark verringert wird.

*  Volllaststarts vermeiden.

* Den Antrieb nicht langere Zeit mit konstanter Drehzahl betreiben.

*  Wahrend der ersten fiinf Stunden 75 % der Volllastdrehzahl nicht tiberschreiten. Wahrend der nachsten flnf
Betriebsstunden in Intervallen mit Volllast fahren.

»  Der Z-Antrieb sollte wahrend der Einfahrzeit mindestens 10 Mal in den Vorwartsgang geschaltet und nach jedem
Schaltvorgang im mittleren Drehzahlbereich betrieben werden.

Ausstattung und Bedienelemente

Akustisches Warnsystem

Das Mercury Marine Antriebssystem ist mit einem akustischen Warnsystem ausgestattet. Das akustische Warnsystem
Uberwacht kritische Komponenten und weist den Bediener auf ein Problem hin. Das Warnsystem kann das Antriebssystem
nicht vor durch einen Defekt verursachte Schaden schitzen.

Wenn ein elektronisches Steuersystem eine aufzeichnungsfahige Stérung erkennt, ertdnt das akustische Warnsystem, um
den Bediener darauf aufmerksam zu machen. Die Dauer und Art der Tonsignale ist von der Art des Fehlerzustands
abhangig. Wenn das Warnhorn ertént, muss der Bediener die LCD-Displays am Ruderstand prifen, um die vorliegende
Situation zu verstehen.

Damit der Bediener den Fehlercode der vorliegenden Stérung anzeigen und ggf. empfohlene Abhilfemafinahmen treffen
kann, muss das Antriebssystem mit einem Anzeigensatz ausgestattet sein, der das Warnsystem unterstutzt und
Fehlercodes anzeigen kann.

Die folgenden Instrumente verfiigen Uber Displays, die Fehlercodes anzeigen kdnnen:
*  VesselView
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+  SmartCraft System Drehzahimesser

*  SmartCraft System Tachometer

Der Signalton eines akustischen Warnhorns gibt an, dass eine kritische Stérung aufgetreten ist. Durch Betrieb eines
Antriebssystems mit einer kritischen Stérung kénnen Komponenten beschadigt werden. Wenn das akustische Warnhorn
einen Signalton abgibt, den Motor nur weiterlaufen lassen, um eine gefahrliche Situation zu vermeiden.

Wenn keine Gefahrensituation vorliegt, muss der Motor nach Ertdnen des Alarms sofort abgestellt werden. Die Ursache
feststellen und wenn mdglich beheben. Wenn die Ursache nicht festgestellt werden kann, wenden Sie sich an lhre Mercury
Diesel Vertragswerkstatt.

Instrumente

VesselView

lhr Antriebssystem ist ggf. an ein SmartCraft VesselView Display angeschlossen. Das interaktive VesselView Display
berichtet kontinuierlich Informationen iber Drehzahl, Geschwindigkeit, Leistung, Fehlercodes, Kraftstoffstand,
Wassertemperatur und -tiefe sowie andere Betriebsdaten in Echtzeit. Wenn das VesselView System ein Problem mit
einem verbundenen System erkennt, zeigt es eine Fehlermeldung an.

27198

VesselView

Das VesselView System kann auch mit anderen Bootssystemen wie GPS, Generatoren und Kabinenluftregler verbunden
werden. Dank dieser Integration des Boots kann der Bootsfiihrer iber ein einzelnes Display eine Vielzahl von
Bootssystemen kontrollieren und steuern.

Genaue Anweisungen Uber die Bedienung des Displays sind der VesselView Bedienungsanleitung zu entnehmen.

SmartCraft Drehzahimesser- und Tachometer-Digitalanzeigen

Das SmartCraft Instrumentensystem erweitert die vom VesselView gelieferten Informationen. Das Instrumentenpaket zeigt
ggf. an:

*  Motordrehzahl

+  Bootsgeschwindigkeit
*  KihImitteltemperatur
+  Oldruck

+  Batteriespannung

«  Kraftstoffverbrauch

*  Motorbetriebsstunden
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SmartCraft Tachometer und Drehzahlmes-
ser

a - Drehzahlmesser

b - Tachometer

c- LCD-Anzeige

0
| (seLecr] |

Das SmartCraft Instrumentensystem unterstitzt auerdem die Identifikation der mit dem akustischen Warnsystem des
Motors verbundenen Fehlercodes und zeigt wichtige Alarmdaten des Motors und andere relevante Probleme auf der LCD-
Anzeige an.

In der mit lhrem Anzeigensystem gelieferten Betriebsanleitung finden Sie grundlegende Informationen fiir den Betrieb des
SmartCraft Instrumentensystems und Details iber die von diesem System iberwachten Warnfunktionen.

System Link Digitalanzeigen

Einige Instrumentensysteme beinhalten Anzeigen, die die Informationen vom VesselView und SmartCraft Tachometer und
Drehzahlmesser zusatzlich erweitern. Der Besitzer/Bootsfiihrer sollte mit allen Instrumenten und deren Funktionen im Boot
vertraut sein. Aufgrund der groRen Unterschiede bei den Instrumenten und Herstellern sollten Sie sich die Anzeigen und
die normalen Anzeigewerte von lhrem Bootshandler erklaren lassen.

Die folgenden digitalen Anzeigen sind ggf. im Lieferumfang des Antriebssystems enthalten.

37925

System Link Digitalanzeigen

Pos. Anzeige Zeigt an

a Oldruckanzeige Motordldruck

b Voltmeter Batteriespannung

c Wassertemperaturanzeige Motorbetriebstemperatur

d Kraftstoffanzeige Kraftstoffmenge im Tank
Schalter

Vierpositions-Ziindschloss

. OFF (AUS) - In der ausgeschalteten Position (OFF) werden die Stromkreise nicht mit Strom gespeist. Der
Motor lauft nicht, wenn der Ziindschllssel auf OFF (AUS) steht.

. ACC (Zubehor) - In der ACC-Stellung werden alle angeschlossenen Zubehdrteile von der Elektrik mit Strom
versorgt. Der Motor kann nicht betrieben werden, wenn der Ziindschliissel auf ACC steht.

. ON (EIN) - In der Position ON (EIN) werden alle Stromkreise und Instrumente mit Strom gespeist. Der Motor
kann Uber den optionalen Start-/Stoppschalter gestartet werden.

. START - Den ZiindschlUssel auf START drehen und loslassen, um den Motor zu starten.

HINWEIS: Der Ziindschliissel kann nur abgezogen werden, wenn der Ziindschalter auf OFF steht.
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Start-/Stoppschalter fiir Doppelmotoren

F

£

WPERCURY
PORT  STBD

START SIART
SToP STOP

Bilgengeblase-Kippschalter

——————— N
)

ON

OFF

38277

Notausschalter

28082

Betétigt das Bilgengeblase (falls vorhanden).

Der Start-/Stoppschalter ist ein optionales Zubehérteil. Der Schalter funktioniert zusammen
mit dem Ziindschalter. Fir jeden Motor gibt es einen separaten Start-/Stoppschalter. Bei
Booten mit mehreren Motoren funktioniert jeder Start-/Stoppschalters unabhangig vom
anderen Schalter. Der Ziindschllssel muss auf ,Betrieb" stehen, um einen abgeschalteten
Motor mit dem Start-/Stoppschalter starten zu kénnen. Durch Driicken des Start-/
Stoppschalters bei laufendem Motor wird der entsprechende Motor abgestellt.

Durch Betatigung des Notausschalters (E-Stopp) werden die Motoren in einer Notsituation, z. B. wenn eine Person ber
Bord gefallen ist oder wenn sich etwas im Propeller verfangen hat, abgestellt. Bei Betatigung des Notausschalters wird die
Spannungsversorgung zum Motor und Getriebe unterbrochen. Wenn das Boot mit einem Notausschalter ausgestattet ist,

stellt der Schalter alle Motoren ab.

35308

Typischer Notausschalter

Bei Aktivierung des Notausschalters werden die Motoren (bzw. der Motor) sofort abgestellt. Das Boot wird allerdings je
nach Geschwindigkeit und Wendungsgrad noch ein Stiick weiterfahren. Wahrend das Boot weitergleitet, kann es
Personen, die sich in seinem Fahrweg befinden, genauso schwere Verletzungen zufiigen als stiinde es noch unter Antrieb.
Wir empfehlen, andere Bootsinsassen mit den korrekten Start- und Betriebsverfahren vertraut zu machen, falls sie das
Boot in einem Notfall betreiben missen.
Der Schalter kann wahrend der normalen Fahrt auch versehentlich oder unbeabsichtigt ausgeldst werden, was eine oder

alle der folgenden maéglicherweise gefahrlichen Situationen hervorrufen kann:

* Insassen kénnen aufgrund des unerwarteten Verlusts des Vorwartsdralls nach vorne geschleudert werden. Dies ist
besonders geféhrlich fiir Personen, die sich am Bug befinden und tber Bord geschleudert werden und méglicherweise

mit Antriebs- oder Lenkungskomponenten in Beriihrung kommen kénnen.

*  Verlust des Antriebs und der Steuerbarkeit bei schwerem Seegang, starker Strdmung oder starkem Wind.

*  Der Bootsflhrer kann beim Anlegen die Kontrolle Gber das Boot verlieren.

Seite 14
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Nach einem Notaus muss die Ziindung erst mindestens 30 Sekunden lang ausgeschaltet werden, bevor der Motor mit dem
Zundschllssel oder dem Startschalter angelassen werden kann. Andernfalls springt der Motor zwar an, aber es werden
Fehlercodes gesetzt. Falls keine unmittelbare Gefahr besteht und die Situation es zuldsst, die Ziindung ausschalten und
mindestens 30 Sekunden warten, bis der Motor/die Motoren wieder angelassen wird/werden. Sollten nach dem Anlassen
noch Fehlercodes angezeigt werden, wenden Sie sich bitte an Ihre Mercury Diesel Vertragswerkstatt.

Notstoppschalter

Der Notstoppschalter mit ReiRleine stellt den Motor ab, wenn sich der Betriebsfiihrer von seiner Position entfernt (wie z.B.
bei einem Sturz).

a- Stoppschalter
b - ReiBleine
¢ - Am Bootsflihrer befestigt

Stlirze (auch Uber Bord) geschehen am haufigsten in:
+  Sportbooten mit niedrigem Freibord

+ Bass-Booten

*  Hochleistungsbooten

Stiirze kénnen auch durch folgende Fehlverhalten verursacht werden:

+  Schlechtes Fahrverhalten

»  Sitzen auf dem Sitzriicken oder Schandeck bei Gleitfahrt

+  Stehen bei Gleitfahrt

»  Gleitfahrt in flachen oder hindernisreichen Gewassern

* Loslassen eines einseitig ziechenden Lenkrads

*  Alkohol- oder Drogenkonsum

+ Bootsmandver bei hoher Geschwindigkeit

Die Reilleine ist im ausgedehnten Zustand zwischen 122 und 152 cm (4 und 5 ft) lang und verfigt am einen Ende uber ein
Element, das auf den Schalter gesteckt wird, und am anderen Ende iber einen Schnappverschluss, der am Bootsfiihrer
befestigt wird. Die Reil3leine ist aufgerollt, damit sie im Ruhezustand so kurz wie méglich ist und sich nicht leicht in
umliegenden Objekten verfangt. Die gestreckte Gesamtlange verhindert das unbeabsichtigte Auslésen des Schalters, falls

der Bootsfiihrer sich etwas von seiner Position entfernt. Wird eine kiirzere Reillleine erwiinscht, kann sie um das
Handgelenk oder Bein des Bootsfiihrers gewickelt oder mit einem Knoten versehen werden.

Bei Aktivierung des Notstoppschalters wird der Motor sofort abgestellt. Das Boot wird allerdings je nach Geschwindigkeit
und Wendungsgrad noch ein Stlick weitergleiten. Es wird jedoch keinen vollen Kreis mehr ausfiihren. Wahrend das Boot
weitergleitet, kann es Personen, die sich in seinem Fahrweg befinden, genauso schwere Verletzungen zufiigen als stiinde
es noch unter Motorantrieb.

Wir empfehlen dringendst, dass andere Bootsinsassen mit den korrekten Start- und Betriebsverfahren vertraut gemacht

werden, damit sie das Boot in einem Notfall betreiben kénnen (falls der Bootsflihrer beispielsweise unbeabsichtigt aus dem
Boot geschleudert wird).

A VORSICHT

Wenn der Bootsfiihrer aus dem Boot féllt, muss der Motor sofort abgestellt werden, um das Risiko einer schweren oder
tédlichen Verletzung durch das Boot zu reduzieren. Der Bootsflihrer muss stets Uber die ReiBleine mit dem
Notstoppschalter verbunden sein.

Der Schalter kann wahrend der normalen Fahrt auch unbeabsichtigt ausgeldst werden. Dadurch kénnen sich die folgenden
gefahrlichen Situationen ergeben:

» Insassen kénnen aufgrund des unerwarteten Verlusts des Vorwartsdralls nach vorne geschleudert werden. Dieses
Risiko ist besonders hoch flir Personen, die sich vorne im Boot befinden und die Gber den Bug aus dem Boot
geschleudert und von Antriebs- oder Steuerungskomponenten getroffen werden.

*  Verlust des Antriebs und der Steuerbarkeit bei schwerem Seegang, starker Strdmung oder starkem Wind.
*  Verlust der Kontrolle beim Andocken.

A VORSICHT

Schwere oder tédliche Verletzungen durch die bei einem versehentlichen oder unerwarteten Auslésen des
Notstoppschalters entstehende Verzégerungskraft vermeiden. Der Bootsfiihrer sollte seine Bedienposition auf keinen
Fall verlassen, ohne zuvor die Reilkleine zu Iésen.
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Elektronischer Ruderstand

Die elektronische Ruderstandlenkung wird durch elektrische Signale gesteuert. Ein an das Lenkrad angeschlossener
computergesteuerter Elektromotor simuliert das Widerstands-Feedback von hydraulischen Lenksystemen.

Wir raten lhnen, in einem offenen Bereich ohne Hindernisse oder andere Boote vorsichtig zu Uiben, bis Sie mit den
Fahreigenschaften des Systems und der Reaktion des Boots vertraut sind. Die elektronische Lenkung kann schneller als
erwartet reagieren.

Um die Lenkung Gber den gesamten Bereich zu priifen, stellen Sie sicher, dass die Ziindung des steuerbordseitigen
Motors eingeschaltet ist. Die Motoren missen nicht laufen. Drehen Sie das Lenkrad nach Steuerbord, bis es am
steuerbordseitigen Anschlag oder Endanschlag stoppt. Der Endanschlag wird vom Elektromotor, der an das Lenkrad
angeschlossen ist, elektronisch eingestellt. Drehen Sie das Lenkrad nach Backbord und zahlen Sie die Umdrehungen, bis
das Lenkrad am backbordseitigen Anschlag stoppt. Die Anzahl der gezahlten Lenkradumdrehungen bewegt die Antriebe
vom maximalen Steuerbordwinkel zum maximalen Backbordwinkel. Die Mittelstellung (geradeaus) ist 0°. Die maximalen
Lenkwinkel werden mit der vom Antriebshersteller und dem OEM-Hersteller des Bootes entwickelten Bootscharakteristik
geregelt.

In bestimmten Fallen sind die elektronischen Endanschlage des Lenkrads nicht spirbar. Die Abwesenheit fuhlbarer
Endanschlage wirkt sich nicht auf die Lenkung aus. Die Antriebe stoppen, wenn sie den vollen Bewegungsbereich an
jedem Anschlag erreicht haben. Die Abwesenheit von Endanschlégen kann daraus entstehen, dass die steuerbordseitige
Zundung ausgeschaltet ist, die Spannung der steuerbordseitigen Batterie zu niedrig ist oder ein Fehler im Lenkrad-
Elektromotor vorliegt.

Die Anzahl der Umdrehungen von Anschlag zu Anschlag wird durch die Bootscharakteristik bestimmt, die vom
Bootshersteller in Zusammenarbeit mit dem Antriebshersteller entwickelt wurde. Normalerweise liegt diese Anzahl bei ca.
2-3/4 Lenkradumdrehungen. Der OEM fordert ggf. verschiedene Anschlagseinstellungen fiir andere Bootsmodelle.

Elektronische Doppelhebel-Fernschaltung (ERC) - Bedienung und Einstellung

Bedienung

Der Hebel der elektronischen Fernschaltung (ERC) steuert die Schaltung und Gasregelung. Den Schalthebel von der
Neutralstellung nach vorn in die erste Raststellung schieben, um den Vorwartsgang einzulegen. Den Hebel weiter
vorschieben, um die Drehzahl zu erhéhen. Den Schalthebel von vorwarts in die Neutralstellung bewegen, um die Drehzahl
zu reduzieren und das Boot allmahlich anzuhalten. Den Schalthebel von der Neutralstellung nach hinten in die erste
Raststellung ziehen, um den Riickwartsgang einzulegen. Den Hebel weiter zurlickziehen, um die Drehzahl im
Ruckwartsgang zu erhéhen.

HINWEIS: In bestimmten Betriebsarten wird die Gangwahl! durch die elektronische Schaltsteuerung (ESC) bestimmt und
nicht die Position der Fernschalthebel. Bei Verwendung des Joysticks in der Betriebsart Skyhook schaltet der Computer die
Antriebe in einen Gang bzw. kuppelt einen Gang aus, obwohl sich die Schalthebel in der Neutralstellung befinden.

Typische Fernschalthebel
a- Vorwarts
b - Neutral

c - Rickwarts
d - Hebel des steuerbordseitigen Motors
e - Hebel des backbordseitigen Motors

Der zum Bewegen der Fernschalthebel und zum Verstellen der Hebel Uiber die Raststellungen hinaus erforderliche
Kraftaufwand ist einstellbar, um eine unbeabsichtigte Bewegung des Hebels bei der Fahrt in rauen Gewassern zu
vermeiden.

Einstellung

HINWEIS: Der Widerstand von Schalthebel und Raststellung miissen ggf. regelméfig mit den Stellschrauben nachgestellt
werden.

Widerstand der Fernschalthebel-Raststellung einstellen:
1. Die Seitenabdeckung des einzustellenden Hebels entfernen.

2. Die Stellschraube im Uhrzeigersinn drehen, um den Widerstand am Hebel zu erhéhen, und gegen den Uhrzeigersinn,
um den Widerstand zu verringern.

3. Auf den gewiinschten Widerstand einstellen.
Widerstand des Fernschalthebels einstellen:
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. Die Seitenabdeckung des einzustellenden Hebels entfernen.
2. Die Stellschraube im Uhrzeigersinn drehen, um den Widerstand am Hebel zu erhéhen, und gegen den Uhrzeigersinn,
um den Widerstand zu verringern.
3. Auf den gewiinschten Widerstand einstellen.

Steuerbordseite mit abgenommener Seitenab-
deckung (&hnlich auf der Backbordseite)
a- Raststellungs-Spannschraube, mit ,De"
gekennzeichnet
b - Hebelspannschraube, mit ,Fr" gekenn-
zeichnet

28087

Konsolenmontierte Yacht-Fernschaltung mit Doppelhebel - Bedienung und Einstellung

Bedienung
Die Funktionen von Gas und Schaltung werden ber den Fernschalthebel gesteuert. Den Schalthebel von der
Neutralstellung nach vorn in die erste Raststellung schieben, um den Vorwértsgang einzulegen. Den Hebel weiter
vorschieben, um die Drehzahl zu erhdhen. Den Schalthebel von der Neutralstellung nach hinten in die erste Raststellung
ziehen, um den Ruckwéartsgang einzulegen. Den Hebel weiter zurlickziehen, um die Drehzahl zu erhéhen.

Einstellung

1. Fernschalthebel-Spannschraube - Diese Schraube kann eingestellt werden, um die Zugspannung auf den
Fernschalthebel zu erhéhen oder zu verringern (Abdeckung muss entfernt werden). Dies verhindert unbeabsichtigte
Hebelbewegungen bei hohem Wellengang. Die Schraube im Uhrzeigersinn drehen, um die Spannung zu erhéhen und
gegen den Uhrzeigersinn, um die Spannung zu verringern. Auf den gewlinschten Widerstand einstellen.

2. Raststellungs-Spannschraube - Diese Schraube kann eingestellt werden, um die zum Bewegen des Fernschalthebels
aus der Raststellung erforderliche Zugspannung zu erhéhen oder zu verringern (Abdeckung muss entfernt werden).
Die Schraube im Uhrzeigersinn drehen, um den Widerstand zu erhéhen. Auf den gewlinschten Widerstand einstellen.

a - Raststellungs-Spannschraube
b - Fernschalthebel-Widerstandseinstellung

24543
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Optionale elektronische SportFish Fernschaltung (ERC) - Bedienung und Einstellung

Bedienung
Die Funktionen von Gas und Schaltung werden iber den Fernschalthebel gesteuert. Den Schalthebel von der
Neutralstellung nach vorn in die erste Raststellung schieben, um den Vorwartsgang einzulegen. Den Hebel weiter
vorschieben, um die Drehzahl zu erhdhen. Den Schalthebel von der Neutralstellung nach hinten in die erste Raststellung
ziehen, um den Ruckwartsgang einzulegen. Den Hebel weiter zurlickziehen, um die Drehzahl zu erhéhen.

HINWEIS: In bestimmten Betriebsarten wird die Gangwahl durch die elektronische Schaltsteuerung (ESC) bestimmt und
nicht die Position der Fernschalthebel. Bei Verwendung des Joysticks in der Betriebsart Skyhook schaltet der Computer die
Antriebe in einen Gang bzw. kuppelt einen Gang aus, obwohl sich die Schalthebel in der Neutralstellung befinden.

@ a- Neutral

b - Vorwarts (Hebel an der Backbordseite), rliickwarts (Hebel an der Steuerbordseite)
¢ - Vorwarts (Hebel an der Steuerbordseite), riickwarts (Hebel an der Backbordseite)

©

45913

Der zum Bewegen des Fernschalthebels und zum Verstellen des Hebels iber die Raststellungen hinaus erforderliche
Kraftaufwand ist einstellbar, um eine unbeabsichtigte Bewegung des Hebels bei der Fahrt in rauen Gewassern zu
vermeiden.

Einstellung
HINWEIS: Der Widerstand von Schalthebel und Raststellung muss ggf. von Zeit zu Zeit mit den Stellschrauben
nachgestellt werden.
Widerstand des Fernschalthebels oder der Raststellung einstellen:
1. Ein geeignetes Werkzeug in den Schlitz an der Unterseite der Emblem-Abdeckung stecken und die Abdeckung
abhebeln.

a- Seitenabdeckung (an der Backbordseite
montierter Hebel)

b - Hebel

¢ - Emblem-Abdeckung

/@ d- Schlitz

43425
2. Die M8-Befestigungsschraube und Unterlegscheibe des Hebels entfernen.

Position der Hebelschraube und Unterlegscheibe

3. Den Hebel abbauen.
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sollten

4. Die drei M5-Befestigungsschrauben der Seitenabdeckung entfernen.

41347

Position der Seitenabdeckungsschrauben

5. Die Seitenabdeckung abnehmen.

6. Zur Einstellung vorlaufig den Hebel, die Unterlegscheibe und die Schraube montieren. Die Schraube von Hand
festziehen.

7. Widerstand der Fernschalthebel-Raststellung einstellen:

a. Die Stellschraube im Uhrzeigersinn drehen, um den Widerstand am Hebel zu erhéhen, und gegen den
Uhrzeigersinn, um den Widerstand zu verringern.

b. Auf den gewiinschten Widerstand einstellen.
8. Widerstand des Fernschalthebels einstellen:

a. Die Stellschraube im Uhrzeigersinn drehen, um den Widerstand am Hebel zu erhéhen, und gegen den
Uhrzeigersinn, um den Widerstand zu verringern.

b. Auf den gewlinschten Widerstand einstellen.

Seitenabdeckung abgebaut
a - Raststellungs-Spannschraube
b - Hebelspannschraube

9. Schraube, Unterlegscheibe und Hebel nach der Einstellung abbauen.

10. Die Seitenabdeckung anbauen. Die Abdeckung mit den drei M5 x 10 mm langen Schrauben befestigen. Die
Schrauben auf Spezifikation anziehen.

Beschreibung Nm Ib-in.

Ib-ft

Schrauben der Seitenabdeckung 3,4 30

11. Gewindesicherungsmittel auf das Gewinde der Hebelschraube auftragen.

Schlauchref.-Nr. Beschreibung Verwendungszweck Teilnummer

(Gewindesicherungsmittel)

a) Loctite 271 Threadlocker Gewinde der Hebelschraube 92-809819
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12. Die Unterlegscheibe und die M8 x 45 mm lange Schraube einsetzen. Die Schraube auf Spezifikation anziehen.

Position der Hebelschraube und Unterlegscheibe

Beschreibung Nm Ib-in. Ib-ft

Hebelschraube 28,2 - 21

13. Die Emblem-Abdeckung am Hebel befestigen.

a- Seitenabdeckung

b - Hebel
¢ - Emblem-Abdeckung
d - Schlitz

43425

Joystick - Grundlegende Bedienung

Der Joystick ermdglicht eine intuitive Steuerung des Boots bei niedriger Drehzahl und beim Anlegen. In dieser Betriebsart
wird die Motordrehzahl, je nach Boot und Antrieb, zwischen Leerlauf und ca. 1700 bis 2500 U/min begrenzt, um
UbermaRige Propellerstrémung und schlechte Bootsdynamik wahrend der Man&ver zu vermeiden. Der DOCK-Modus
reduziert diesen oberen Drehzahlbereich auf ca. 1000-1200 U/min und wird im Abschnitt ,ANDOCK-Modus" naher
besprochen. Dieser Drehzahlbereich ist hauptsachlich auf die Motorleistung zuriickzufiihren. Wenn die
Umgebungsbedingungen mehr Schub erfordern als oben angegeben, miissen die Hebel zum Mand&vrieren des Boots
verwendet werden.

Joystick und typische Lage

Obwohl die Bedienung mit dem Joystick einfach und intuitiv ist, sollten Sie den Joystick erst dann benutzen, wenn Sie sich
mit dem Fahrverhalten des Boots unter Verwendung des Joysticks in offenen Gewassern vertraut gemacht haben. Danach
sollten Sie gelegentlich tiben, das Boot ohne den Joystick zu betreiben, falls dieser einmal ausfallen sollte.

Damit der Joystick funktioniert, miissen beide Motoren laufen und beide Fernschalthebel auf Neutral stehen.
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Axius Premier (Sonderausstattung)

Das Axius Premier System ist ein voll integriertes Betriebs- und Navigationssystem, das den Einbau eines Aftermarket-
Autopiloten tberflissig macht.

Axius Premier nutzt Folgendes:

Navigationsdaten auf CAN-Basis von einem GPS

Einen gemal® NMEA0183 zugelassenen Kartenplotter

Navigationsdaten auf CAN-Basis von einem Inertialmesssystem (Inertial Measurement Unit - IMU)
Precision Pilot Trackpad auf CAN-Basis

VesselView

A VORSICHT

Schwere Verletzungen durch Kollision mit anderen Booten, Aufgrundlaufen oder Fahren gegen Hindernisse im Wasser
vermeiden. Stets auf die Umgebung achten, wenn das Boot im Precision Pilot Modus lduft. Das Precision Pilot System
kann nicht reagieren, um andere Boote, seichte Gewasser oder Hindernisse im Wasser zu vermeiden.

Uber das Axius Premier Precision Pilot Trackpad kann der Bootsfiihrer folgende Funktionen steuern:

Skyhook- sorgt dafiir, dass das Boot ohne Leinen oder Anker die Position halt

HINWEIS: Die Skyhook Funktion ist je nach Konfiguration des Bootsherstellers verfiigbar. Einige Bootshersteller
aktivieren Skyhook nicht ab Werk. Andere Boote verfiigen tiber externe Meldegeréte (vom Bootsbauer hergestellt und
eingebaut), die darauf hinweisen, dass das Boot im Skyhook Modus laduft.

Auto-Kurs - steuert das Boot auf einem festgelegten Kompasskurs

Wegpunkt-Tracking - steuert das Boot automatisch auf einer vom Kartenplotter oder GPS vorbestimmten Route.
Hierbei kann es sich um einen einzelnen Wegpunkt oder um eine Reihe von Wegpunkten auf einer Route handeln.
Beim Folgen einer Route gibt das System bei jedem Wegpunkt-Ubergang einen Alarm aus, der bestétigt werden
muss, bevor das Boot zum néchsten Wegpunkt weiter fahrt.

Wegpunkt-Folge - ahnlich wie Wegpunkt-Tracking, mit der Ausnahme, dass das System bei Ankunft an einem
Wegpunkt einen Alarm abgibt und automatisch zum nachsten Wegpunkt auf der Route (ibergeht.

/C) @ a- Skyhook
STANDBY AWEI@ b - Nach Steuerbord drehen
SKYHOOK I ¢ - Wegpunkt-Folge
|

. O} d- Nicht det
@T‘TURN LI ’*@ e- V\;:gp\lljirl:fl'r:aiking

’ f- Auto-Kurs

SEQUENCE

: \ RESUME WAYPOINTT@ g - Fortsetzen

h - Nach Backbord drehen

| O

O
AUTO TRACK
17 HEADING WAYPOID

43573

Die Tasten auf dem Precision Pilot Trackpad haben folgende Funktionen:
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Funktion Beschreibung
Ein- und Ausschalten des Skyhook-Modus. Dieser Modus ist nur verfiigbar, wenn der Joystick in der Mitte steht, beide Motoren laufen,
GPS- und Kurssensoren verfligbar sind, das Boot still steht und die Hebel in der Neutralstellung positioniert sind. Der Skyhook-Modus
Skyhook kann aktiviert werden, wenn das Boot abdriftet. Die Skyhook-Kontrollleuchte blinkt, bis das Boot langsamer wird, und leuchtet dann

durchgehend auf, wenn Skyhook eingestellt ist. Wenn Sie beispielsweise nach vorne abdriften und die Skyhook-Taste driicken, schalten
die Antriebe in den Rickwartsgang, um das Boot zu verlangsamen. Sie kénnen trotzdem noch weiter nach vorne treiben. Wenn das
Boot von sich aus langsamer wird, wird Skyhook aktiviert. Skyhook schaltet sich nicht ein, wenn das Boot fahrt.

Drehen < und >

Im Modus Auto-Kurs andert sich der Kurs bei jedem Tastendruck um 10 Grad. Halten des Joysticks nach Back- oder Steuerbord (bis
zum Piepton) fiihrt zu einer Kursanderung um 1 Grad. Dies hat keine Auswirkung auf andere Autopilot-Funktionen.

Schaltet Wegpunkt-Folge ein und halt das Boot auf einem Kurs mit mehreren Wegpunkten, die auf dem Kartenplotter gezeichnet
wurden. Die Wegpunkte missen auf einer Route liegen. Weitere Informationen sind in der Bedienungsanleitung des Kartenplotters zu

Wegpunkt- finden. Wegpunkt-Folge ist verfliigbar, wenn die Taste WAYPOINT SEQUENCE gedriickt wird, Daten (ein NMEA-0183-Strom) vom

Folge Kartenplotter geliefert werden und die GPS- und Kurssensorsignale verfligbar sind. Wegpunkt-Folge folgt automatisch einer Route,
kindigt eine Ankunft an jedem Wegpunkt an und fahrt dann zum nachsten Wegpunkt. Wegpunkt-Tracking muss zuerst aktiviert werden,
bevor Wegpunkt-Folge gewahlt werden kann.

Wegpunkt- Routenverfolgung ist verfligbar, wenn Daten (ein NMEA-0183-Strom) vom Kartenplotter geliefert werden und GPS- und

Tragllzin Kurssensorsignale verfligbar sind. Das Boot versucht dann, zu einem Wegpunkt oder einer Route vom Kartenplotter zu steuern. Die

9 Ankunft am Wegpunkt muss bestatigt werden, bevor das Boot zum néchsten Wegpunkt entlang der Route weiterfahrt.

Schaltet den Modus Auto-Kurs ein, der das Boot auf einem festgelegten Kurs mit der vom Bootsfiihrer gewahlten Geschwindigkeit halt.

Auto-Kurs Die Kurssteuerung ist aktiv, wenn die Taste ,Auto Heading" (Auto-Kurs) gedriickt wird und GPS- und IMU-Signale verfigbar sind. (Siehe
,Drehen < und >" bzgl. Informationen Uber die Einstellung.) Fur diese Funktion wird kein Kartenplotter benétigt.

Resume - . o .
Setzt den vorhergehenden Auto-Kurs fort, wenn die Richtung des Boots nicht um 90° oder mehr geéndert wurde.

(Fortsetzen)

HINWEIS: Durch Drehen des Lenkrads wird stets die Kontrolle (iber das Boot libernommen. Eine leichte Raststellung muss
liberwunden werden, um dem Bootsfiihrer anzudeuten, dass er jetzt die Kontrolle vom Precision Pilot (ibernimmt. Der
Autopilot wird auch ausgeschaltet, wenn mit dem Fernschalthebel ein anderer Gang eingelegt wird.

Mit SeaCore ausgestattete Antriebe

SeaCore Komponenten und Gussteile

Mercury MerCruiser SeaCore Antriebssysteme sind mit zuséatzlichen Edelstahlkomponenten und speziellen
Aluminiumgussteilen ausgestattet, die iber besondere Beschichtungen verfligen. SeaCore Komponenten nur durch
Komponenten ersetzen, die speziell fir das SeaCore System bestimmt sind. An diesen Antriebssystemen dirfen
ausschlief3lich die angegebenen Mercury MerCruiser SeaCore Komponenten und Gussteile verwendet werden.

Edelstahl-Befestigungselemente

SeaCore Modelle sind mit zusatzlichen Edelstahl-Befestigungselementen ausgestattet, um die Korrosionsbestandigkeit in
Salzwasserumgebungen zu optimieren.

Edelstahl-Befestigungselemente kénnen festfressen, wenn sie ungeschmiert installiert werden. Festgefressene
Befestigungselemente kénnen unbrauchbar werden und/oder zu falschen Klemmkraften fiihren, obwohl sie scheinbar mit
dem richtigen Drehmoment angezogen wurden.

Bei der Installation von Edelstahl-Befestigungselementen ein Schmiermittel wie Special Lubricant 101 oder ein
gleichwertiges Produkt auf das Gewinde dieser Befestigungselemente auftragen. Dabei mindestens die ersten 8 mm (1/4
in.) des Gewindes schmieren.

Schlauchref.-Nr.

Beschreibung Verwendungszweck Teilnummer

:

Spezialschmiermittel 101 Gewinde von Edelstahl-Befestigungselementen 92-802865Q02
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Vorschlage zur Sicherheit beim Bootsfahren

Um die Gewasser sicher genief3en zu kdnnen, sollten Sie sich mit értlichen und bundesweit geltenden Schifffahrtsregeln
und -vorschriften vertraut machen und die folgenden Vorschlage beachten.

Mercury Marine empfiehlt dringendst, dass alle Fahrer eines Motorboots einen Kurs tiber Bootssicherheit absolvieren.
Kurse werden in den USA von folgenden Stellen angeboten: U.S. Coast Guard Auxiliary (Unterabteilung der US
Kustenwache), Power Squadron, Rotes Kreuz und Wasserschutzpolizei des Bundes oder Landes. Anfragen sollten an das
Boating Safety Resource Center (www.uscgboating.org/) oder die Boat U.S. Foundation (www.boatus.com/courseline/)
gerichtet werden.

* Kennen und achten Sie alle Schifffahrtsregeln und -gesetze.

«  Sicherheitspriifungen und vorgeschriebene Wartungsarbeiten durchfiihren. Einen regelméaRigen Wartungsplan
einhalten und sicherstellen, dass alle Reparaturen ordnungsgemaf ausgefuhrt werden.

+  Sicherheitsausriistung an Bord priifen. Folgendes sind einige Vorschlage fir an Bord mitzufiihrende
Sicherheitsausristung:

|:| Zugelassene Feuerldscher

|:| Paddel oder Ruder

|:| Signalausriistung: Taschenlampe, Leuchtraketen oder Leuchtkugeln, Fahne und Pfeife oder Horn
|:| Transistorradio

|:| Werkzeug fir kleinere Reparaturen

|:| Erste-Hilfe-Kasten und Anleitungen

|:| Anker und zuséatzliche Ankerleine

|:| Wasserdichte Lagerungsbehalter

|:| Manuelle Bilgenpumpe und Ersatz-Ablassstopfen

|:| Ersatzausristung wie Batterien, Glihbirnen und Sicherungen
|:| Trinkwasser

|:| Kompass und Land- bzw. Seekarte der Gegend

+  Auf Zeichen eines Wetterumschwungs achten und Bootsfahrten bei schlechtem Wetter und schwerem Seegang
vermeiden.

« Jemanden lber das Ziel der Fahrt und den voraussichtlichen Zeitpunkt der Riickkehr informieren.

+ Einsteigen von Passagieren. Wenn Passagiere ein- oder aussteigen oder sich in der Néhe des Bootshecks befinden,
muss der Motor immer abgestellt werden. Es reicht nicht aus, den Antrieb nur in die Neutralstellung zu schalten.

*  Rettungshilfen verwenden. Das Bundesgesetz der USA schreibt vor, dass fiir alle Bootsinsassen eine zugelassene
Schwimmweste der richtigen Gréfie (Rettungshilfe) an Bord griffbereit ist, sowie ein Rettungskissen oder ein
Rettungsring mitgefuhrt wird. Wir empfehlen dringendst, dass alle Bootsinsassen stets eine Schwimmweste tragen.

+ Andere Personen mit der Bootsfiihrung vertraut machen. Mindestens eine weitere Person an Bord muss mit den
Grundlagen fiir den Start und Betrieb des Motors und dem Umgang mit dem Boot vertraut gemacht werden, um
einspringen zu kénnen, falls der Fahrer betriebsunfahig wird oder iber Bord fallt.

« Das Boot nicht iberlasten. Die meisten Boote sind auf eine Héchstlast (Gewicht) ausgelegt. Diese Angaben sind auf
der Nutzlastplakette zu finden. Sie sollten die Betriebs- und Belastungsgrenzen lhres Bootes kennen und wissen, ob
lhr Boot noch schwimmt, wenn es voll Wasser ist. Im Zweifelsfall den Mercury Marine Vertrags-/Vertriebshandler oder
den Bootshersteller befragen.

+ Sicherstellen, dass alle Bootsinsassen ordnungsgemaR auf einem Sitzplatz sitzen. Insassen dirfen nicht auf nicht fir
diesen Zweck vorgesehenen Platzen sitzen. Dies umfasst Sitzlehnen, Schandecks, Spiegelplatte, Bug, Decks, erhdhte
Anglersitze und alle drehbaren Anglersitze sowie Uberall dort, wo plétzliche, unerwartete Beschleunigung, plétzliches
Stoppen, unerwarteter Verlust Giber die Kontrolle des Boots oder eine plétzliche Bewegung des Boots einen Sturz im
Boot oder iber Bord verursachen kdnnen. Sicherstellen, dass alle Passagiere (ber einen richtigen Sitzplatz verfiigen
und diesen auch benutzen, bevor das Boot anfahrt.

« Das Boot niemals unter Alkohol- oder Drogeneinfluss betreiben. Dies wird strafrechtlich geahndet. Alkohol und Drogen
beeintrachtigen lhr Urteils- und Reaktionsvermdgen.

* Mit dem Gebiet vertraut sein und alle gefahrlichen Orte meiden.

* Immer achtsam sein. Der Bootsflihrer ist gesetzlich daftir verantwortlich, Augen und Ohren offen zu halten, um
mogliche Gefahren rechtzeitig zu erkennen. Er muss insbesondere nach vorne ungehinderte Sicht haben. Wenn das
Boot mit mehr als Leerlaufdrehzahl oder Gleitfahrtiibergangsdrehzahl betrieben wird, diirfen keine Passagiere, Ladung
oder Anglersitze die Sicht des Bootsfiihrers blockieren. Auf andere Boote, das Wasser und |hr Kielwasser achten.

* Niemals mit dem Boot direkt hinter einem Wasserskifahrer herfahren, da dieser stiirzen kénnte. Wenn Sie zum
Beispiel mit Inrem Boot mit einer Geschwindigkeit von 40 km/h (25 mph) eingestellt werden fahren, holen Sie einen
gestlrzten Wasserskifahrer, der sich 61 m (200 ft) vor dem Boot befindet, innerhalb von 5 Sekunden ein.
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+  Auf gefallene Wasserskifahrer achten. Wenn das Boot zum Wasserskifahren oder fiir dhnliche Aktivitdten genutzt wird,
muss das Boot so zu gestulrzten oder im Wasser liegenden Personen zuriickfahren, dass diese sich immer auf der
Fahrerseite befinden. Der Bootsfiihrer muss gestirzte Wasserskifahrer stets im Auge behalten und darf auf keinen Fall
ruckwarts zu einer Person im Wasser fahren.

+ Unfélle melden. Es ist gesetzlich vorgeschrieben, dass Bootsfiihrer einen Bootsunfallbericht bei der értlichen
Wasserschutzpolizei einreichen, wenn ihr Boot an bestimmten Arten von Unfallen beteiligt war. Ein Bootsunfall muss
gemeldet werden, wenn 1) ein Todesfall vorliegt oder vermutet wird, 2) eine Verletzung zugefiigt wurde, die nicht mit
Erster Hilfe behandelt werden kann, 3) ein Schaden an Booten oder anderem Eigentum entsteht, der 500,00 USD
Ubersteigt oder 4) das Boot verloren ist. Weitere Unterstlitzung von der 6rtlichen Wasserschutzpolizei erbitten.

Gefahr von Kohlenmonoxidvergiftung

Die Abgase aller Verbrennungsmotoren, einschlief3lich Bootsmotoren wie AuRenborder, Z-Antriebe und Innenborder, sowie
die Generatoren, die verschiedenes Bootszubehor antreiben, enthalten Kohlenmonoxid. Kohlenmonoxid ist ein
geruchloses, farbloses, geschmacksneutrales Gas, das tddlich ist.

Zu den frihen Symptomen einer Kohlenmonoxidvergiftung, die nicht mit Seekrankheit oder Trunkenheit zu verwechseln
sind, gehdéren Kopfschmerzen, Schwindelgefiihl, Benommenheit und Ubelkeit.
A VORSICHT

Kohlenmonoxidvergiftung kann Bewusstlosigkeit, Hirnschaden oder Tod verursachen. Sicherstellen, dass das Boot
wahrend des Stillstands und der Fahrt gut beliiftet ist, um I&ngeren Kontakt mit Kohlenmonoxid zu vermeiden..

Gute Beliftung
Den Passagierbereich entliiften, und die Seitenvorhange oder vorderen Luken &ffnen, um Dampfe zu beseitigen.
1. Beispiel einer optimalen Beluftung des Boots.

mc79553-1

Schlechte Beliiftung

Unter gewissen Bedingungen kénnen geschlossen ausgebildete oder mit Segeltuch geschlossene Kabinen oder Cockpits
mit ungenligender Entliiftung Kohlenmonoxid anziehen. Mindestens einen Kohlenmonoxidmelder im Boot installieren.

In seltenen Fallen kénnen Schwimmer und Passagiere an windstillen Tagen in einem offenen Bereich um ein liegendes
Boot, dessen Motor lauft oder das sich in der Nahe eines laufenden Motors befindet, einer gefahrlichen Menge von
Kohlenmonoxid ausgesetzt werden.

1. Beispiele schlechter Entliftung bei liegendem Boot:

a - Betrieb des Motors, wenn
das Boot an einem engen
Platz vertaut ist.

@ mc79554-1 b - Vertauen direkt neben ei-

nem anderen Boot, dessen

Motor lauft.

2. Beispiele schlechter Entliiftung bei fahrendem Boot:

a- Betrieb des Boots mit zu hoch
eingestelltem Bugtrimmwinkel.

— @ ~ mc79556-1 b - Betrieb des Boots mit ge-

schlossenen Vorderluken
(Kombiwagenwirkung).

Niedrige Batteriespannung vermeiden

Wenn das Boot nicht regelmafig betrieben wird, entleeren sich die Batterien. Niedrige Spannung kann Fehler in den
Steuermodulen des Boots und einen Ausfall des Lenkzylinders verursachen. Sicherstellen, dass die Batterien stets voll
geladen sind. Eines der folgenden Gerate verwenden, um den Ladezustand der Batterie zu halten, wenn das Boot nicht
regelmafig betrieben wird.

« Erhaltungsladegerét - Erhaltungsladegerate kdnnen den Ladezustand der Batterien besser halten, wenn das Boot
nicht benutzt wird. Sicherstellen, dass das Ladegerat auf den spezifischen Batterietyp eingestellt ist (Bleibatterie mit
flissigem Elektrolyten, AGM-Batterien usw.), falls es liber entsprechende Einstellmdglichkeiten verflgt.
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+ Batterieladegeréat - falls vorhanden, ein Ladegerat verwenden, das an die Landstromversorgung angeschlossen ist.
Anleitungen zur Bedienung sind in der Betriebsanleitung des Boots finden.

Die ,unbelastete" Batterienennspannung (keine elektrische Last, keine Ladung oder Entladung, Batterie ist praktisch an
einem unterbrochenen Stromkreis) sollte bei voll geladener Batterie zwischen 12,5 und 12,6 VDC liegen. Die Spannung
nach Starten der Motoren und vor dem Ablegen priifen. Nicht ablegen, wenn die Batteriespannung unter 12,0 VDC liegt.

Falls die Batteriespannung unterwegs unter 12,0 VDC abfallt, kann die Batteriespannung folgendermalen wieder Gber
12,0 VDC gebracht werden:

« Alle unnétigen Nebenverbraucher ausschalten.
» Falls das Boot tiber einen Generator verfiigt und die Betriebsbedingungen dies zulassen, den Generator einschalten.
. Falls méglich, die Motordrehzahl erhéhen.

+ Falls es die Betriebsbedingungen zulassen, die Motordrehzahl Gber die Leerlaufdrehzahl erhéhen (1000-1200 U/min
sollten ausreichen). Falls ein Gang eingelegt ist, erhéhen sich die Bootsgeschwindigkeit und das Kielwasser. .

»  Falls die Bedingungen keine Erhdhung der Bootsdrehzahl zulassen (kielwasserfreie Zone), einen Motor auf ,nur Gas"
(1000-1200 U/min) schalten und die Drehzahl des anderen Motors erhéhen, um die Bootsgeschwindigkeit
aufrechtzuerhalten.

Wenn die Spannung unter 10,5 VDC fallt, werden Alarme gesetzt, und bei 9,5 VDC werden die Antriebe gesperrt. Eine
Antriebssperre kann auch bei einer hdheren Spannung vorkommen, wenn ein sehr hoher Lenkungsbedarf besteht und die
Batterien diesen Bedarf nicht erflllen kénnen. Falls die Lenkung aufgrund zu niedriger Batteriespannung sperrt, muss die
Batteriespannung auf einen Wert Uiber 10,5 V ansteigen und der Zlindschliissel an der betroffenen Seite aus- und wieder
eingeschaltet werden, um die Vorrichtung zuriickzusetzen. Es ist zu beachten, dass beim Starten des Motors ein
signifikanter kurzzeitiger Abfall der Batteriespannung verursacht wird.

Erste Schritte

Traditionelles Mandvrieren mit Steuerung und Schub
WICHTIG: Das Axius Lenksystem bendtigt zum Drehen der Antriebe Fliissigkeitsdruck, der von einer motorgetriebenen
Hydraulikpumpe erzeugt wird. Das Axius System kann nur mit laufenden Motoren betétigt werden.

Mit Axius ausgestattete Boote kénnen ahnlich wie ein normaler Z-Antrieb manévriert werden. Das Axius Antriebssystem
erweitert jedoch die Mandvrierfahigkeit des Boots bei langsamer Fahrt und bei Gleitfahrt. Bei langsamer Fahrt kann das
Antriebssystem Uber unabhangig laufende Antriebe den Schub so steuern, dass das Ansprechverhalten des Boots beim
Lenken verbessert wird. Das Axius Antriebssystem ist mit gegenlaufigen Propellern ausgestattet, die beim Beschleunigen
oder Verringern der Fahrgeschwindigkeit keine Propellersteuerung verursachen.

Mandvrieren des Boots im Vorwérts- oder Riickwértsgang
Einen oder beide Motoren in den Vorwarts- oder Rickwartsgang schalten und das Lenkrad wie bei einem vergleichbaren
Boot betatigen.
Enges Wenden bei niedriger Geschwindigkeit
*  Zum engen Wenden bei niedriger Geschwindigkeit das Lenkrad in die gewlinschte Richtung drehen.
»  Zum Verkleinern des Wenderadius kann, nachdem das Lenkrad bis zum Anschlag eingeschlagen wurde, der Schub
am innenliegenden Motor erhéht werden.
Kreiseln des Boots bei niedrigen Drehzahlen
+ Die Antriebe auf Geradeausfahrt stellen.

»  Zum Kreiseln nach Steuerbord (nach rechts) den steuerbordseitigen Motor in den Rickwartsgang und den
backbordseitigen Motor in den Vorwartsgang schalten.

*  Zum Kreiseln nach Backbord (nach links) den backbordseitigen Motor in den Riickwartsgang und den
steuerbordseitigen Motor in den Vorwartsgang schalten.

*  Zum Erhdhen der Wenderate das Gas an beiden Fernschalthebeln gleichzeitig erhdhen. Im Rickwartsgang muss
mehr Gas gegeben werden, um den Antrieb nach vorne auszugleichen.

Manodvrieren nach Motor- oder Steuermodulausfall

Falls ein Motor, Ruderstand oder Lenkmodul wahrend des Bootsbetriebs ausfallt, kann der verbleibende Antrieb ggf. beim
Drehen nach innen elektronisch begrenzt werden. Diese Begrenzung dient dazu, die Méglichkeit zu eliminieren, dass die
Antriebe einander berlhren, da der aktive Antrieb die Position des ausgefallenen Antriebs nicht bestimmen kann. Das Boot
ist zwar weiterhin betriebsféhig, aber die Mandvrierfahigkeit ist reduziert, wenn das Boot in Richtung des ausgefallenen
Antriebs gedreht wird. Der Antrieb kann das Boot immer noch Uber den vollen Bereich drehen, wenn er vom ausgefallenen
Antrieb weg dreht. Wenn ein Antrieb ausgefallen ist, ist besondere Vorsicht geboten.

Modelle Elektronische Begrenzung des Antriebswinkels - Drehung nach innen
15°

Alle HINWEIS: Die elektronische Begrenzung kann, je nach Einstellung des OEMS unter Beriicksichtigung der Antriebscharakteristik und des
Abstands zwischen den Antrieben, unterschiedlich ausfallen.
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Mandvrieren mit dem Joystick

A VORSICHT

Ein drehender Propeller, ein fahrendes Boot und alle anderen festen, am Boot angebrachten Vorrichtungen kdnnen
Schwimmer schwer oder tédlich verletzen. Den Motor sofort abstellen, wenn sich jemand im Wasser in der Ndhe des
Boots befindet.

Der Joystick ist ein Einhebel-Bedienelement zum Mandvrieren des Boots. Der Betrieb des Boots mit dem Joystick eignet
sich besonders fiir den Betrieb auf engem Raum und beim Anlegen. Das Computersteuerungssystem berechnet
automatisch den Steuerwinkel fiir jeden Antrieb, die Gasregelung und den geeigneten Gang, um das Boot in die der
Bewegung oder Drehung des Joysticks entsprechende Richtung zu schieben oder zu mandvrieren. Beispiel: Wenn der
Joystick seitlich bewegt wird, aktiviert das Computersteuerungssystem einen seitlichen Schub des Boots. Drehen des
Joysticks signalisiert dem System, Schubkrafte anzuwenden, die das Boot um seinen Mittelpunkt drehen. Der Joystick
kann gleichzeitig bewegt und gedreht werden, was feinflihliges Mandvrieren des Boots in engen Bereichen ermdglicht.
Der Joystick funktioniert proportional, d. h. je weiter der Joystick aus seiner Mittelstellung bewegt wird, umso mehr Schub
wird in diese Richtung auf das Boot ausgelibt.

Mandvrieren des Boots mit dem Joystick:

1. Beide Motoren missen laufen, damit der Joystick funktioniert.

2. Um die optimale Kontrolle zu gewahrleisten, beide Antriebe ganz nach unten trimmen. VesselView zeigt eine
Erinnerungsmeldung, wenn der Joystick-Betrieb gestartet wird.

3. Die beiden Hebel der elektronischen Fernschaltung (ERC) auf Neutral stellen.

4. Den Joystick in die Richtung bewegen, in die das Boot bewegt werden soll, oder den Joystick in die Richtung drehen,
in die das Boot gedreht werden soll. Der Joystick kann gleichzeitig bewegt und gedreht werden.

Im folgenden Bild sind einige Beispiele der grundlegenden Reaktionen auf Betatigungen des Joysticks zu sehen. Dieses
Bild sollte nur zu Referenzzwecken verwendet werden. Die Bilder zeigen eine ungefahre Korrelation zwischen Joystick-
Betatigung und entsprechender Bootsbewegung. Fur prazise Mandver sind mehrere Joystick-Betétigungen und zuséatzliche
Korrekturen erforderlich, um das Mandver zu halten.

a- Vorwarts

b - Steuerbord

¢ - Ruckwarts

d - Backbord

e - Backbordseitige Gierung
f- Steuerbordseitige Gierung

45131

Das Steuersystem versucht automatisch, bei Betatigung des Joysticks die Bug- und Heckschwingung (die sogenannte
Gierung) zu dampfen. Ein bordseitiger Sensor misst die Gierungsrate des Boots und wirkt dieser Gierung aktiv entgegen.
Faktoren wie Wind- und Wasserbedingungen oder Belastung des Boots kdnnen sich jedoch so auf das Boot auswirken,
dass die Steuersysteme die Gierung nicht korrigieren kénnen. Die Gierung muss unter Umstadnden manuell korrigiert
werden, wenn das Boot nach vorne oder achtern, back- oder steuerbord sowie diagonal gesteuert wird. Um
unbeabsichtigte Gierung bei einem beliebigen Mand&ver zu korrigieren, den Joystick einfach in die Richtung drehen, in die
sich der Bug drehen soll.

Die folgende Tabelle gibt ein Beispiel der grundlegenden Reaktionen auf Betatigungen des Joysticks zur manuellen
Gierungskorrektur.
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Bewegung
(von hellgrau bis dunkelgrau dargestelit)

7

Joystick-Aktion Ansprechverhalten des Boots

HINWEIS: Bei diesem Manéver den Joystick nach
Bedarf bewegen und drehen, um das Gieren zu
Korrigieren.
Boot bewegt sich diagonal nach vorn und dreht sich
steuerbordseitig, um das Gieren zu korrigieren

37774

Besondere Funktionen der digitalen Gasregelung und Schaltung (DTS)

Das DTS-System verfiigt Gber mehrere verschiedene Betriebsarten fir die diversen Hebel der elektronischen
Fernschaltung (ERC). Die aufgelisteten Funktionen kénnen alle simultan ausgefiihrt werden.

Yacht-Fernschalthebel mit DTS-Trackpad

Pos.| Bedienelement Funktion

Leuchten auf, wenn kein Gang eingelegt ist (Neutralstellung). Die Leuchten blinken, wenn sich der Motor im

a LNEUTRAL"-Kontrollleuchten _Nur Gas"™Modus befindet.

b ,TROLL" - Nicht verwendet Keine

¢ | ,TRANSFER" Erméglicht die Ubertragung der Bootssteuerung auf einen anderen Ruderstand. Siehe Ruderstandiibertragung.
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Pos. | Bedienelement Funktion
d ,DOCK" Reduziert die Drosselklappenkapazitat auf ca. 50 % der normalen Leistung.
e ,NUR GAS" Hiermit kann der Bootsfiihrer die Motordrehzahl zum Aufwarmen erhéhen, ohne einen Gang einzulegen.
f ,1 HEBEL" Aktiviert die Gasregelungs- und Schaltfunktionen beider Motoren Uber den steuerbordseitigen Fernschalthebel.
g LSYNC" Zum Ein- und Ausschalten der automatischen Synchronisationsfunktion. Siehe Synchronisieren der Motoren.
h ,+" (Erhdhen) und ,-" Zum Erhéhen oder Reduzieren der Einstellungen fiir verschiedene Funktionen, wie z. B. Tempomat-
(Reduzieren) Geschwindigkeit.
. . Zur Hoéheneinstellung des Z-Antriebs. Jeder Antrieb kann einzeln getrimmt werden, oder es kénnen beide
i Trimmsteuerungen ) )
Antriebe zusammen getrimmt werden.

HINWEIS: Es sind u. U. nicht alle Funktionen aktiv.

Troll (Trolling)
Die Trollingfunktion funktioniert an diesen Modellen nicht.

Transfer

HINWEIS: Transfer wird nicht eingeschaltet, wenn der Joystick aktiviert ist, da diese Funktion keine
Ruderstandlibertragung bei eingelegtem Gang zulédsst.

Transfer erméglicht in Booten mit mehreren Rudersténden die Ubertragung der Kontrolle von einem Ruderstand an einen

anderen. Wenn ein Antrieb in einen Gang geschaltet ist, findet kein Transfer statt. Die Ruderstandlbertragung kann

eingeleitet werden, wenn Skyhook eingeschaltet ist. Allerdings schaltet sich Skyhook aus, wenn die Ubertragung

abgeschlossen ist. Skyhook kann dann sofort am neuen Ruderstand wieder eingeschaltet werden.

Einleiten der Ubertragung:

1. Die ,TRANSFER" Taste ein Mal driicken, um die Ubertragung auf den ausgewéhlten Ruderstand einzuleiten. Die
Leuchte an der Transfertaste blinkt, die Ubertragung wird jedoch noch nicht abgeschlossen.

HINWEIS: Das Lenkrad ldsst sich nicht mittig stellen oder an den unteren Ruderstand anpassen. Das Lenkrad steht an
einer beliebigen Position und kann mit dem Skyhook oder Joystick mittig gestellt werden.

2. Die ,TRANSFER" Taste ein zweites Mal driicken, um die Ubertragung des Ruderstands abzuschlieRen. Die
Kontrollleuchte an der Transfertaste blinkt dann nicht mehr, was darauf hinweist, dass die Kontrolle auf den neuen
Ruderstand tbertragen wurde.

Einstellungen vom vorhergehenden Ruderstand werden nicht auf den neuen Ruderstand Gbertragen.
Siehe Ruderstandiibertragung bezuglich weiterer Informationen.

Andocken

Im Andockmodus wird die Drehzahl tiber den Drehzahlbereich um 50 % reduziert. Im Andockmodus wird auch die
verfugbare Leistung reduziert, wenn der Joystick aktiviert ist, wodurch eine genauere Steuerung der Motorleistung auf
engem Raum ermdglicht wird.

,DOCK"-Taste

Aktivieren des Andockmodus:

1. Beide Fernschalthebel in eine Raststellung legen.

Die ,DOCK"-Taste am DTS Trackpad driicken, das an den Fernschalthebeln montiert ist.
Die Kontrollleuchte in der ,DOCK"-Taste leuchtet auf.

Einen der beiden Fernschalthebel in einen Gang schalten.

Die Motordrehzahl wird um eine zur Position des Fernschalthebels proportional niedrigere Drehzahl erhéht, mit der
Halfte der normalerweise zur Verfligung stehenden Leistung.

Deaktivieren des Andockmodus:

Al
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1. Beide Fernschalthebel in eine Raststellung legen.
2. Auf die ,DOCK"-Taste driicken. Die Kontrollleuchte in der ,DOCK"-Taste erlischt.

Nur Gas

HINWEIS: Der Joystick kann aktiviert werden, wenn er bewegt wird, wahrend die Motoren laufen und die Fernschalthebel
in der Neutralstellung positioniert sind. Der Modus ,Nur Gas" sollte verwendet werden, um den Joystick zu deakftivieren,
wenn der Bootsfiihrer keine Kontrolle liber den Ruderstand hat. Durch Schalten des Fernschalthebels auf,Nur Gas" kann
unbeabsichtigtes Einlegen eines Gangs vermieden werden. Die Antriebe lassen sich mif dem Lenkrad oder Joystick
drehen, und die Motordrehzahl kann im Modus ,Nur Gas" erhéht werden, aber die Antriebe lassen sich nicht in einen Gang
schalten.

39565

»,THROTTLE ONLY*“-Taste (NUR GAS)

Aktivieren des Modus ,Nur Gas":

1. Beide Fernschalthebel auf Neutral stellen.

2. Die ,THROTTLE ONLY"-Taste (NUR GAS) auf dem DTS Trackpad driicken.

3. Die Kontrollleuchte in der ,NUR GAS"-Taste leuchtet auf und die Neutral-Kontrollleuchten blinken.
4

Einen der beiden Fernschalthebel in einen Gang schalten. Das Warnhorn ertént, wenn die Hebel im Modus ,Nur Gas"
in oder aus einem Gang schalten, aber die Antriebe bleiben in neutraler Schaltposition.

5. Die Drehzahl der Motoren kann erhéht werden, wahrend die Antriebe in Neutral bleiben.
6. Der Modus ,Nur Gas" deaktiviert auerdem den Joystick.

HINWEIS: Die ,THROTTLE ONLY"-Taste (NUR GAS) driicken, wahrend die Fernschalthebel in einen Gang geschaltet
sind. Die Anzeigeleuchte in der Taste erlischt, das Boot verbleibt jedoch im Modus ,Nur Gas", bis die Hebel auf Neutral
gestellt werden.

Deaktivieren des Modus ,Nur Gas":

1. Beide Fernschalthebel auf Neutral stellen. Der Modus ,Nur Gas" wird nur dann deaktiviert, wenn die Fernschalthebel
auf Neutral stehen.

2. Die ,THROTTLE ONLY"-Taste (NUR GAS) driicken. Die Kontrollleuchte in der ,NUR GAS"-Taste erlischt.
3. Die Neutral-Kontrollleuchten leuchten nun durchgehend und der Joystick wird aktiviert.
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1 Einzelhebel

Das Steuersystem ermdglicht die Kontrolle beider Motoren lber einen einzelnen Hebel. Diese Funktion erleichtert die
Steuerung der Motoren in rauer See, da beide Motoren lber nur einen Hebel bedient werden kdnnen, hat aber keinen
Einfluss auf die Funktion des Joysticks. Dieser Modus ist nicht identisch mit der Systemfunktion ,Sync".

»1 LEVER"-Taste (1 HEBEL)

Aktivierung des Einzelhebel-Modus:

1.

Al

Beide Fernschalthebel auf Neutral stellen.

Die ,1 LEVER"-Taste (1 Hebel) am DTS Trackpad driicken, das an den Fernschalthebeln montiert ist.
Die ,1 HEBEL"-Taste leuchtet auf.

Den steuerbordseitigen Fernschalthebel in einen Gang schalten.

Die Drehzahlen beider Motoren werden bei Bewegung des steuerbordseitigen Fernschalthebels gleichzeitig erhdht
oder verringert, wahrend die Antriebe im selben Gang bleiben.

Deaktivierung des Einzelhebel-Modus:

1.
2.

Sync

Beide Fernschalthebel auf Neutral stellen.
Die ,1 LEVER"-Taste (1 HEBEL) driicken. Die Kontrollleuchte in der ,1 HEBEL"-Taste erlischt.

Das Steuersystem ist mit Sync ausgestattet, einer automatischen Motorsychronisierungsfunktion, die beim Einschalten der
Zundung automatisch aktiviert wird. Sync iberwacht die Stellung beider Fernschalthebel. Wenn die beiden Hebel innerhalb
von 10 % zueinander liegen, wird der backbordseitige Motor auf die Drehzahl des steuerbordseitigen Motors
synchronisiert. Das SmartCraft System schaltet Sync bei den letzten 95 % des Gashebelbereichs automatisch aus, damit
jeder Motor seine maximale Drehzahl erreichen kann. Sync kann erst dann aktiviert werden, wenn die
Mindestdrehzahlanforderungen erfiillt sind.

Die Kontrollleuchte an der ,SYNC" Taste ist eingeschaltet, wenn beide Motoren laufen. Die Leuchte ist gelb, wenn die
Motoren nicht synchronisiert werden, mit Leerlaufdrehzahl laufen und mit 95 % Gas laufen. Die Leuchte wird rot, wenn die
Sync-Funktion aktiviert ist.

+SYNC“Taste
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Die Drehzahlanzeige von VesselView enthalt auRerdem ein orangefarbenes Symbol unter den Drehzahlwerten, wenn die
Drehzahl zwischen den Motoren um mehr als 10 % abweicht, und das Symbol &ndert sich auf Rot, wenn die Motoren
synchronisiert werden.

Deaktivieren des Synchronisierungsmodus:

1. Die beiden Fernschalthebel in eine Raststellung legen.

2. Die ,SYNC"-Taste dricken.

Die ,SYNC"-Taste erneut driicken, um den Synchronisierungsmodus wieder einzuschalten.

Ruderstandiibertragung - Standardstationen

Ruderstandibertragung

Einige Boote sind so ausgelegt, dass sie eine Steuerung des Boots von mehreren Stellen aus zulassen. Diese Stellen
werden normalerweise als Rudersténde oder Stationen bezeichnet. Mit Ruderstandiibertragung wird die Methode einer
Ubertragung der Steuerung von einem Ruderstand (bzw. einer Station) auf einen anderen Ruderstand beschrieben.

A VORSICHT

Schwere oder tédliche Verletzungen durch einen Verlust der Kontrolle tiber das Boot vermeiden. Der Bootsfiihrer darf die
aktive Station auf keinen Fall verlassen, wenn ein Gang eingelegt ist. Eine Ruderstandiibertragung sollte nur dann
durchgefiihrt werden, wenn beide Stationen besetzt sind. Eine Ruderstandiibertragung durch eine einzige Person sollte
nur dann durchgefiihrt werden, wenn sich der Motor in Neutral befindet.

Mit der Funktion Ruderstandtibertragung kann der Fahrer auswéhlen, welcher Ruderstand das Boot steuert. Bevor eine
Ubertragung eingeleitet werden kann, missen die Fernschalthebel am aktiven Ruderstand und am Ruderstand, auf den
die Kontrolle Ubertragen werden soll, in neutraler Position stehen.

HINWEIS: Wenn eine Ruderstandiibertragung versucht wird und die Fernschalthebel nicht in neutraler Position stehen,
ertént ein Piepton und die Ubertragung findet erst dann statt, wenn alle Hebel an den Rudersténden in Neutralstellung
gelegt werden und die Ubertragung erneut angefordert wird.

Auf VesselView erscheinen ggf. Fehlercodes, wenn andere Steuerungs- oder Navigationsfunktionen versucht werden,
nachdem das Ubertragungsverfahren gestartet wurde. Um die Fehlercodes zu ldschen, muss eventuell die Ziindung aus-
und wieder eingeschaltet und dann das Verfahren zur Ruderstandiibertragung neu gestartet werden. Sicherstellen, dass
andere Steuerungs- und Navigationsbefehle erst dann durchgefiihrt werden, wenn die Ubertragung abgeschlossen ist, um
ein Setzen von Fehlercodes zu vermeiden.

Zur Ubertragung eines Ruderstands miissen die Fernschalthebel auf Neutral stehen. In Neutralstellung kann |hr Boot
abtreiben, mit umliegenden Objekten zusammenstofen und Beschadigungen verursachen. Wahrend der
Ruderstandiibertragung auf derartige Gefahren achten.

Um eine Beschadigung zu vermeiden, beim Versuch einer Ruderstandiibertragung aulRerst vorsichtig vorgehen, wenn das
Boot sich in der Nahe von Docks, Kais oder anderen festen Gegenstanden oder in der Nahe anderer Boote befindet.

Anfordern einer Ruderstandiibertragung

HINWEIS: Werden der Joystick oder die Fernschalthebel nach Driicken der , TRANSFER™Taste bewegt, wird die

Ruderstandtibertragung beendet. Es ertént ein Piepton und die Kontrollleuchte der ,, TRANSFER™Taste erlischt, was das

Ende der Ubertragungsanforderung signalisiert.

Anfordern einer Ubertragung der Bootssteuerung von einem Ruderstand zum anderen:

1. Am Ruderstand, auf den die Steuerung Ubertragen werden soll, und bei auf Neutral gestellten Fernschalthebeln die
»TRANSFER"-Taste einmal drlicken. Die Kontrollleuchte in der ,TRANSFER"-Taste leuchtet auf, nachdem diese Taste
gedriickt wurde, und ein Piepton weist auf die anstehende Ubertragung hin.

»1RANSFER"-Taste

HINWEIS: Wenn die Fernschalthebel an den Ruderstdnden nicht auf Neutral stehen, blinken die Neutral-
Kontrollleuchten. Alle Fernschalthebel auf Neutral stellen. Die Neutral-Kontrollleuchte sollte aufleuchten.

2. Wenn die Kontrollleuchten der ,TRANSFER"-Taste und der Neutralstellung aufleuchten, die ,TRANSFER"-Taste ein
zweites Mal driicken, um die Ruderstandibertragung abzuschlief3en.
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3. Nach Abschluss der Ruderstandiibertragung ertont ein weiterer Piepton und die Kontrollleuchte in der ,TRANSFER"-
Taste erlischt.

HINWEIS: Wenn die Ruderstandlibertragung nicht innerhalb von 10 Sekunden abgeschlossen ist, wird die
Anforderung aufomatisch abgebrochen und ein doppelter Piepton ertént. Der erste Ruderstand behdélt die Kontrolle.
Die ,TRANSFER™Taste erneut driicken, um die Ruderstandiibertragung neu zu starten.

4. Der Ruderstand, von dem die Ubertragung eingeleitet wurde, ist jetzt aktiv und steuert das Boot.

Ruderstandiibertragung und Precision Pilot

Die Ubertragung der Steuerung von einem aktiven Ruderstand auf einen inaktiven Ruderstand (von einer Station auf eine
andere Station) wirkt sich auf die Funktion der Precision Pilot Betriebsarten aus. Einige der betroffenen Funktionen werden
aufgefuhrt.

*  Der Modus Auto-Kurs wird ausgeschaltet, wenn die Fernschalthebel in Vorbereitung auf die Ruderstandlbertragung in
die neutrale Position gelegt werden. Der Modus Auto-Kurs muss am neuen aktiven Ruderstand wieder eingeschaltet
werden.

»  Bei Anforderung einer Ruderstandiibertragung wird der Pilot auf Standby geschaltet. Die Informationen miissen am
neuen aktiven Ruderstand wieder eingegeben werden.

*  Wenn Skyhook eingeschaltet ist, wird diese Funktion ausgeschaltet, wenn die ,TRANSFER"-Taste ein zweites Mal
gedriickt wird. Skyhook muss am neuen aktiven Ruderstand eingeschaltet werden.

» Die ,Fortsetzen"- Funktion fir den Modus Auto-Kurs wird nicht automatisch Gbertragen. Nach Einschalten des
vorhergehenden Auto-Kurses am neuen aktiven Ruderstand funktioniert die ,Fortsetzen"-Funktion genau wie an
anderen aktiven Stationen.

* In der Betriebsart ,Wegpunkt-Tracking" werden die Steuerung der Route und die Anzeige der Routendaten auf lhrem
Kartenplotter nicht automatisch auf den Kartenplotter am angeforderten Ruderstand Ubertragen. Der Kartenplotter am
neuen aktiven Ruderstand muss eingeschaltet werden. Dann die zu verfolgende Wegpunkt-Route oder den Wegpunkt
eingeben und ,Wegpunkt-Tracking" wieder einschalten.

Ruderstandibertragung - Joystick-Nebenstationen

Transfer zu einer Joystick-Nebenstation

Einige Boote sind so ausgelegt, dass sie eine Steuerung des Boots von mehreren Joystick-Nebenstationen aus zulassen.
Der Transfer der Joystick-Nebenstation ist ein Begriff, der die Methode einer Ubertragung der Steuerung von einem
Ruderstand an eine Joystick-Nebenstation beschreibt.

Mit dem Transfer zur Joystick-Nebenstation kann der Bootsfiihrer einen zuséatzlichen Joystick auswahlen, der das Boot
steuern soll. Wenn die Joystick-Nebenstation aktiv ist, werden Fehler- und Alarminformationen nur am zuletzt aktiven
Ruderstand angezeigt.

Die Ziind- und Notausschalter funktionieren weiterhin an allen Stationen.

Um eine Beschadigung zu vermeiden, beim Versuch einer Joystick-Nebenstations- oder Ruderstandiibertragung auRerst
vorsichtig vorgehen, wenn das Boot sich in der Nahe von Docks, Kais oder anderen festen Gegenstanden bzw. in der
Nahe anderer Boote befindet.

Anfordern eines Transfers zu einer Joystick-Nebenstation

Anfordern der Ubertragung der Bootskontrolle von einem Ruderstand zu einer Joystick-Nebenstation:

1. Ander Joystick-Nebenstation, auf die die Kontrolle Ubertragen werden soll, einmal auf die ,TRANSFER"-Taste auf
dem Bedienfeld drticken.

2. Nachdem die ,TRANSFER"-Taste gedrtickt wurde, blinkt die Kontrollleughte in der Transfertaste und ein Piepton
ertdnt an der Joystick-Nebenstation und an der aktiven Station, der die Ubertragung bestéatigt.

> ® O »TRANSFER"“-Taste
a - Kontrollleuchte in der Transfertaste

/@ b - Transfertaste

43432

HINWEIS: Wird der Joystick nach Driicken der,, TRANSFER™Taste bewegt, wird die Ruderstandlibertragung beendet.
Es ertént ein Piepton und die Kontrollleuchte der , TRANSFER"™Taste erlischt, was das Ende der
Ubertragungsanforderung signalisiert.

3. Wenn die Kontrollleuchte der ,TRANSFER"-Taste leuchtet, die ,TRANSFER"-Taste ein zweites Mal driicken, um die
Ubertragung zur Joystick-Nebenstation abzuschlie3en.

4. Nach Abschluss der Ruderstandiibertragung zur Joystick-Nebenstation ertont ein weiterer Piepton und die
Kontrollleuchte in der ,TRANSFER"-Taste leuchtet auf.
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HINWEIS: Wenn die Ruderstandiibertragung zur Joystick-Nebenstation nicht innerhalb von 10 Sekunden
abgeschlossen ist, wird die Anforderung aufomatisch abgebrochen und ein doppelter Piepton ertént. Der aktive
Ruderstand behélt die Kontrolle. Die , TRANSFER"-Taste erneut driicken, um die Ruderstandiibertragung neu zu
starten.

5. Die Joystick-Nebenstation, von der die Ubertragung eingeleitet wurde, ist jetzt aktiv und steuert das Boot.

Anfordern eines Transfers von einer Joystick-Nebenstation

Sie kénnen die Kontrolle jederzeit zu einer anderen Joystick-Nebenstation {ibertragen. Diese Art der Ubertragung
funktioniert genau wie der normale Transfer.

AuBlerdem kdnnen Sie die Kontrolle von einer Joystick-Station zu einem standardmaRigen Ruderstand tbertragen, solange
der Ruderstand alle normalen Transferanforderungen erfiillt.

Bedienung von Axius Premier (Sonderausstattung)

Anforderungen an den Kartenplotter

Zahlreiche Funktionen von Axius Premier arbeiten mit Informationen vom Kartenplotter. Jedoch verfligt nicht jeder
Kartenplotter Uber die Qualitat der Informationen, die fiir die ordnungsgemafe Ausfiihrung dieser Funktionen erforderlich
ist. Der Kartenplotter in lnrem Boot wurde aus einer genehmigten Liste ausgewahlt, die von Mercury Marine erstellt wurde
und gepflegt wird. Diese Kartenplotter verwenden spezifische Software, um die strengen Anforderungen an die Funktion
mit dem Axius Premier System zu erfllen.

Qualitativ schlechte oder falsche Daten, die von nicht genehmigten Kartenplottern oder Softwareanwendungen erstellt
werden, kénnen zu einem ungleichmafigen oder unerwarteten Verhalten oder einem Ausfall der Funktionen fiihren. Auch
die Aktualisierung der Software auf eine nicht genehmigte Version kann dazu fiihren, dass das System nicht
ordnungsgemal funktioniert. Fragen Sie lhren OEM-H&andler oder rufen Sie den Mercury Marine Kundendienst an, um
Informationen Uiber genehmigte Plotter, Plottereinstellungen und kompatible Software zu erhalten, falls |hr Kartenplotter
instandgesetzt werden muss.

Merkmale

A VORSICHT

Schwere Verletzungen durch Kollision mit anderen Booten, Aufgrundlaufen oder Fahren gegen Objekte im Wasser
vermeiden. Stets auf die Umgebung achten, wenn das Boot im Precision Pilot Modus lduft. Das Precision Pilot System
kann nicht reagieren, um andere Boote, seichte Gewasser oder Hindernisse im Wasser zu vermeiden.

Axius Premier umfasst die folgenden Precision Pilot Funktionen:

«  Ein Trackpad zur Steuerung bestimmter Precision Pilot Funktionen.
»  Kurskorrektur nach Back- oder Steuerbord auf Knopfdruck.

+  Automatische Strecken- und Kursmodi.

*  Ankerfunktion (Skyhook)

«  Ein VesselView Bildschirm namens ,AUTOPILOT" (im Kapitel ,Umgebung"), um bestimmte Precision Pilot Funktionen
anzuzeigen.

Autopilot-Bildschirm
Der VesselView Autopilot-Bildschirm fir Precision Pilot zeigt Folgendes an:
*  Den Antriebswinkel im Standby-Modus.
«  Einen digitalen Kompasswert des aktuellen Kurses.
»  Ein Symbol ,OFF" auf der rechten Bildschirmseite, das aufleuchtet, wenn Autopilot nicht eingeschaltet ist.
«  Drei Symbole, um das aktuell ausgewahlte Niveau des Ansprechmodus anzuzeigen.
*  Motordrehzahl.
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HINWEIS: Wenn die DTS-Funktionen aktiviert sind, sind nicht alle Funktionen des Precision Pilot funktionsféhig. Die DTS-
Funktionen deaktivieren, um die Funktionen des Precision Pilot verwenden zu kénnen.

2 MP -
8.2 My F o F 1:45 P VesselView Standby-Anzeige

AUTOPILOT , a- Symbol ,OFF" (AUS)

b- Kurs
¢ - Antriebswinkel-Referenz
d - Motordrehzahl

31408

Trackpad
Das Precision Pilot Trackpad beinhaltet folgende Funktionen:

+ ,TURN"-Tasten (ABDREHEN), die bei jedem Tastendruck eine Kurskorrektur um 10° nach Back- oder Steuerbord
auslésen.

» Die Tasten ,Auto-Kurs", ,Wegpunkt-Tracking" und ,Wegpunkt-Folge" (AUTO HEADING, TRACK WAYPOINT und
WAYPOINT SEQUENCE), um einen Kurs zu halten oder eine Route zu befahren.

+ Eine ,SKYHOOK"-Taste, um die Ankerfunktion Skyhook ein- und auszuschalten.

+ Eine ,RESUME"-Taste (FORTSETZEN), um (unter bestimmten Bedingungen) einen vorhergehenden Kurs zu
aktivieren.

+  Die Méglichkeit, das Ansprechverhalten des Boots auf programmierte Anderungen (in der Betriebsart ,Auto-Kurs")
Uber die ,RESPONSE"-Taste (ANSPRECHVERHALTEN) zu erhéhen oder zu reduzieren.

Trackpad-Kontrollleuchten

Kontrollleuchten auf dem Trackpad weisen darauf hin, ob der Precision Pilot Modus aktiv ist (eingeschaltet) oder auf
Standby (ausgeschaltet) steht. Precision Pilot ist deaktiviert (AUS), wenn die ,STANDBY"-Leuchte aufleuchtet. Sie miissen
die Taste fir ,Auto-Kurs", ,Wegpunkt-Tracking" oder ,Skyhook" driicken, um eine Betriebsart auszuwahlen.

HINWEIS: Die ,STANDBY"-Leuchte blinkt, wenn die Precision Pilot Software versucht, die bendtigten GPS-Signale zu
erfassen.

Wenn die ,AKTIV"-Leuchte aufleuchtet, ist eine Betriebsart des Precision Pilot eingeschaltet.

@_CO C)__@ a- ,STANDBY"-Leuchte

\ I b- ,AKTIV"-Leuchte
STANDBY ACTIVE

; SKYHOOK !
‘ ‘TURN TURN' {

WAYPOINT
RESUME SEQUENCE
|
© Q)
AUTO TRACK
HEADING WAYPOINT
43574
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Trackpad-Tasten mit dem Strom-Symbol

Das Strom-Symbol (b an den Tasten fur ,Skyhook", ,Auto-Kurs" und ,Wegpunkt-Tracking" weist darauf hin, dass die
Tasten die Funktionen des Precision Pilot aktivieren oder deaktivieren kénnen.

/O O\ Tasten mit dem Strom-Symbol

a- ,SKYHOOK"-Taste
b- ,AUTO HEADING"-Taste (Auto-Kurs)
c- ,TRACK WAYPOINT"-Taste (WEGPUNKT-TRACKING)

\ STANDBY ACTIVE

@—,—» SKYHOOK 5
f ) i
‘TURN g TURN '

WAYPOINT
RESUME SEQUENCE

i {

\ & O

@—1> AUTO TRACK 4—@
QEADlNG WAYPOINT || Jj

Wenn eine Taste mit dem Strom-Symbol gedriickt wird, d) wahrend diese Taste aufleuchtet, erlischt die Kontrollleuchte
fir diese Taste und die ,STANDBY"-Leuchte leuchtet auf

43575

Wenn eine Taste mit dem Strom-Symbol gedriickt wird, d) wahrend die Kontrollleuchte der Taste nicht aufleuchtet, wird
die Leuchte fur diese Taste eingeschaltet, es ertont ein einzelner Piepton und die ,AKTIV"-Leuchte leuchtet auf, sofern
derzeit keine andere Betriebsart aktiviert ist. Wenn derzeit ein anderer Modus aktiviert ist, muss die Taste fir diesen Modus
gedruckt werden, um ihn zu deaktivieren. Danach die Taste fir den neuen Modus driicken.

Wenn eine Taste mit dem Strom-Symbol d)gedrijckt wird, wahrend die Kontrollleuchte der Taste nicht aufleuchtet, wird
die Leuchte fiir diese Taste eingeschaltet, es ertdnt ein einzelner Piepton und die ,Aktiv"-Leuchte leuchtet auf.

Precision Pilot Betriebsarten

A VORSICHT

In manchen Betriebsarten des Precision Pilot - ,Auto-Kurs", ,Wegpunkt-Tracking" und ,Wegpunkt-Folge" (Auto Heading,
Waypoint Tracking, Waypoint Sequence) - navigiert das Boot einen voreingestellten Kurs. Das Boot reagiert nicht
automatisch auf Gefahren wie andere Wasserfahrzeuge, Hindernisse, Schwimmer oder Unterwasserterrain. Eine
Kollision mit solchen Gefahren kann das Boot beschadigen und schwere oder tédliche Verletzungen verursachen. Der
Bootsfiihrer muss am Ruderstand bleiben und bereit sein, solchen Gefahren auszuweichen und andere Personen (ber
Kursanderungen zu warnen.

A ACHTUNG

Verletzungen durch unerwartete Kursénderungen bei hohen Geschwindigkeiten vermeiden. Durch Einschalten der
Funktion ,Wegpunkt-Tracking" oder ,Wegpunkt-Folge" wéhrend der Gleitfahrt kann das Boot eine scharfe Wendung
ausfiihren. Die Richtung des nachsten Wegpunkts bestatigen, bevor diese Autopilot-Funktionen eingeschaltet wird. In
der Betriebsart ,Wegpunkt-Folge" miissen Sie darauf vorbereitet sein, bei Ankunft an einem Wegpunkt eine
angemessene Aktion auszufiihren.

Axius Premier bietet mehrere Betriebsarten, die das Boot auf einem spezifischen Kompasskurs steuern oder zu Zielen
fuhren kénnen, die von einem Kartenplotter und GPS erstellt wurden. Bei Verwendung eines Gerats zum Erstellen von
Kursdaten missen Sie mit der Bedienung dieses Kartenplotters und GPS vertraut sein, bevor Sie versuchen, das Boot mit
dem Precision Pilot zu steuern. Precision Pilot steuert nicht die Drehzahl sondern nur die Richtung und kann keine
Navigationsgefahren erkennen. Diese automatischen Betriebsarten nehmen dem Bootsfiihrer nicht die Verantwortung, am
Ruderstand zu bleiben und ein wachsames Auge auf andere Boote, Personen im Wasser oder Navigationsgefahren zu
haben.

Bei Verwendung eines Precision Pilot, Kartenplotters und GPS zum Navigieren entlang einer Serie von Wegpunkten (einer
Route) ist zu beachten, dass das Boot nicht zur prazisen Stelle des Wegpunkts fahrt, bevor es zum nachsten Wegpunkt
abdreht. Der Kartenplotter legt eine Zone um den Punkt fest, den sogenannten Ankunftskreis, und das Precision Pilot
System kiindigt die Ankunft am Wegpunkt an, wenn das Boot diese Zone befahrt.
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Skyhook-Anker (Sonderausstattung)

Das Boot ist unter Umstanden mit der Skyhook-Ankerfunktion ausgestattet. Dieses System verwendet die
Satellitennavigationssystem-Technologie (GPS) und einen elektronischen Kompass, um die Schaltung, Gasregelung und
Lenkung automatisch zu steuern und den Kurs und die ungeféhre Position zu halten. Diese Funktion kann beim Warten auf
Platz an einer Zapfsaule oder auf das Offnen von Briicken niitzlich sein bzw. wenn das Wasser zu tief ist fiir einen Anker.

Skyhook halt nicht die genaue Position, sondern halt das Boot auf einem festgelegten Kompasskurs innerhalb eines
Bereichs. Die GroRe dieses Bereichs hangt von der Genauigkeit des Satellitensystems, der Signalstarke des Satelliten, der
physischen Position der Satelliten im Vergleich zum Empfanger, Sonneneruptionen und der Nahe des Empfangers zu
groRen Bauwerken und Baumen ab.

Unter normalen Betriebsbedingungen kann Skyhook das Boot innerhalb eines Radius von 10 m (30 ft). Dieser Radius kann
sich jedoch manchmal auf 30 m (100 ft) vergréRern. Skyhook nicht einschalten, wenn sich das Boot innerhalb von 30 m
(100 ft) zu einem Hindernis, einem Dock, einer Briicke, einem anderen Boot, einem Schwimmer usw. befindet.

Im Skyhook-Modus muss der Kapitédn immer am Ruderstand bleiben und stets bereit sein, die Kontrolle tiber das Boot zu
Ubernehmen, falls sich die Bedingungen andern. Hierzu gehdren:

*  Ein Schwimmer oder ein anderes Boot nahert sich lhrem Boot.

«  Skyhook verliert das Satellitensignal und schaltet sich automatisch aus.

« Der Bereich, in dem das Boot gehalten wird, vergroRert sich.

Vor Einschalten von Skyhook sollte der Kapitan alle Insassen Uber die Funktionsweise von Skyhook informieren. Die
Insassen anweisen, nicht ins Wasser zu gehen, nicht dort zu sitzen oder stehen, wo sie ins Wasser fallen kénnten und auf

plétzliche Positionswechsel des Boots zu achten. Gelegentlich gibt das Skyhook-System kurz Gas, um die Position zu
halten. Falls die Insassen hierauf nicht vorbereitet sind, kdnnen sie ihr Gleichgewicht verlieren und stirzen.

A VORSICHT

Schwimmer kénnen durch drehende Propeller, ein Boot unter Fahrt oder eine am Boot angebrachte Vorrichtung schwer
oder tédlich verletzt werden. Wenn Skyhook aktiviert ist, drehen sich die Propeller und das Boot bewegt sich, um die
Position zu halten. Die Motoren sofort abstellen, wenn sich eine Person im Wasser in der Nahe des Boots befindet.

Skyhook schaltet sich nur ein, wenn Joystick und Steuerhebel in neutraler Stellung stehen. Wenn Skyhook eingeschaltet
ist, drehen sich die Propeller zwar, aber diese Drehung ist ggf. nicht offensichtlich. Sicherstellen, dass sich innerhalb von
30 m (100 ft) niemand in der Nahe des Boots im Wasser befindet und dass die Insassen sicher sind, wenn die Motoren
laufen.

Wenn Skyhook aktiv ist, muss der Kapitan:

*  Am Ruder bleiben

* Auf Personen im Wasser in der Nahe des Boots achten

»  Skyhook deaktivieren, sobald sich eine Person ins Wasser begibt oder vom Wasser aus dem Boot nahert

»  Auf sich nahernde Boote achten und Skyhook ausschalten, wenn sich ein Boot auf Kollisionskurs befindet

Das Ansprechverhalten des Skyhook-Systems andert sich mit dem Wind und den aktuellen Bedingungen. Machen Sie sich
mit der optimalen Positionierung lhres Boots hinsichtlich Geschwindigkeit und Wind- und Strdomungsrichtung vertraut.
Wenn Sie das Boot mit dem Bug in den Wind stellen, spricht das Skyhook-System besser an. Experimentieren Sie, um
festzustellen, was fiir Ihr Boot in verschiedenen Situationen am besten funktioniert.

Es kann vorkommen, dass das GPS-Signal schwacher oder vorliibergehend nicht empfangen wird. In diesem Fall gibt
Skyhook einen Alarmton ab und schaltet sich automatisch aus. Die Antriebe kehren in die Neutralstellung zurlick und das
Boot treibt mit Wind und Strémung. Sie missen stets bereit sein, die Kontrolle iiber das Ruder zu ibernehmen.

WICHTIG: Wenn Skyhook eingeschaltet ist, kdnnen Aktivitdten im Wasser in der Nahe des Boots zu schweren oder
tédlichen Verletzungen filhren. Kapitén, Bootsfiihrer und Passagiere sollten die auf dem Boot angebrachten
Sicherheitshinweise lesen, verstehen und beachten, bevor Skyhook eingeschaltet wird.

Die folgenden Sicherheitsaufkleber befinden sich zur Verweisnahme im Boot.

g '

/NAWARNING
Before activating Skyhook:

1. Check that no one is in the water.
2. Tell passengers not to enter water.

Skyhook makes the propellers spin.
This can injure swimmers. 8M0034159

. o’
33798

Schild neben dem Precision Pilot-Trackpad
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&WAHNING Ask the Captain before entering the water.

This boat has a feature called Skyhook, which automatically
holds the boat in position.

When Skyhook is activated:
+ the propellars rotate automatically;
» propellers rotation may not be cbvious;
22 | *+ the boat may suddenly move in any direction;
+ the propellars can injure peopls in the water anywhere

e
//-_-\\’l around the boat.
| 11
K - J‘y Unless the Captain gives you permission:

» do not go in the water; wind or water current can move
swimmers into the propellers.
- do not sit or stand where you could fall overboard,
you may lose your balance if the boat moves suddenly.
BMOI34160

33824

Schild in der Nahe des Einstiegs am Spiegel

HINWEIS: Wenn eins der Schilder nicht zu finden oder unleseriich ist, muss es ersetzt werden, bevor Skyhook verwendet
wird. Ersatzschilder erhalten Sie beim Bootshersteller oder bei einer Mercury Diesel Vertragswerkstatt.

Auto-Kurs
Im Auto-Kurs-Modus halt das Boot wahrend der Fahrt automatisch den Kompasskurs.

Auto-Kurs einschalten

1.

Mindestens einen laufenden Motor in den Vorwartsgang schalten.
HINWEIS: Auto-Kurs funktioniert nicht, wenn die Fernschalthebel auf Neutral oder Riickwdértsfahrt stehen.
Das Boot auf den gewtlinschten Kompasskurs bringen.

Die Taste ,AUTO HEADING" (Auto-Kurs) driicken, um den Auto-Kurs-Modus zu aktivieren. Die Taste leuchtet auf und
es ertdnt ein einzelner Hupton, um die Aktivierung zu bestatigen. Wenn die automatische Kursfunktion nicht aktiviert
wird, ertdént ein doppelter Hupton.

/ O C)\ a- Backbordseitige ,TURN"-Taste (ABDREHEN) (Kurseinstel-

{ lung)

\ ST S b- Steuerbordseitige ,TURN"-Taste (ABDREHEN) (Kurseinstel-

SKYIiIOOK

lung)

d- ,AUTO HEADING"-Taste (Auto-Kurs)

! 0)
@T‘TURN TURN.<'@ c- ,RESUME"-Taste (Fortsetzen)
( ) i RESUME WAYPOINT

SEQUENCE

]

© b

AUTO TRACK
17 nEADING WAYPOINT

43579
Den AUTOPILOT-Bildschirm auf der VesselView-Anzeige aufrufen. Siehe Modusanzeige unter VesselView.
Auf dem VesselView-Bildschirm fiir den Autopiloten wechselt die Modusanzeige von ,OFF" auf ,AUTO".
Das Lenkrad wird zentriert und bleibt in einer elektronischen Raststellung.

HINWEIS: Sollte das Lenkrad aus irgendeinem Grund gedreht werden miissen, ist ein ausreichender Kraftaufwand
erforderlich, um die elektronische Raststellung zu lberwinden.
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7. Precision Pilot halt den Kompasskurs des Boots, zu dem Zeitpunkt, als die Taste ,AUTO HEADING" (AUTO KURS)
gedriickt und die Auto-Kurs-Funktion aktiviert wurde.

8.2M 7 07 1:45 PM
AUTOPILOT

31409

8. Falls Kurskorrekturen erforderlich sind, wenn AUTOKURS aktiv ist, sieche Kurskorrekturen mit den ,TURN"-Tasten oder
dem Joystick.
9. Zum Deaktivieren der Auto-Kurs-Funktion siehe Auto-Kurs ausschalten.

10. Durch ein zweites Driicken der Taste ,AUTO HEADING" (Auto-Kurs) schaltet die Auto-Kurs-Funktion in den Standby-
Modus und alle Leuchten mit Ausnahme der ,STANDBY"-Leuchte erléschen.

Kurskorrekturen mit den ,TURN“-Tasten oder dem Joystick
Im Auto-Kurs-Modus kann der Kurs mithilfe der Kurskorrekturtasten (TURN) geéandert werden. Der Kurs &ndert sich mit
jedem Tastendruck. Durch Antippen des Joysticks nach links oder rechts wird der Kurs mit jeder Joystickbewegung
geandert.

1. Die Taste ,TURN" (ABDREHEN) in Richtung der gewlinschten Kursénderung driicken. Der Kurs wird mit jedem
Tastendruck um jeweils 10° geéndert.

@ C)\ a - Backbordseitige ,TURN"-Taste (ABDREHEN) (Kurseinstel-
lung)
b - Steuerbordseitige ,TURN"-Taste (ABDREHEN) (Kurseinstel-
lung)
c¢- ,RESUME"-Taste (Fortsetzen)

@ ‘TURN , _ TURN’,<i@ ,
\ @ \ d- ,AUTO HEADING"-Taste (Auto-Kurs)
I
i

\ STANDBY ACTIVE I

\ SKYI-I|OOK

( ) RESUME WAYPOINT

SEQUENCE
1

O
AUTO TRACK
KHEADING WAYPOINT

43579

2. Den Joystick in die gewilinschte Richtung bewegen und halten, um kleine Korrekturen des gewiinschten Kurses
vorzunehmen. Mit jeder erkannten Bewegung wird der ausgewahlte Kurs um 1° angepasst.
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HINWEIS: Der Joystick muss um mehr als 60 % des Hebelwegs bewegt werden und ein muss Piepton erténen, damit
diese Bewegung als Eingang erkannt wird.

24707

Kurs nach Steuerbord anpassen

Fortsetzen eines Kurses
Die Taste ,RESUME" (FORTSETZEN) leuchtet auf, wenn die vorherige Kursrichtung wieder aufgenommen werden kann.

WICHTIG: Die vorherige Kursrichtung kann nur innerhalb von einer Minute nach Ausschalten von Auto-Kurs fortgesetzt
werden oder wenn das Lenkrad nicht um mehr als 90° gedreht wurde.

In folgenden Fallen muss die ,RESUME"-Taste gedriickt werden, um zum vorigen Kurs zuriickzukehren:
* Das Lenkrad wurde gedreht und dadurch Auto-Kurs deaktiviert.
*  Eine der Kurskorrekturtasten (TURN) wurde gedrickt, wahrend Auto-Kurs aktiv war.

@ ()\ a- Backbordseitige ,TURN"-Taste (ABDREHEN) (Kurseinstel-
lung)

b - Steuerbordseitige ,TURN"-Taste (ABDREHEN) (Kurseinstel-

lung)

TURN'@ c- ,RESUME"-Taste (FORTSETZEN)

@ ‘TURN

\ @ d- ,AUTO HEADING"-Taste (Auto-Kurs)
C ‘ RESUME

¥

\ STANDBY ACTIVE [
SKY*OOK

WAYPOINT
SEQUENCE

]

O] 0]
AUTO TRACK
(EANNG WAYPOINT

43579

Auto-Kurs ausschalten
1. Auto Kurs kann durch eine der folgenden MaRnahmen ausgeschaltet werden.

+ Die Fernschalthebel beider Motoren auf Neutral stellen. Die Anzeigeleuchte in der ,AUTO HEADING"-Taste
(Auto-Kurs) erlischt und die Standby-Anzeige leuchtet auf.

» Das Lenkrad lber die elektronische Raststellung hinaus einschlagen. Die Anzeigeleuchte in der ,AUTO
HEADING"-Taste (Auto-Kurs) erlischt und die ,RESUME"-Anzeige (Fortsetzen) leuchtet auf.
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+ Die Taste ,AUTO HEADING" (AUTO-KURS) auf dem Precision Pilot Trackpad driicken. Die Anzeigeleuchte in
der ,AUTO HEADING"-Taste (Auto-Kurs) erlischt und die Standby-Anzeige leuchtet auf.

@ @ a- Tastenleuchte
\ ( b- ,AUTO HEADING"-Taste (Auto-Kurs)

STANDBY ACTIVE

' SKYHOOK |

[ O I.
‘TURN TURN ’
RESUME ot 1

@l P 57
A ~

43576

2. Es ertdnt ein einzelner Hupton und die Modusanzeige wechselt von ,AUTO" auf ,OFF".

3. Wenn Auto-Kurs aufgrund einer Drehung des Lenkrads deaktiviert wurde, leuchtet die ,RESUME"-Taste auf. Solange
die Taste ,RESUME" (FORTSETZEN) aufleuchtet, kann sie gedriickt werden, um den Kurs im Auto-Kurs-Modus
fortzusetzen. Siehe Fortsetzen eines Kurses. Wenn der Kurs nicht fortgesetzt werden soll, die ,AUTO HEADING"-
Taste einmal driicken, um Standby zu aktivieren und erneut driicken, um den Auto-Kurs-Modus auszuschalten.

8.2M - o F 1:45 P a- Modusanzeige - ,OFF" oder ,AUTO"
AUTOPILOT Fas b - Aktueller Kurs

—_— e et c- Antriebspositionen

y d - Motordrehzahl

1010

31408

4. Wenn die Fernschalthebel auf Neutral gestellt werden, wird die ,AUTO HEADING"-Taste (Auto-Kurs) deaktiviert und
die ,STANDBY"-Leuchte leuchtet auf. Der Kurs kann nicht durch Driicken der Taste ,RESUME" (Fortsetzen) wieder
aufgenommen werden. Siehe Fortsetzen eines Kurses.

5. Wenn Auto-Kurs durch Dricken der ,AUTO HEADING"-Taste (Auto-Kurs) deaktiviert wurde, erlischt die Leuchte in der
Taste ,AUTO HEADING" und die STANDBY-Leuchte leuchtet auf. Durch ein zweites Driicken der Taste ,AUTO
HEADING" (Auto-Kurs) erlischt die ,STANDBY"-Leuchte und die Auto-Kurs-Funktion und der Modus werden
ausgeschaltet.

Wegpunkt-Tracking

A VORSICHT

In manchen Betriebsarten des Precision Pilot - ,Auto-Kurs", ,Wegpunkt-Tracking" und ,Wegpunkt-Folge" (Auto Heading,
Waypoint Tracking, Waypoint Sequence) - navigiert das Boot einen voreingestellten Kurs. Das Boot reagiert nicht
automatisch auf Gefahren wie andere Wasserfahrzeuge, Hindernisse, Schwimmer oder Unterwasserterrain. Eine
Kollision mit solchen Gefahren kann das Boot beschadigen und schwere oder tddliche Verletzungen verursachen. Der
Bootsfiihrer muss am Ruderstand bleiben und bereit sein, solchen Gefahren auszuweichen und andere Personen (iber
Kursénderungen zu warnen.

Mit Wegpunkt-Tracking navigiert das Boot automatisch zu einem spezifischen Wegpunkt bzw. einer Wegpunkt-Folge, d. h.
einer Reihe von Wegpunkten. Diese Funktion dient zur Verwendung in offenen Gewassern, frei von Hindernissen oberhalb
und unter der Wasserlinie.

Verwendung des Beispiels auf dem Bild ,Proberoute":
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*  Wegpunkte werden in nummerierten Kastchen innerhalb des Ankunftskreises angezeigt (eine gestrichelte Linie um
das nummerierte Kastchen).

*  Wegpunkt 4 liegt zu nahe an 3, um auf derselben Route verwendet zu werden. Wegpunkte miissen so weit
auseinander liegen, dass sich die Ankunftskreise nicht schneiden.

« Eine Route, einschlieBlich der Wegpunkte 1, 2 und 3, wird durch eine gerade gestrichelte Linie dargestellt. Das
Autopilot-System wird versuchen, die Route zu navigieren. Es liegt in der Verantwortung des Kapiténs sicherzustellen,
dass die Route keinerlei Gefahren enthalt und unterwegs aufzupassen.

+ Falls das Boot in der Betriebsart ,Wegpunkt-Folge" in Gleitfahrt fahrt, fihrt es bei Ankunft am Wegpunkt 2 automatisch
eine scharfe Wende mit hoher Geschwindigkeit durch.

=
N Course shown /A =

s _has a hazard | /
(V25 N %

45127

Wenn die Betriebsart ,Wegpunkt-Tracking" aktiviert ist und das Boot in Betrieb genommen wird:

*  Muss der Bootsfiihrer jederzeit am Ruder bleiben.

* Den Ruderstand nie unbemannt lassen. Diese Funktion ist nicht fiir den unbeaufsichtigten Betrieb des Boots gedacht.
*  Wegpunkt-Tracking nicht als einzige Navigationsquelle verwenden.

WICHTIG: Wegpunkt-Tracking kann nur mit von Mercury Marine genehmigten Kartenplottern verwendet werden.
Wegpunktdaten missen von einem externen Kartenplotter an VesselView gesendet werden. Details finden Sie in der
Betriebsanleitung fir Ihren Kartenplotter.

Die Genauigkeit der Funktion kann durch Umgebungsbedingungen und falsche Verwendung beeintrachtigt werden. Bei
Verwendung von Wegpunkt-Tracking und Wegpunkt-Folge die folgenden Informationen beachten.

Wegpunktdaten - Entfernungseinstellungen

Zwischen Wegpunkten Grofer als 1,0 Seemeile (1.15 mile)

Ankunftsalarme Nicht unter 0,1 Seemeile (0.12 mile)

Einschalten des Wegpunkt-Tracking
Einschalten des Wegpunkt-Tracking auf dem Precision Pilot:
1. Den Kartenplotter einschalten und einen einzelnen Wegpunkt bzw. eine Wegpunkt-Folge auswahlen.

2. Mindestens einen Fernschalthebel in den Vorwartsgang schalten. Die Betriebsart ,Wegpunkt-Tracking" funktioniert
nicht, wenn beide Hebel auf Neutral oder Rickwarts stehen.

3. Das Boot manuell in die gewlinschte Richtung steuern und bei einer sicheren Fahrgeschwindigkeit auf Kurs halten.

A ACHTUNG

Verletzungen durch unerwartete Kursdnderungen bei hohen Geschwindigkeiten vermeiden. Durch Einschalten der
Funktion ,Wegpunkt-Tracking" oder ,Wegpunkt-Folge" wéhrend der Gleitfahrt kann das Boot eine scharfe Wendung
ausfiihren. Die Richtung des nachsten Wegpunkts bestétigen, bevor diese Autopilot-Funktionen eingeschaltet wird. In
der Betriebsart ,Wegpunkt-Folge" miissen Sie darauf vorbereitet sein, bei Ankunft an einem Wegpunkt eine
angemessene Aktion auszufihren.
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4. Die Taste ,TRACK WAYPOINT" (Wegpunkt-Tracking) auf dem Precision Pilot Tastenfeld driicken. Die Kontrollleuchte
der ,TRACK WAYPOINT"-Taste (Wegpunkt-Tracking) leuchtet auf, es ertdnt ein einzelner Hupton und Wegpunkt-
Tracking wird aktiviert. Precision Pilot navigiert zum ersten Wegpunkt auf dem Kartenplotterkurs. Zwei Hupténe zeigen
an, dass Wegpunkt-Tracking nicht aktiviert wurde.

/ O PRECISION PILOT O\

\ STANDBY ACTIVE

! SKYHOOK !
‘TURN TURN ' [
WAYPOINT
RESUME SEQUENCE

& =l =
AUTO TRACK
HEADING RESPONSE WAYPOINT

27701

»TRACK WAYPOINT“-Taste (Wegpunkt-Tracking)

5. Die VesselView ,TRACK WAYPOINT"-Anzeige (Wegpunkt-Tracking) erscheint eine Sekunde lang auf der VesselView-
Anzeige, nachdem die ,TRACK WAYPOINT"-Taste (Wegpunkt-Tracking) gedruickt wurde. Auf der Anzeige erscheinen
die digitale Angabe des Kurses, auf dem sich das Boot bewegt, die Winkel der Antriebe und die Motordrehzahl in U/
min. Siehe Modusanzeige unter VesselView.

HINWEIS: Der angezeigte Kurs basiert auf dem magnetischen Noradpol.

8.2Mw L 5 1:46 PM
AUTOPILOT E

31413

Wegpunkt-Tracking - Bildschirm fiir Doppelmotoren angezeigt

HINWEIS: Die ,TURN™Tasten (ABDREHEN) des Precision Pilot starfen keine Wendungen, wenn Wegpunkt-Tracking
aktiviert ist. Die Abdrehfunktionen sind nur in der Betriebsart ,Auto Heading" (Auto-Kurs) verfigbar.
Ausschalten des Wegpunkt-Tracking
Wegpunkt-Tracking wird durch eine der folgenden Methoden ausgeschaltet:

* Die Taste ,TRACK WAYPOINT" (Wegpunkt-Tracking) auf dem Precision Pilot Tastenfeld driicken. Die Kontrollleuchte
der Taste ,TRACK WAYPOINT" (Wegpunkt-Tracking) erlischt und Pilot geht in den Standby-Modus. Die ,STANDBY"-
Leuchte leuchtet auf.

» Das Lenkrad hart einschlagen, um das Kraft-Feedback zu Gberwinden; Precision Pilot geht in den Standby-Modus.
. Die beiden Fernschalthebel wieder auf Neutral stellen; Precision Pilot schaltet in den Standby-Modus.

. Die ,AUTO HEADING"-Taste (AUTO-KURS) driicken; Precision Pilot schaltet in den Auto-Kurs-Modus.

. Den Kartenplotter ausschalten; Precision Pilot schaltet in den Standby-Modus.
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=turn“-Tasten (Abdrehen) in der Betriebsart ,Wegpunkt-Tracking*

Wenn die linke oder rechte ,TURN"-Taste (ABDREHEN) im WEGPUNKT-TRACKING-Modus gedrickt wird, wechselt die
Betriebsart auf ,AUTO-KURS".

Auto Heading-Taste (Auto-Kurs) im Wegpunkt-Tracking-Modus

Durch Driicken der Taste ,AUTO HEADING" (AUTO-KURS) im WEGPUNKT-TRACKING-Modus wechselt der Autopilot auf
LAUTO-KURS".

Bestéatigung einer Wendung bei Ankunft an einem Wegpunkt
WICHTIG: In der Betriebsart ,Wegpunkt-Tracking" wird das Boot nicht automatisch bei der Ankunft an einem Wegpunkt
gewendet.

1.  Wenn das Boot eine Wegpunkt-Ankunftszone auf dem Kartenplotter erreicht, ertdnt ein langer, ein kurzer und ein
zweiter kurzer Hupton und die Kontrollleuchte der Taste ,WAYPOINT SEQUENCING" (WEGPUNKT-FOLGE) blinkt,
um den Bootsflihrer darauf hinzuweisen, dass er abdrehen muss.

/ O PRECISION PILOT Q\

STANDBY ACTIVE
S KYli' OOK

¥ {
: (O] |
‘TURN TURN ' /
WAYPOINT
RESUME SEQUENCE | ‘

O O
AUTO TRACK
HEADING RESPONSE WAYPOINT

27703

~WAYPOINT SEQUENCE"“-Taste (Wegpunkt-Folge)

2. Wenn die Betriebsart ,Wegpunkt-Folge" nicht aktiviert wurde, blinkt die Symbolleuchte ,\WEGPUNKT-FOLGE", wenn
die Ankunftszone erreicht ist.

8.2Mw ek 1:47 PM
AUTOPILOT

Symbolleuchte ,Wegpunkt-Folge* - Bildschirm fiir Doppelmotoren abgebildet
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3. VesselView zeigt einen Popup-Bildschirm mit einer Warnmeldung an. Der Fahrer muss bestimmen, ob das Boot sicher
gewendet werden kann. Ist das der Fall, die Taste ,WAYPOINT SEQUENCE" (WEGPUNKT FOLGE) driicken, um zu
bestatigen, dass das Boot sicher mit dem Autopilot automatisch gewendet und auf einen neuen Kurs mandvriert
werden kann.

8.2Mw S 1:47 PM

AUTOPILOT

Please acknowledge that it is
safe for the vessel to tum
onto the new course

31414

Popup-Warnung

4. Wenn der Wegpunkt nicht bestatigt wird, setzt das Boot die Fahrt in der derzeitigen Kursrichtung fort.
WICHTIG: Das Boot nimmt den Auto-Kurs wieder auf und bleibt auf dem aktuellen Kurs, wenn der Wegpunkt nicht
bestéatigt oder wenn die Kontrolle iiber das Boot am Ende des Wegpunkts nicht ibernommen wird. Das System fahrt
das Boot weiter in einer geraden Linie im Auto-Kurs, bis der Bootsfiihrer die Kontrolle iber das Boot Gibernimmt. Wenn
der Bootsfiihrer nicht stets aufpasst, kann das Boot gegen ein anderes Boot oder ein Objekt im Wasser fahren oder
auf Grund laufen.

5. Am Ende des Wegpunkt-Tracking-Kurses eine neue Route eingeben oder die Kontrolle Uber das Boot Ubernehmen.
Ansonsten kehrt das Boot in den Auto-Kurs-Modus zurlick und setzt die Fahrt in der letzten Kursrichtung fort.
Wegpunkt-Folge

1. Den oder die Fernschalthebel in den Vorwértsgang schalten. Der Modus ,WEGPUNKT-FOLGE" wird nicht aktiviert,
wenn die Hebel auf Neutral oder Ruckwarts stehen.

2. Wenn die Leuchte fur das Wegpunkt-Tracking nicht aufleuchtet, die Taste ,TRACK WAYPOINT" driicken.
3. Die ,WAYPOINT SEQUENCE"-Taste (Wegpunkt-Folge) driicken, um den Wegpunkt-Folge-Modus zu aktivieren:

PRECISION PILOT O\

STANDBY

\/ O
!‘ ‘TURN

AUTO
HEADING

ACTIVE

SKY*OOK |
TURN' '
WAYPOINT *
SEQUENCE /|
|
TRACK

RESPONSE WAYPOINT

27703

~WAYPOINT SEQUENCE*“-Taste (WEGPUNKT-FOLGE)
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4. Ein Horn ertont im VesselView und das griine Kreissymbol auf dem AUTOPILOT-Bildschirm zeigt ,TRACK" mit den
Worten ,WAYPOINT SEQUENCE" (WEGPUNKT-FOLGE) um das griine Kreissymbol an.

8.2MW ek 1:47 PM
AUTOPILOT

TRACK-Symbol fiir Wegpunkt-Folge

5.  Wenn Sie sich in einer vom Kartenplotter eingestellten Wegpunkt-Ankunftszone befinden, wird in der Betriebsart
SWAYPOINT SEQUENCE" (WEGPUNKT FOLGE) nur der Precision Pilot informiert, dass es OK ist, zum nachsten
Wegpunkt zu fahren. Der Wegpunkt-Folge-Modus fungiert als eine Wegpunkt-Bestatigung und der Precision Pilot gibt
einen Hupton ab, wenn er sich in der Zone befindet.

6. Wenn Sie sich nicht in einer Wegpunkt-Ankunftszone befinden, aktiviert die Betriebsart ,Wegpunkt-Folge" ein
automatisches Anfahren der Wegpunkte auf der Route in Folge. Um zu bestatigen, dass Sie den Warnhinweis auf dem
Popup-Bildschirm gelesen und verstanden haben, die Eingabetaste (die Taste mit einem Hakchen) driicken.

82"H F o F

COLLISION HAZARD

MAINTAIN PROPER LOOKOUT!
Waypoint sequencing will turn
boat automatically at wa

Popup-Warnung
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7. Die Eingabetaste driicken, um zu bestatigen, dass eine Kursanderung OK ist. Die Eingabetaste befindet sich in der
oberen rechten Ecke von VesselView und ist durch ein Hakchen markiert.

8.2Mw S 1:47 PM
AUTOPILOT E

CTS
I (o)
00.
\.%?—————F———
Please acknowledge that it is

safe for the vessel to tum
onto the new course

31414

Bildschirm ,Wegpunkt bestatigen*

8. Vorsicht: In dieser Betriebsart dreht das Boot automatisch ab. Der Bootsfiihrer muss erkennen, ob sich das Boot zum
Abdrehen in einem sicheren Bereich befindet, wenn es in eine Wegpunkt-Ankunftszone gelangt, und die Passagiere
darauf hinweisen, dass das Boot automatisch abdreht, damit sie darauf vorbereitet sind.

9. Die Taste ,WAYPOINT SEQUENCE" (WEGPUNKT-FOLGE) driicken, wenn Sie sich nicht in einer Wegpunkt-
Ankunftszone befinden, um die den Betriebsart ,Auto-Folge" auszuschalten.

10. Die Taste ,TRACK WAYPOINT" (WEGPUNKT-TRACKING) ein zweites Mal driicken, um PRECISION PILOT auf
Standby zu schalten. Alle Leuchten mit Ausnahme von ,STANDBY" werden ausgeschaltet.

/ O PRECISION PILOT O\

\ STANDBY ACTIVE

E SKYHOOK !
‘ ‘TURN TURN' {

WAYPOINT
RESUME SEQUENCE

o & IA‘

AUTO TRACK
HEADING RESPONSE WAYPOINT

\ /27701

»TRACK WAYPOINT“-Taste (WEGPUNKT-TRACKING)

Cruise Control (Tempomat)

Das VesselView System ist mit einer integrierten Tempomat-Funktion (Cruise) ausgestattet, mit der der Bediener die
gewlinschte Spitzendrehzahl auf einen Wert unterhalb der Volllastdrehzahl beschranken kann. Fir diese Funktion ist
VesselView erforderlich. Anleitungen zur Bedienung finden Sie in der Betriebsanleitung der VesselView-Anzeigen.

Diese zusatzlichen Anmerkungen sind ausschlieRlich fir das Axius Premier System bestimmt:
+  Sie kdnnen die Tempomat-Funktion jederzeit tiber die Anzeige dndern oder deaktivieren.
*  Der Tempomat wird zuriickgesetzt, wenn die Ziindung ausgeschaltet wird.

+  Wenn die Tempomatgrenze geandert wird, wahrend die Hebel nicht auf Volllast stehen, wird die Tempomat-
Einstellung allmahlich auf die neue Drehzahl gedndert.

. Die Tempomat-Betriebsart wird nicht deaktiviert, wenn die Fernschalthebel auf eine hdhere Motordrehzahl eingestellt
sind als die tatséachliche Drehzahl. Zum Ausschalten die Hebel wieder in die Vorwarts-Raststellung legen.

90-8M0071793 deu MAI 2012 Seite 47



Kapitel 3 - Auf dem Wasser

Abhangige Funktionen

Betrieb nur mit dem backbordseitigen Motor

Das Widerstands-Feedback des Lenkrads ist nur verfligbar, wenn die Ziindung flr den steuerbordseitigen Motor
eingeschaltet ist. Wenn die steuerbordseitige Ziindung ausgeschaltet ist oder wenn die steuerbordseitige Elektrik
beschadigt ist, wird das Lenkrad vom backbordseitigen Steuerungssystem Gberwacht.

Wenn jedoch nur das backbordseitige System funktionsfahig ist oder nur die backbordseitige Ziindung eingeschaltet ist,
stellt das Widerstands-Feedback-System keine Lenkanschlage fiir das Lenkrad bereit. In diesem Fall dreht der Antrieb in
die Richtung, in die das Lenkrad gedreht wird, bis der mechanische Anschlag fir den Antrieb erreicht ist.

HINWEIS: Wenn die backbordseitige Elektrik beschédigt ist, aber das steuerbordseitige System ordnungsgemal3
funktioniert, funktioniert das Lenkrad normal, d. h. mit vollstdndigem Widerstands-Feedback und Endanschldgen.

Beachten, dass der Joystick nicht funktioniert, wenn nur ein Motor lauft. Axius bietet jedoch ein redundantes Trackpad-
System, so dass der Auto-Kurs-Modus auch bei Betrieb nur eines Motors weiterhin funktioniert.

Axius Schaltsteuerung — Notverfahren

Wenn auf der VesselView-Anzeige die Fehlermeldung ,GEAR POS DIFF" (Getriebepos Diff) erscheint und der Motor nicht
anspringt oder in Gang schaltet, liegt ein Problem mit der elektronischen Schaltung (ESC) vor. Wenn ein Antrieb
funktioniert, kdnnen Sie mit einem Motor fahren.

A ACHTUNG

Wenn der Antrieb mit dem Notverfahren manuell geschaltet wird, wird die Schaltsteuerung am Ruderstand deaktiviert.
Um Schaden oder Verletzungen zu vermeiden, vorsichtig fahren, wenn ein Gang von Hand eingelegt wird. Um den
Antrieb und dessen Propeller anzuhalten, muss der Ziindschliissel auf OFF (Aus) gedreht werden.

Der Schaltbetétiger kann deaktiviert werden, um den Antrieb manuell in Neutral zu schalten, um den Motor zu starten und
fur die Fahrt in den Vorwartsgang zu schalten. Die Motordrehzahl ist beim Betrieb im Notfallmodus auf 1000 bis 1200
U/min begrenzt.

Deaktivieren des Schaltbetatigers:
1. Den Ziindschlussel auf Off (Aus) drehen und den Notstoppschalter mit Reilleine aktivieren (falls vorhanden).

A VORSICHT

Die Motorkomponenten und -Flissigkeiten sind hei und kdnnen schwere oder tédliche Verletzungen verursachen. Den
Motor abkiihlen lassen, bevor Komponenten abgebaut oder Flussigkeitsschlduche abgeklemmt werden.

2. Den Steckverbinder des Schaltbetatiger-Kabelbaums abziehen.

3. Den Schalthebel in die Neutralstellung legen. Der Schaltbetatiger befindet sich in der Neutralstellung, wenn der
Schalthebel aufrecht steht und der Schaltunterbrecher vollstédndig aktiviert ist.

a- Kabelbaum

b - Schalthebel

¢ - Schalthebel in der Neutra-
Istellung

d - Schalthebel in der Vor-
wartsstellung

O e - Schalthebel in der Riick-
wartsstellung
& @ f- Getriebepositionsschalter
32243

4. Wenn der Antrieb auf Neutral steht, den Fernschalthebel auf Neutral (Leerlauf) stellen.
5. Den Notstoppschalter mit Reillleine wieder riicksetzen.

A VORSICHT

Ein drehender Propeller, ein fahrendes Boot und alle anderen festen, am Boot angebrachten Vorrichtungen kdnnen
Schwimmer schwer oder tédlich verletzen. Den Motor sofort abstellen, wenn sich jemand im Wasser in der Ndhe des
Boots befindet.

6. Sicherstellen, dass sich niemand im Wasser in der Nahe des Boots aufhalt, und dann den Motor anlassen.

7. Wenn der Motor mit Leerlaufdrehzahl 1auft, kann das Getriebe manuell mit dem Schalthebel ein- und ausgekuppelt
werden.

HINWEIS: Die Motordrehzahl ist beim Betrieb im Notfallmodus auf 1000 bis 1200 U/min begrenzt. Die Auto-
Kursfunktion funktioniert (iber das Axius Trackpad immer noch, ist aber auf die reduzierte Drehzahleinstellung
begrenzt.
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WICHTIG: Der Bremsweg des Boots erhoht sich bei Betrieb mit manuell eingelegtem Gang.

Transportieren eines Axius Boots

Die Antriebe an einem Axius Boot sind nicht tiber eine Verbindungsstange miteinander verbunden und kénnen sich durch
Schwerkraft und Vibrationen wahrend der Fahrt unabhangig voneinander bewegen und mdglicherweise miteinander in
Kontakt geraten.

Kontakt der Antriebe wahrend der Fahrt vermeiden:

1. Die Propeller abbauen (bei kurzen Fahrten optional).

2. Die Antriebe bis zum Anschlag nach oben in die Anhangerposition stellen.

3. Jeden Antrieb nach auRen zur Bootsseite hin schieben, tber die Geradeaus-Position hinaus.

Wenn die Antriebe nach oben getrimmt und nach aufRen gestellt sind, bewegen sie sich voneinander weg.

45965

Boot auf dem Anhanger, Antriebe nach oben getrimmt und nach auen gestelit
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Notizen:
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Verantwortungsbereiche des Eigners/Bootsflihrers

Der Bootsflihrer muss alle Sicherheitskontrollen durchfiihren. Er muss sicherstellen, dass alle Schmier- und
Wartungsanweisungen beachtet werden und der Motor regelmafig von einer Mercury Marine Vertragswerkstatt inspiziert
wird.

Fir normale Wartungsarbeiten und Ersatzteile ist der Bootseigner/Bootsfiihrer verantwortlich. Diese sind nicht als
.Material- oder Verarbeitungsfehler" unter der Garantie abgedeckt. Die erforderlichen Wartungsarbeiten werden von
individuellem Fahrverhalten und Nutzung beeinflusst.

Eine sachgemalfie Wartung und Pflege des Antriebssystems gewahrleisten optimale Leistung und Zuverlassigkeit und
reduziert die anfallenden Betriebskosten auf ein Minimum. Wartungshilfsmittel erhalten Sie bei lnrem Mercury Marine
Vertragshandler.

Verantwortungsbereiche des Handlers

Eine Inspektion und Vorbereitung vor der Auslieferung gehéren zum Verantwortungsbereich des Handlers:
»  Vor der Auslieferung sicherstellen, dass das Mercury Antriebssystem in gutem Betriebszustand ist.

«  Durchflihrung aller fiir eine optimale Leistung erforderlichen Einstellungen.

+  Den Betrieb des Antriebssystems und Bootes erlautern und vorfiihren.

+ Eine Kopie der Inspektionspriifliste vor der Auslieferung aushéndigen.

+ Die Garantieregistrierung ausfillen und unverztglich per MercNET, E-Mail oder Post bei Mercury Marine einreichen.
Alle Antriebssysteme miissen zu Garantiezwecken registriert sein.

Wartung

A VORSICHT

Die Durchfilhrung von Arbeiten ohne vorheriges Abklemmen der Batterie kann zu Produktschéden, Verletzungen oder
tédlichen Unfallen aufgrund von Brand, Explosion, Stromschlag oder unerwartetem Anspringen des Motors fiihren. Stets
die Batteriekabel von der Batterie abklemmen, bevor Reparatur-, Wartungs- und Installationsarbeiten ausgefiihrt bzw.
Motoren oder Antriebsteile ausgebaut werden.

A VORSICHT

Im Motorraum eingeschlossene Kraftstoffdampfe kénnen zu Reizungen fiihren und die Atmung erschweren oder sich
entziinden und ein Feuer oder eine Explosion verursachen. Den Motorraum vor Arbeiten am Antriebssystem stets gut
liften.

WICHTIG: Eine komplette Liste aller durchzufiihrenden Wartungsarbeiten ist unter ,Wartungsplan" zu finden. Einige
Arbeiten kénnen vom Eigner oder Bootsfiihrer durchgefiihrt werden, wahrend andere von einer Mercury Diesel
Vertragswerkstatt durchgefiihrt werden sollten. Wir empfehlen, vor der Durchfiihrung von Wartungs- oder
Reparaturarbeiten, die nicht in diesem Handbuch behandelt werden, das entsprechende Mercury oder Mercury MerCruiser
Werkstatthandbuch zu kaufen und durchzulesen.

HINWEIS: Wartungspunkte sind farbcodiert, damit sie leichter identifiziert werden kénnen. Siehe Aufkleber am Motor bzgl.
Identifizierung.

+  Blau - KuhImittel

+  Gelb - Motordl

*  Orange — Kraftstoff

+  Schwarz — Getriebedl

Do-It-Yourself-Wartungsempfehlungen

Mercury Antriebssysteme sind komplizierte technische Komponenten. Umfangreiche Reparaturen sollten ausschlieRlich
von qualifiziertem Personal mit geeignetem Werkzeug durchgefiihrt werden.

. lhre Sicherheit liegt uns am Herzen. Alle mit ,Vorsicht", ,Warnung", ,Wichtiger Hinweis" und ,Hinweis"
gekennzeichneten Anweisungen stets sorgfaltig lesen und beachten.

* Keine Reparaturen durchfiihren, fir die Sie nicht speziell geschult wurden.

+ Das entsprechende Werkstatthandbuch fir jedes Produkt verwenden. Keine Reparaturen durchfiihren, fur die Sie nicht
qualifiziert sind.

*  Zur Durchfihrung bestimmter Reparaturen ist Spezialwerkzeug und -ausriistung erforderlich. Wenn diese
Spezialwerkzeuge und -ausriistungen nicht verwendet werden, kann das Produkt schwer beschadigt werden.

«  Servicearbeiten und regelmaRige Wartungsprifungen stets bei einer Mercury Diesel Vertragswerkstatt durchfiihren
lassen, um einen sicheren und stérungsfreien Bootsbetrieb zu ermdglichen.
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Wartungsplane

Routinewartung — Axius-Modelle

HINWEIS: Die Wartung des Moftors entsprechend den Anweisungen in den jeweiligen Motorhandblichern durchfiihren. Nur
die Wartungsarbeiten fiir Ihr spezifisches Antriebssystem durchfihren.

Arbeitsintervall

Durchzufiihrende Wartung

Téglich vor dem Starten

Den Getriebedlstand im Z-Antrieb priifen.
Trimmpumpen-Olstand priifen.
Flissigkeitsstand der Servolenkpumpe priifen.

Téaglich am Ende des Tages

Bei Betrieb in Salz-, Brack- oder verschmutztem Wasser den Seewasserteil des Kiihlsystems nach jedem Betrieb
spilen.

Woéchentlich .

Wassereinlasséffnungen auf Verschmutzung und Bewuchs untersuchen.

Den Seewasserfilter (falls vorhanden) prifen und reinigen.

KuhImittelstand prifen.

Anoden am Z-Antrieb untersuchen und austauschen, wenn sie zu 50 % abgenutzt sind.

Alle zwei Monate bzw. 50
Betriebsstunden *

Die Propellerwellen schmieren und die Propellermuttern auf Spezifikation anziehen. (Bei ausschlieRlichem Betrieb in
SiRwasser kann dieses Intervall auf vier Monate verlangert werden.)

Bei Betrieb in Salz-, Brack- oder verschmutztem Wasser das Antriebssystem mit Korrosionsschutzmittel einspriihen.
Batterieanschlisse und Batteriesdurestand priifen.

Alle Anzeigen und Kabelanschlisse auf festen Sitz prifen. Anzeigen reinigen. (Bei Betrieb in Seewasser dieses
Wartungsintervall auf mindestens alle 25 Betriebsstunden bzw. alle 30 Tage verkurzen.)

PlanméaRige Wartung — Axius-Modelle

HINWEIS: Nur die Wartungsarbeiten fiir Ihr spezifisches Antriebssystem durchfiihren.

(je nachdem, was zuerst eintritt)

Arbeitsintervall Durchzufiihrende Wartung
Nach den ersten 20 . . . . .
Betriebsstunden und maximal . Die Spannung des Rippenkeilriemens priifen und einstellen.
nach 25 Betriebsstunden
. Den Lack am Antriebssystem ausbessern.
. Das Ol im Z-Antrieb wechseln.
. Den Kardanring an der Lenkwelle auf Spezifikation festziehen.
. Lenkung und Fernschaltung auf lockere, fehlende oder beschédigte Teile untersuchen. Seilziige und Gesténge
Alle 100 Betriebsstunden bzw. schmieren.
einmal im Jahr . Massekreis auf lockere oder beschadigte Anschliisse untersuchen. Die Ausgangsleistung der MerCathode, sofern

vorhanden, Uberprifen.
. Zustand und Spannung der Riemen priifen.

. Den Kuhimittelstand und die Frostschutzmittelkonzentration auf ausreichenden Frostschutz Uberprifen. Etwaige
Fehlzustédnde beheben. Anweisungen hierfiir sind im Kapitel Technische Daten des Werkstatthandbuchs des
entsprechenden Motors zu finden.

Alle 200 Betriebsstunden bzw.
drei Jahre

. Kreuzgelenke, Keilwellenprofil und Gummibalg prifen. Schellen prifen.

. Die Motorflucht prifen.

. Keilwellenprofil der Gelenkwelle und Lager der Kreuzgelenke schmieren (falls Schmiernippel vorhanden sind).
. Kardanlager und Motorkupplung schmieren.

HINWEIS: Die Motorkupplung alle 50 Betriebsstunden schmieren, wenn der Motor ldngere Zeit im Leerlauf betrieben
wird.

Alle 300 Betriebsstunden bzw.
drei Jahre

. Die Motoraufhdngungen auf festen Sitz tiberpriifen und ggf. auf Spezifikation nachziehen.
. Elektrik auf lockere, beschéadigte oder korrodierte Befestigungsteile untersuchen.

. Schlauchschellen von Kiihlsystem und Abgasanlage auf festen Sitz priifen. Beide Systeme auf Beschadigung und
Undichtigkeiten untersuchen.

. Den Niederdruckfilter der Servolenkflissigkeit prifen.

Wartungsprotokoll

Alle am Antriebssystem durchgefiihrten Wartungsarbeiten hier auffiihren. Alle Arbeitsauftrage und Quittungen

aufbewahren.

Datum

Durchgefiihrte Wartung Motorbetriebsstunden
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Datum

Durchgefiihrte Wartung

Motorbetriebsstunden

Servolenkflissigkeit

WICHTIG: Die Servolenkung ausschlieflich mit Quicksilver Power-Trimm- und Servolenkflissigkeit oder Dexron Il

Automatikgetriebedl (ATF) flillen.

A VORSICHT

zum korrekten Fiillstand gefiillt ist.

Schwere oder tddliche Verletzungen bzw. Sachschédden durch Verlust der Kontrolle iber die Lenkung vermeiden.
Unzureichende Flissigkeit in der Lenkung fiihrt zum Ausfall der Pumpe. Sicherstellen, dass die Servolenkung stets bis

Priifen

1. Den Z-Antrieb mittig ausrichten und den Motor abstellen.
2. Den Einfiilldeckel und Olmessstab aus dem Fliissigkeitsbehalter nehmen und den Fliissigkeitsstand ablesen.

a. Der Flussigkeitsstand muss bei kaltem Motor zwischen der Markierung FULL COLD und dem Ende des

Olmessstabs liegen.
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b. Bei betriebswarmem Motor muss der Flussigkeitsstand zwischen den Markierungen FULL HOT und FULL COLD
liegen.

Typisch
a- Einfilldeckel mit Olmessstab
b - Markierung FULL HOT
¢ - Markierung FULL COLD
d - Flussigkeitsbehalter

- 13064
WICHTIG: Wenn keine Flissigkeit im Behélter zu sehen ist, die Mercury Diesel Vertragswerkstatt aufsuchen.

Fllen
1. Den Einflilldeckel mit Peilstab herausziehen und den Flissigkeitsstand ablesen.
2. Die angegebene Flissigkeit einfiillen, bis der Flissigkeitsstand im richtigen Bereich liegt.

Schlauchref.-Nr. Beschreibung Verwendungszweck Teilnummer

Power-Trimm- und Servolenkpumpe 92-802880Q1

114 (o Servolenkflussigkeit

.lo Dexron Il Automatikgetriebedl Servolenkung Obtain Locally

3. Einfulldeckel und Peilstab wieder anbringen.

Wechseln

Die Servolenkflussigkeit muss nur dann gewechselt werden, wenn sie kontaminiert ist. Wenden Sie sich an Ihre Mercury
Diesel Vertragswerkstatt.

Z-Antriebsol

Das Ablassen von O|, Kiihimittel oder anderen Motor-/Antriebsfliissigkeiten in die Umwelt ist gesetzlich verboten. Beim
Betrieb oder bei der Wartung des Boots vorsichtig vorgehen, damit kein Ol, Kihimittel oder andere Fliissigkeiten
verschiittet werden. Die 6rtlichen Vorschriften hinsichtlich Entsorgung oder Recycling von Abfallprodukten beachten und
die Fliissigkeiten ordnungsgeman auffangen und entsorgen.

Prifen

HINWEIS: Der Getriebedlstand steigt und féllt wéhrend des Betriebs. Der Olstand solle vor dem Start bei kaltem Motor
geprtift werden.

1. Den Getriebeélstand im Getriebedlmonitor priifen. Den Olstand im empfohlenen Betriebsbereich halten. Siehe Fiillen.

Angezeigter Getriebedlistand liegt im Betriebsbereich
a- Mindestmarkierung ,ADD"
b - Betriebsbereichsmarkierung ,OPERATING RANGE"

19948
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WICHTIG: Wenn Wasser am Boden des Getriebedimonitors sichtbar ist oder an der Oleinfiill-/Ablassschraube
erscheint, oder wenn das Ol verfarbt aussieht, muss umgehend die Mercury Diesel Vertragswerkstatt verstandigt
werden. Beide Zustinde deuten auf ein Wasserleck im Z-Antrieb hin.

Fullen

WICHTIG: Falls mehr als 59 ml (2 fl. 0z.) Hochleistungs-Getriebedl zum Fiillen des Getriebedimonitors bendtigt werden, ist
eventuell ein Dichtring defekt. Der Z-Antrieb kann durch mangelnde Schmierung beschadigt werden. Wenden Sie sich an
lhre Mercury Diesel Vertragswerkstatt.

1. Wenn der Getriebedlstand unter oder um der Mindestmarkierung ,ADD" steht, muss das angegebene Getriebedl
nachgefillt werden.

2. Den Deckel des Getriebedlmonitors abnehmen.

3. Den Getriebedlmonitor mit dem angegebenen Getriebedl befiillen, bis der Olstand im Betriebsbereich liegt. Nicht
Uberfiillen.

Getriebedimonitor
a- Getriebedlstand an der Mindestmarkierung ,ADD"

b - Getriebedlstand an der Betriebsbereichsmarkierung
,LOPERATING RANGE"

¢ - Deckel des Getriebedlmonitors

19947

Schlauchref.-Nr. Beschreibung Verwendungszweck Teilnummer
87 (3 |Hochleistungs-Getriebed! GetriebedImonitor 92-858064Q01

4. Sicherstellen, dass die Gummidichtung im Deckel des Getriebedlmonitors vorhanden ist, und den Deckel anbringen.
Nicht zu fest anziehen.

a - Deckel des Getriebedlmonitors

HINWEIS: Zum Flillen des gesamten Z-Antriebs die Anweisungen unter Wechseln befolgen.
Wechseln

1. Getriebedlmonitor aus der Halterung entfernen.

a- Halterung des Getriebedlmonitors
b - Getriebedimonitor und Deckel
¢ - Befestigungsriemen

5500

Den Inhalt des Getriebedlmonitors in einen geeigneten Behalter entleeren.
Getriebedlmonitor in der Halterung installieren.

Den Propeller abbauen. Siehe Propeller.

Bravo Three Modelle:

o~ wbh

a. Den Z-Antrieb bis zum Anschlag nach oben (auf3en) trimmen.
b. Die Einfill-/Ablassschraube und die Dichtungsscheibe ausbauen.
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c. Das Getriebedl in einen geeigneten Behalter entleeren.

Bravo Three

a - Einflll-/Ablassschraube
b - Dichtungsscheibe

6. Die Entliftungsschraube und Dichtungsscheibe ausbauen. Getriebedl vollsténdig ablaufen lassen

a - Entliftungsschraube

L¥IAN

e

iy

o

L

19066

b - Dichtungsscheibe

WICHTIG: Wenn Wasser aus der (")Ieinfl'JII-/AbIassiiffnung [auft oder das Ol triib ist, ist der Z-Antrieb undicht und muss
umgehend von einer Mercury Diesel Vertragswerkstatt geprift werden.

7. Den Z-Antrieb so absenken, dass die Propellerwelle waagerecht positioniert ist.

8. Den Z-Antrieb durch die Einfilll-/Ablasséffnung mit dem angegebenen Getriebedl filllen, bis ein luftblasenfreier Olstrom
aus der Entliftungsoffnung austritt.

Schlauchref.-Nr.

Beschreibung Verwendungszweck

Teilnummer

.c: Hochleistungs-Getriebed|

Z-Antrieb

92-858064Q01

WICHTIG: Im Z-Antrieb nur Mercury/Quicksilver Hochleistungs-Getriebedl verwenden.
9. Die Entliftungsschraube und Dichtungsscheibe einsetzen.

10. Getriebed! weiter durch die Oleinfiill-/Ablasséffnung in den Antrieb pumpen, bis es im Getriebedlmonitor erscheint.
11. Den Getriebedlmonitor fiillen, bis sich der Getriebedlstand im Betriebsbereich befindet. Nicht Gberfillen.

Y

C-

19947

Getriebedimonitor
a- Getriebedlstand an der Mindestmarkierung ,ADD"
b - Getriebedlstand an der Betriebsbereichsmarkierung

LOPERATING RANGE"

Deckel des Getriebedlmonitors

Modell mit Z-Antrieb

Fillmenge umfasst Z-Antrieb und Getriebedimonitor

Flissigkeitssorte

Teilenummer der Fliissigkeit

Bravo Three X Diesel
Bravo Three XR

2972 ml (100 1/2 oz.)

Hochleistungs-Getriebedl

92-802854A1
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12. Sicherstellen, dass die Gummidichtung im Deckel des Getriebedlmonitors vorhanden ist, und den Deckel anbringen.
Nicht zu fest anziehen.

a - Deckel des Getriebedlmonitors

19962

13. Die Pumpe von der Einfill-/Ablassoffnung im Z-Antrieb abnehmen.
14. Die Dichtungsscheibe und Oleinfiill-/Ablassschraube schnell einsetzen Mit dem angegebenen Drehmoment anziehen.

mc79506-1

14621
Alle Bravo Modelle abgebildet
a- Einflll-/Ablassschraube
b - Dichtungsscheibe
Beschreibung Nm Ib-in. Ib-ft
Einfill-/Ablassschraube 6.8 60 -

15. Den Propeller an den Z-Antrieb anbauen. Siehe Propeller.

16. Den Getriet_{eélstand im Getriebedlmonitor nach dem ersten Betrieb priifen. Siehe Pri]fen:_
WICHTIG: Der Olstand im Getriebedlmonitor steigt und fallt wahrend des Motorbetriebs; den Olstand immer priifen, wenn

der Z-Antrieb kalt und der Motor abgestellt ist.
Power-Trimm-Flussigkeit

Prifen
WICHTIG: Zum Priifen des Fliissigkeitsstands den Z-Antrieb ganz nach unten (innen) trimmen.

1. Den Z-Antrieb ganz nach unten (innen) trimmen.
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2. Den Flussigkeitsstand prifen. Der Flussigkeitsstand muss zwischen den Linien ,MIN" und ,MAX" am Behalter liegen.

7876
a- Behalter
b - Linien ,MIN" und ,MAX"
3. Bei Bedarf mit dem angegebenen Ol befiillen. Siehe Fiillen.
Schlauchref.-Nr. Beschreibung Verwendungszweck Teilnummer
gg\r,vvi'l;-[lrli(rfrl]i?;-si:rlliit Power-Trimm-Pumpe 92-802880Q1

Fallen
1. Wenn der Flussigkeitsstand unter der ,MIN" Markierung liegt, muss die angegebene Flissigkeit nachgefillt werden.
2. Den Einfulldeckel vom Behalter abnehmen.
HINWEIS: Der Einfiilldeckel ist mit einer Entliftungsdffnung versehen.

Flissigkeitsstand im Power-Trimm-Pum-
penfliissigkeitsbehélter liegt unter der
-MIN® Markierung

a- Einfllldeckel

b - Einfllldeckel installiert

3. Eine ausreichende Menge der angegebenen Flissigkeit einflllen, bis der Flissigkeitsstand zwischen den
Markierungen ,MIN" und ,MAX" am Behalter liegt.

7876

a - Behalter
b - Linien ,MIN" und ,MAX"
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Schlauchref.-Nr. Beschreibung Verwendungszweck Teilnummer
B Power-Trimm- und .
E." Servolenkflissigkeit Power-Trimm-Pumpe 92-802880Q1

4. Den Einfllldeckel wieder anbringen.

Wechseln

Die Power-Trimm-Flissigkeit muss nur gewechselt werden, wenn sie mit Wasser oder Schmutzstoffen kontaminiert ist.
Wenden Sie sich an lhre Mercury Diesel Vertragswerkstatt.

Propeller

Bravo Diesel Z-Antrieb — Propellerabbau

A VORSICHT

Drehende Propeller kénnen schwere oder tddliche Verletzungen verursachen. Den Motor auf keinen Fall mit
angebautem Propeller betreiben, wenn das Boot nicht im Wasser liegt. Vor An- oder Abbau eines Propellers den Antrieb
auf Neutral schalten und den Notstoppschalter betatigen, um zu verhindern, dass der Motor startet. Einen Holzklotz
zwischen Propellerfliigel und Antiventilationsplatte klemmen.

A VORSICHT

Drehende Propeller kénnen schwere oder tddliche Verletzungen verursachen. Den Motor auf keinen Fall mit
angebautem Propeller betreiben, wenn das Boot nicht im Wasser liegt. Vor An- oder Abbau eines Propellers den Antrieb
auf Neutral schalten und den Notstoppschalter betatigen, um zu verhindern, dass der Motor startet. Einen Holzklotz
zwischen Propellerfliigel und Antiventilationsplatte klemmen.

Bravo Three Modelle

1. Einen Holzklotz zwischen Propellerfligel und Antiventilationsplatte am Z-Antrieb stecken.
2. Die Befestigungsschraube und Unterlegscheiben der Propellerwellenanode abmontieren.

3. Die Propellerwellenanode abnehmen.

a- Propeller

b - Propellerwellenmutter

¢ - Propellerwellenanode

d - Schraube der Propellerwellenanode

/‘" ) e - Unterlegscheibe
- < M’;@' f- Zahnscheibe

19058

4. Die hintere Propellerwellenmutter gegen den Uhrzeigersinn drehen und entfernen.
5. Propeller und Druckstlick von der Propellerwelle schieben.
6. Die vordere Propellerwellenmutter mit dem Propellermutternwerkzeug gegen den Uhrzeigersinn drehen und

abmontieren.

Propellermutternwerkzeug

91-805457T 1

10677

Zum Abschrauben und Montieren der vorderen Propellermutter.
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7. Propeller und Drucksttick von der Propellerwelle schieben.

Bravo Three
a- Hintere Propellermutter
b - Hinterer Propeller
¢ - Druckstiick des hinteren Propellers
d - Vordere Propellermutter
e - Vorderer Propeller

\‘ f- Druckstlick des vorderen Propellers
% @ d- Schraube der Propellerwellenanode
W) h - Unterlegscheibe
Q i- Zahnscheibe
O ® j- Propellerwellenanode

5304

Bravo Diesel Z-Antrieb — Propelleranbau

A VORSICHT

Drehende Propeller kénnen schwere oder tddliche Verletzungen verursachen. Den Motor auf keinen Fall mit
angebautem Propeller betreiben, wenn das Boot nicht im Wasser liegt. Vor An- oder Abbau eines Propellers den Antrieb
auf Neutral schalten und den Notstoppschalter betétigen, um zu verhindern, dass der Motor startet. Einen Holzklotz
zwischen Propellerfligel und Antiventilationsplatte klemmen.

a- Holzklotz
b - Propeller
¢ - Propellermutter unter dem Steckschliisseleinsatz

Bravo Three
1. Die Keilverzahnung der Propellerwelle reichlich mit einem der folgenden Quicksilver Schmiermittel schmieren.

Schlauchref.-Nr. Beschreibung Verwendungszweck Teilnummer

.lo Spezialschmiermittel 101 Keilwellenprofil der Propellerwelle 92-802865Q02

.lo Korrosionsschutzfett Keilwellenprofil der Propellerwelle 92-802867 Q1

.lo 2-4-C mit PTFE Keilwellenprofil der Propellerwelle 92-802859Q 1

HINWEIS: Korrosionsschultzfett ist nur zur Anwendung in Salzwasser bestimmt.
2. Das vordere Druckstiick mit der konischen Seite in Richtung Propellernabe auf die Propellerwelle schieben.
3. Das Keilwellenprofil ausrichten und den vorderen Propeller auf die Propellerwelle schieben.

4. Die Kontermutter des vorderen Propellers anbringen und mit dem Propellermutternwerkzeug auf Spezifikation
festziehen.

Propellermutternwerkzeug 91-805457T 1

Fir den Aus- und Einbau der vorderen Propellermutter.

10677

Beschreibung Nm Ib-in. Ib-ft

Vordere Propellermutter bei Bravo Three Modellen 136 - 100

5. Das hintere Druckstlick mit der konischen Seite in Richtung Propellernabe auf die Propellerwelle schieben.
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6. Das Keilwellenprofil ausrichten und den hinteren Propeller anbauen.
7. Die Propellermutter anbringen und auf Spezifikation festziehen.

Beschreibung Nm Ib-in. Ib-ft

Hintere Propellermutter bei Bravo Three Modellen 81 - 60

8. Die Propellerwellenanode anbringen, mit der Schraube befestigen und die Schraube mit dem angegebenen
Drehmoment anziehen.

Bravo Three
a- Hintere Propellermutter
b - Hinterer Propeller
¢ - Druckstuick des hinteren Propellers
d - Vordere Propellermutter
e - Vorderer Propeller
f- Druckstlick des vorderen Propellers

@ g - Schraube der Propellerwellenanode
W) h - Unterlegscheibe
(I‘% i- Zahnscheibe

\) j- Propellerwellenanode
° !O 5304
/28
Beschreibung Nm Ib-in. Ib-ft
Schraube der Propellerwellenanode 19 168 -
Korrosion

Ursachen der Korrosion

Waschen des MerCathode Systems kann Teile beschadigen und die Korrosion beschleunigen. Keine
Reinigungshilfsmittel wie Biirsten oder Hochdruckreiniger verwenden, um das MerCathode System zu reinigen.

Wenn zwei oder mehr ungleiche Metalle (wie sie am Antrieb zu finden sind) in eine leitende Lésung (wie z. B. Salzwasser,
schmutziges Wasser oder Wasser mit hohem Mineralgehalt) getaucht werden, findet eine chemische Reaktion statt, die
einen elektrischen Stromfluss zwischen den Metallen verursacht. Durch diesen elektrischen Strom wird das Metall, das
chemisch am aktivsten - d. h. anodisch - ist, zerfressen. Diesen Prozess nennt man galvanische Korrosion. Wird diese
nicht kontrolliert, missen mit der Zeit die dem Wasser ausgesetzten Teile des Antriebssystems ausgetauscht werden.
Siehe hierzu den Leitfaden zur Vorbeugung vor Seekorrosion (90-88181301).

Korrosionsschutz

Diese Antriebssysteme sind mit standardmaRig mit Anoden ausgestattet, die das System bei normalen
Betriebsbedingungen vor galvanischer Korrosion schiitzen. Wir empfehlen jedoch die Verwendung einer spiegelmontierten
Anode, um zusatzlichen Schutz fiir die Bootskomponenten zu bieten.

Das MerCathode System und die Opferanoden bieten bei normalen Betriebsbedingungen einen Schutz vor Korrosion. An
Landstrom angeschlossene Boote bendtigen jedoch zusatzlichen Schutz, um zerstorerische galvanische
Niederspannungsstrome vom Massekabel des Landstroms zu vermeiden. Ein galvanischer Isolator von Quicksilver kann
diese Stréme sperren und bietet gleichzeitig einen Massepfad fiir gefahrliche Fehlerstrdme (Stromspitzen). Siehe das
Diesel Ersatzteil- und Zubehér-Handbuch (90-892645008) oder das Mercury Zubehdr-Handbuch (90-42000010) beziglich
Teilenummern.

WICHTIG: Wenn der Landstrom nicht von der Bootsmasse isoliert wird, sind das MerCathode System und die Anoden ggf.
nicht in der Lage, das erhdhte galvanische Korrosionspotenzial zu kompensieren.

Lage der Anoden und des MerCathode Systems
WICHTIG: Opferanoden miissen ausgetauscht werden, wenn sie zu 50 % abgenutzt sind.
Die Anoden schitzen die Metallkomponenten die Antriebsteile vor galvanischer Korrosion und erodieren mit der Zeit
allmahlich. Die folgenden Opferanoden sind an unterschiedlichen Stellen des Antriebssystems installiert.

MerCathode System —Die Elektrodenbaugruppe ersetzt den Anodenblock. Das System sollte getestet werden, um seine
Leistungsfahigkeit sicherzustellen. Der Test sollte bei vertdutem Boot mit der Quicksilver Referenzelektrode und dem
Prifgerat durchgefuhrt werden.
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Beschreibung

Ort

Abbildung

Getriebegehause-Anodenplatte

Unterseite des unteren Getriebegehduses

Anode an der Ventilationsplatte

Vorderseite des Getriebegehduses

MerCathode System

Die MerCathode Elektrode ist an der Unterseite des Kardangeh&duses montiert.
Das MerCathode Steuermodul ist am Motor oder am Bootsspiegel montiert. Der
Steuermodul-Kabelbaum ist mit dem Elektrodenkabelbaum verbunden.

Anodenkit (falls vorhanden)

Bootsspiegel

Trimmzylinderanoden

An jedem Trimmzylinder montiert.

Propellerwellenanode (Bravo Three)

Hinter dem hinteren Propeller

Antifoulingfarbe

WICHTIG: Korrosionsschéden, die durch das unsachgeméaRe Auftragen von Antifoulingfarbe entstehen, sind nicht von der

Garantie gedeckt.

WICHTIG: Der Bootsrumpf und der Bootsspiegel kénnen unter Beachtung der folgenden VorsichtsmaRnahmen mit
Antifoulingfarbe gestrichen werden:

* Keine Anoden oder die Referenzelektrode und Anode des MerCathode Systems anstreichen, da dies deren

Schutzwirkung aufhebt.

»  Farben auf Kupferbasis (falls nicht gesetzlich verboten) kénnen verwendet werden.

90-8M0071793 deu MAI 2012

Seite 63



Kapitel 4 - Wartung

« Falls Antifoulingfarbe auf Kupferbasis verwendet wird, eine elektrische Verbindung zwischen dem Mercury MerCruiser
Produkt, den Anodenblécken oder dem MerCathode System und der Farbe vermeiden, indem Sie eine Flache von
mindestens 40 mm (1 1/2 in.) um diese Teile am Spiegel unlackiert lassen.

a- Lackierter Bootsspiegel
b - Minimum 40 mm (1 1/2 in.) unlackierter Bereich um den
Bootsspiegel

32139

Waschen des MerCathode Systems kann Teile beschddigen und die Korrosion beschleunigen. Keine
Reinigungshilfsmittel wie Biirsten oder Hochdruckreiniger verwenden, um das MerCathode System zu reinigen.

Den Z-Antrieb nicht mit einem Hochdruckreiniger waschen. Durch Hochdruck kann die Beschichtung des
Referenzelektrodendrahts des MerCathode Systems beschadigt werden, was die Korrosion erhéht.

a - MerCathode Referenzelektrode
b - Nicht lackieren
¢ - Nicht mit Hochdruck reinigen

Pflege des Bootsbodens

Fir maximale Leistung und optimalen Kraftstoffverbrauch muss der Bootsboden sauber gehalten werden. Bewuchs oder
andere Fremdkérper kdnnen die Bootsgeschwindigkeit stark reduzieren und den Kraftstoffverbrauch erhéhen. Um optimale
Leistung und Effizienz sicherzustellen, den Bootsboden regelmaRig gemaf Herstellerempfehlungen reinigen.

In einigen Gebieten kann es ratsam sein, den Boden zu lackieren, um Bewuchs zu verhindern. Den folgenden Abschnitt
mit besonderen Hinweisen zur Verwendung von Antifoulingfarben beachten.

Seite 64 90-8M0071793 deu MAI 2012



Kapitel 4 - Wartung

Pflege der Oberfldchen des Z-Antriebs

@* ] Standard Bravo Z-Antrieb

a- Trimmzylinder-Opferanode

b - Opferanodenplatte

¢ - Massekabel des Lenkhebels

d - Massekabel zwischen Kardanring und Glockengehause

e - Edelstahlschlauche

f- Massekabel zwischen Kardangehause und Trimmzylinder
g - Massekabel zwischen Kardanring und Kardangeh&use

21083
Wir empfehlen die folgenden Wartungsarbeiten, um Ihren Z-Antrieb korrosionsfrei zu halten:
* Die Lackierung des Z-Antriebssystems muss unbeschadigt sein.

« Die Lackierung regelmafig priifen. Kerben und Kratzer grundieren und mit Mercury Lackfarbe ausbessern. An oder
um Aluminiumteile unter der Wasserlinie ausschlie3lich Antifoulingfarbe auf Zinnbasis verwenden.

*  Wenn blankes Metall freiliegt, missen zwei Lackschichten aufgetragen werden.

Beschreibung Verwendungszweck Teilenummer

Mercury Phantom Black Blankes Metall 92- 802878-1

» Dichtmittel auf alle elektrischen Anschllisse spriihen.

Schlauchref.-Nr. Beschreibung Verwendungszweck Teilnummer
E.«o Fliissigneopren Alle elektrischen Anschliisse 92- 257113

+  Trimmflosse oder Anodenplatte, sofern vorhanden, regelmafig untersuchen und austauschen, bevor sie zur Halfte
korrodiert ist. Wenn ein Edelstahlpropeller installiert ist, sind zusatzliche Anoden oder ein MerCathode System
erforderlich.

»  Die Propellerwelle auf umgewickelte Angelschniire untersuchen, die eine Korrosion der Edelstahlwelle verursachen
kdénnen.

* Den Propeller mindestens alle 60 Tage abbauen und die Propellerwelle schmieren.
+ Bei Betrieb in Seewasser keine grafithaltigen Schmiermittel auf oder um Aluminiumteile auftragen.
+  Trimmflossen oder deren Montageflache nicht lackieren.
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Kapitel 5 - Lagerung

Beschreibung der Lagerung

WICHTIG: Wir empfehlen dringendst, dass dieser Service von einer Mercury Marine Vertragswerkstatt durchgefiihrt wird.
Frostschaden sind nicht von der Mercury Marine Garantie abgedeckt.

Im Seewasserteil des Kiihilsystems eingeschlossenes Wasser kann Korrosions- bzw. Frostschiaden verursachen. Sofort
nach Betrieb oder vor der Lagerung bei Temperaturen unter dem Gefrierpunkt den Seewasserteil des Kiihlsystems
entleeren. Wenn das Boot im Wasser liegt, den Seehahn geschlossen lassen, bis der Motor wieder gestartet wird, damit
kein Wasser in das Kiihlsystem zuriickflieBen kann. Wenn das Boot nicht mit einem Seehahn ausgestattet ist, den
Wassereinlassschlauch abgeklemmt und mit einem Stopfen verschlossen lassen.

HINWEIS: Als Vorsichtsmal3nahme ein Schild am Ziindschloss oder Steuerrad des Boots anbringen, das den Bedjener
daran erinnert, den Seehahn zu 6ffnen oder den Wassereinlassschlauch zu 6ffnen und wieder anzuschliel3en, bevor der
Moftor gestartet wird.

Der Antrieb muss wahrend der Lagerung vor Schaden durch Frost und Korrosion geschitzt werden. Als Lagerung wird
jeder Zeitraum angesehen, in dem das Boot nicht betrieben wird. Je nach Lange der Lagerung sind bestimmte
VorsichtsmaRRnahmen und Verfahren zu beachten, um den Antrieb zu schitzen.

Frostschaden kdnnen entstehen, wenn im Seewasserkihlkreis eingeschlossenes Wasser friert. Zum Beispiel kdnnen
Temperaturen unter dem Gefrierpunkt nach dem Betrieb des Boots, selbst flr kurze Zeit, zu Frostschaden fihren.

Korrosionsschaden sind das Ergebnis von Salzwasser, verschmutztem Wasser oder Wasser mit hohem Mineralgehalt, das
im Seewasserkihlkreis eingeschlossen ist. Salzwasser darf auch nicht kurzzeitig im Kihlsystem des Motors verbleiben.
Den Seewasserkuhlkreis nach jeder Fahrt entleeren und spllen.

Betrieb bei Frost (Temperaturen um den Gefrierpunkt) bezieht sich auf den Betrieb des Boots, wenn die Temperaturen den
Gefrierpunkt erreichen kénnen. Gleichermalien bezieht sich Lagerung bei Frost auf alle Situationen, bei denen das Boot
nicht verwendet wird und die Temperaturen den Gefrierpunkt erreichen kénnen. In solchen Fallen muss der Seewasserteil
des Kuhlsystems sofort nach dem Betrieb vollstédndig entleert werden.

Saisonlagerung bedeutet, dass das Boot mindestens einen Monat nicht betrieben wird. Die Dauer ist je nach geografischer
Lage unterschiedlich. VorsichtsmaRnahmen und Verfahren flr die Saisonlagerung enthalten alle Schritte fur die
Winterlagerung (Temperaturen unter dem Gefrierpunkt) sowie einige zusatzliche Schritte, die durchgefuhrt werden
missen, wenn die Lagerung langer dauert als die Winterlagerung.

Lagerung von Axius Antrieben

Winterlagerung (Temperaturen unter dem Gefrierpunkt)
WICHTIG: Mercury Marine empfiehlt dringendst, diesen Service von einer Vertragswerkstatt durchfiihren zu lassen.
Frostschaden werden nicht von der beschrankten Garantie abgedeckt.

1. Wenn moglich das Boot aus dem Wasser nehmen.
2. Seewasserteil des Kuhlsystems entleeren.

3. Einen Vorsichtshinweis an den Ruderstand hangen, der den Bediener darauf hinweist, vor Inbetriebnahme des Boots
die Seehahne zu 6ffnen.

Anweisungen fir die Saison- und Langzeitlagerung von Z-Antrieben
WICHTIG: Mercury Marine empfiehlt dringendst, diesen Service von einer Vertragswerkstatt durchfiihren zu lassen.

1. Wenn moglich das Boot aus dem Wasser nehmen.
2. Alle Wartungsarbeiten durchfiihren, die im Kapitel 4 - Wartungspléane angegeben sind.

HINWEIS: Vor der Saison- oder Langzeitlagerung empfehlen wir, das Seewasserkiihlsystem zu spiilen, um eine
Ansammlung von Salz und Schlick zu vermeiden. Zusétzliche Informationen erhalten Sie bei Ihrem Mercury Marine
Vertragshandler.

3. Die AulRenflachen des Antriebs und Motors reinigen. Stellen nach Bedarf mit der angegebenen Grundierung und
Sprihlack ausbessern. Nachdem der Lack getrocknet ist, die Aulienflichen des Antriebs und Motors mit dem
vorgeschriebenen Korrosionsschutzspray oder einem gleichwertigen Mittel einspriihen.

Beschreibung Anwendung Teilenummer

Hellgraue Grundierung AuRenflachen von Motor und Antrieb 92-802878-52

Mercury Phantom Black AuRenflachen der Antriebskomponenten bei schwarzer Lackierung 92-802878Q1

Marine Cloud White Lack AuBenflachen des Motors 8M0071082

Korrosionsschutzspray AuRenflachen von Motor und Antrieb 92-802878-55
Wiederinbetriebnahme

Motor

HINWEIS: Das Ablassen von Propylenglykol in die Umwelt ist gesetzlich verboten. Propylenglykol unter Beachtung aller
bundesweit, landesweit und ortlich geltenden Gesetze und Vorschriften auffangen und entsorgen.
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Bei Motoren, die auf eine Winter- (Temperaturen um den Gefrierpunkt) oder Saisonlagerung vorbereitet wurden, muss
das Propylenglykol in einen geeigneten Behalter abgelassen werden. Propylenglykol unter Beachtung aller
bundesweiten, landesweiten und 6Ortlichen Gesetze und Vorschriften entsorgen.

2. Die von Mercury Diesel empfohlenen Wiederinbetriebnahmeverfahren dem entsprechenden Werkstatthandbuch
entnehmen.
Antrieb

1.

Alle Wartungsarbeiten durchfiihren, die im Abschnitt 4 - Wartung angegeben sind, mit Ausnahme der Arbeiten, die vor
der Lagerung des Antriebs durchgefiihrt wurden.

2. Vor dem ersten Betrieb alle Flussigkeitsstande prifen.

Antriebssystem

A ACHTUNG

Ein Abklemmen oder AnschlieBen der Batteriekabel in der falschen Reihenfolge kann zu Verletzungen durch
Stromschlag oder zur Beschadigung der Elektrik fihren. Stets zuerst das Minuskabel (-) der Batterie abklemmen und
zuletzt wieder anschlieRen.

1.

Eine voll aufgeladene Batterie einbauen. Die Batteriekabelschellen und -pole reinigen. Die Kabel wieder anschlielten
(sieche ACHTUNG oben). Jede Kabelschelle beim Anschluss fest anziehen. Korrosionsschutzspray auf die Batteriepole
auftragen, um Korrosion vorzubeugen.

Bei einer unzureichenden Kihiwasserversorgung (berhitzen Motor, Wasserpumpe und andere Komponenten und
werden beschadigt. Wahrend des Betriebs fiir eine ausreichende Wasserversorgung an den Einléssen sorgen.

Die Seehahne 6ffnen.
Wenn das Boot nicht im Wasser liegt, muss Kiihlwasser an den Wassereinlasséffnungen zugefiihrt werden.

Den Motor starten und die Instrumente und die System View Anzeige genau beobachten. Sicherstellen, dass alle
Systeme korrekt funktionieren.

Siehe Betriebs- und Wartungshandbuch fir Ihren Motor, das beim Motorhersteller erhailtlich ist. Den Motor griindlich
auf Kraftstoff-, Ol-, Fliissigkeits-, Wasser- und Abgas-Lecks priifen.

Den Antrieb grindlich auf Schmiermittel-, Flissigkeits-, Wasser- und Abgaslecks untersuchen.
Die Steuerung, Schalt- und Gashebel sowie den Joystick auf ordnungsgemafe Funktion prifen.
Nach dem ersten Betrieb alle Schmiermittel- und Flissigkeitsstédnde prifen.
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Elektrische Anschliisse

WICHTIG: Zur Vermeidung einer Beschédigung der Elektrik die folgenden VorsichtsmaRnahmen beachten, wenn Arbeiten
in der Nahe des oder am elektrischen Kabelbaum ausgefiihrt werden oder wenn anderes elektrisches Zubehér hinzugefiigt
wird.

*  Keine Zubehérteile am Motorkabelbaum anschlieRen.

* Die Kabel nicht zu Prifungszwecken (Sondieren) durchstechen.

+ Die Batteriekabel nicht vertauschen.

¢ Keine Kabel in den Kabelbaum einsplei3en.

*  Den Kabelbaum nicht in der Nahe scharfer Kanten, heiRer Oberflachen oder beweglicher Teile verlegen.

« Kabel von scharfen Kanten, Befestigungselementen oder Objekten entfernt befestigen, die den Kabelbaum
beschéadigen oder einklemmen kénnen.

«  Starke Biegungen des Datenkabelbaums vermeiden. Biegungen missen bei der endgiiltigen Installation der
Verdrahtung einen Radius von mindestens 76 mm (3 in.) aufweisen.

* Die Kabelbdume in einem Abstand von mindestens 45,7 cm (18 in.) mit geeigneten Befestigungselementen am Boot
befestigen.

» Nicht versuchen, die Diagnose ohne die vorgeschriebenen und genehmigten Wartungswerkzeuge durchzufiihren.

* Die Minuskabel (-) und Pluskabel (+) von allen Batterien abklemmen, bevor Lichtbogenschweiarbeiten am Boot
vorgenommen werden. Das Massekabel des Schweigeréts nicht mehr als 0,61 m (2 ft.) vom zu schweilRenden Teil
entfernt befestigen. Das Massekabel des Schweilgeréts nicht an einer Kiihlplatte des Steuergerates oder am
Steuergerat anschlieen. Um eine Beschédigung von Motor oder Antrieb und relevanten Komponenten zu vermeiden,
raten wir von Schweillarbeiten an Motor, Antrieb oder Komponenten, die an Motor oder Antrieb montiert sind, ab.

Fehlersuche von Problemen, die mit dem Motor zusammenhangen

Bei der Fehlersuche von Problemen, die mit dem Motor zusammenhangen, bendtigen Sie evtl. Informationen, die nicht in
diesem Handbuch enthalten sind. Weitere Informationen zur Fehlersuche des Motors finden Sie in der Betriebsanleitung
fur den Motor.

VesselView zuerst priifen

Die VesselView Anzeige ist Ihre primare Informationsquelle fir die verschiedenen Funktionen lhres Boots. Konsultieren Sie
die VesselView Anzeige, wenn Sie vermuten, dass etwas nicht stimmt. Die VesselView Anzeige enthalt Angaben tber
Fehler und andere Informationen, die hilfreich sind, um den derzeitigen Status der verschiedenen Systeme zu ermitteln, die
das Problem hervorrufen kénnen, und sie enthalt Informationen tber die Losung fur das Problem.

Diagnose von Problemen des DTS-Systems

lhre Mercury Diesel Vertragswerkstatt verfligt Gber die korrekte Wartungsausristung, die zur Diagnose von Problemen mit
der digitalen Gasregelung und Schaltung (DTS) notwendig ist. Das Steuergerat bzw. Antriebssteuergerat dieser Motoren
erkennt bestimmte Probleme des Systems beim ersten Auftreten und speichert diese Informationen als Fehlercode. Ein
Wartungsmechaniker kann diese Fehlercodes dann spater mit einem speziellen Diagnosewerkzeug lesen.

Motorschutzsystem

Das Motorschutzsystem tGberwacht die wichtigen Motorsensoren auf friihe Anzeichen von Problemen. Das System reagiert
auf ein Problem, indem es einen Dauerton abgibt und/oder die Motorleistung zum Schutz des Motors reduziert.

Wenn das Motorschutzsystem aktiviert wurde, muss die Drehzahl reduziert werden. Das Warnhorn wird abgestellt, wenn
die Drehzahl innerhalb des zuldssigen Grenzbereichs liegt. Wenden Sie sich bitte an eine Vertragswerkstatt.

Fehlersuchtabellen
Joystick

Symptom Abhilfe

Die beiden Fernschalthebel stehen nicht auf Neutral. Die Fernschalthebel auf Neutral
Joystick steuert das Boot nicht. stellen.
Einer oder beide Motoren laufen nicht. Den Motor/die Motoren starten.

Das Ansprechverhalten auf die Joystick-Eingéange ist
unregelmanig oder der Joystick funktioniert unabhangig vom
Eingang.

Sicherstellen, dass sich keine Funkgeréate oder andere Quellen elektronischer oder
magnetischer Stdrstrahlungen in der Nahe des Joysticks befinden.

Die Fehlercodes fur das Schutzsystem, das die reduzierte Motordrehzahl verursacht, auf
der VesselView Anzeige prifen. Das System von einer Mercury Diesel Vertragswerkstatt
prifen lassen, wenn Fehlercodes angezeigt werden.

Der Joystick funktioniert nicht ordnungsgemaf und ein
Fehlercode wurde gesetzt.

Joystick funktioniert nicht - Kein Fehlercode angezeigt,

Tempomat eingeschaltet. Tempomat ausschalten.
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Joystick-Nebenstation (Sonderausstattung)

Symptom

Abhilfe

Zweiter Joystick steuert das Boot nicht.

Die beiden Fernschalthebel stehen nicht auf Neutral. Die Fernschalthebel auf Neutral stellen.

Einige Motoren laufen nicht. Den/die Motor(en) starten.

Die Leistung des Gassystems wurde aufgrund von Antriebsfehlern stark herabgesetzt. Die
Antriebsfehler finden und beheben oder das System in lhrer Mercury Diesel Vertragswerkstatt
Uberprifen lassen.

Ein oder mehr Antriebe haben einen Fehler in der Gangschaltung. Die Schaltungsfehler finden und
beheben oder das System in lhrer Mercury Diesel Vertragswerkstatt Gberprifen lassen.

Ein oder mehr Antriebe haben Fehler in der Lenkung. Die Lenkungsfehler finden und beheben oder
das System in lhrer Mercury Diesel Vertragswerkstatt Uberpriifen lassen.

Das Ansprechverhalten auf die Betatigung des
zweiten Joysticks ist unregelmaRig oder der Joystick
funktioniert unabhéngig von der Betatigung.

Sicherstellen, dass sich keine Funkgerate oder andere Quellen elektronischer oder magnetischer
Storstrahlungen in der Nahe des Joysticks befinden.

Der zweite Joystick funktioniert nicht ordnungsgeman
und eine Fehlerleuchte blinkt.

Auf Fehler untersuchen, die zu einer Drosselung der Motorleistung fiihren. Falls kein Fehler
gefunden wird, das System von Ihrer Mercury Diesel Vertragswerkstatt Gberprifen lassen.

Elektronische Fernschaltungen

Symptom

Abhilfe

Raststellung zu bewegen.

Der Fernschalthebel ist zu schwer oder zu leicht aus der Neutral-

Den Widerstand der Raststellung einstellen. Siehe Kapitel 2.

geringen Widerstand auf.

Der Fernschalthebel weist im Bewegungsbereich zu groen oder zu

Spannschraube am Hebel einstellen. Siehe Kapitel 2.

Durch Betétigen des Fernschalthebels wird die Motordrehzahl erhdht, | auszuschalten, wenn die Taste leuchtet.
aber es wird kein Gang eingelegt und das Boot bewegt sich nicht.

Die Zindung aus- und wieder einschalten.

Die Taste ,THROTTLE ONLY" (Nur Gas) auf dem DTS Trackpad prifen. Die
Fernschalthebel auf Neutral stellen und auf die Taste driicken, um die Funktion

Die Géange manuell einlegen. Siehe Abschnitt 3 - Axius Schaltsteuerung -
Notverfahren.

Wenden Sie sich an Ihre Mercury Diesel Vertragswerkstatt.

wird nicht erreicht.

Der ERC-Hebel steuert Motor und Antrieb, aber die Volllastdrehzahl

Wenn der Motor nur 50 % des Volllastbereichs erreicht, die Taste ,DOCKING" am
DTS Trackpad prifen. Die Hebel auf Neutral stellen und die Funktion durch
Driicken auf die Taste ausschalten, wenn die Taste beleuchtet ist.

VesselView priifen, um festzustellen, ob der Tempomat eingeschaltet ist. Den
Tempomat ausschalten.

Den Propeller auf Beschadigung untersuchen. Wenn ein Propeller beschéadigt ist,
die Mercury Diesel Vertragswerkstatt fragen, ob die Propeller repariert oder
ausgetauscht werden mussen.

Die Fehlercodes fiir das Schutzsystem, das auf reduzierte Motordrehzahl hinweist,
auf der VesselView Anzeige priifen. Wenden Sie sich an lhre Mercury Diesel
Vertragswerkstatt, wenn Fehlercodes angezeigt werden.

jedoch nicht linear.

Der Fernschalthebel steuert den Motor und den Antrieb, reagiert Prifen, ob der Andock-Modus oder der Tempomat eingeschaltet ist. Falls die

Funktionen eingeschaltet sind, miissen sie ausgeschaltet bzw. deaktiviert werden.

Wenn ein Fernschalthebel bewegt wird, sprechen beide Motoren an. | Anzeigeleuchte eingeschaltet ist, die Hebel auf Neutral stellen und die 1-Hebel-

Die Taste ,1 LEVER" (1 Hebel) auf dem DTS-Trackpad prifen. Wenn die

Funktion durch Driicken der Taste ausschalten.

funktionieren nicht.

Fernschalthebel, Start-/Stopptasten, Joystick und Lenkrad ,TRANSFER"auf dem DTS-Trackpad driicken, um die Ruderstandsteuerung wieder

herzustellen. (Nur bei Booten mit mehreren Ruderstanden.)

Das Boot fahrt vorwarts, aber nicht schnell riickwarts.

Antriebe nach unten trimmen.
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Lenkung

Symptom Abhilfe

Die steuerbordseitige Ziindung ist ausgeschaltet. Die steuerbordseitige Zlindung einschalten.

Das Lenkrad lenkt das Boot, es sind jedoch keine
Endanschléage spurbar. Priifen, ob der steuerbordseitige Sicherungsautomat ausgelést wurde. Den

Sicherungsautomaten ggf. riicksetzen.

Die Drehzahl reduzieren und die Lenkung auf den Joystick lbertragen. VesselView auf
angezeigte Fehlercodes Uberprifen.

Gabelbolzen der Lenkung uberprifen.

Lenkrad lenkt das Boot nicht. Kabelbaumsteckverbinder der Lenkzylinder priifen.

Den Fiillstand des Lenksystems priifen und ggf. Ol nachfiillen. Siehe Abschnitt 5 - Wartung
im Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch fiir den entsprechenden Motor.

Wenden Sie sich an Ihre Mercury Diesel Vertragswerkstatt.

Die Ziindung aus- und wieder einschalten.

Priifen, ob beide Motoren laufen.

Lenkung funktioniert, das Boot spricht jedoch weniger an. Trimmposition prifen. Die Einstellung ggf. dndern.

Den Fiillstand des Lenksystems priifen und ggf. Ol nachfiillen. Siehe Abschnitt 5 - Wartung
im Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch fiir den entsprechenden Motor.

Wenden Sie sich an Ihre Mercury Diesel Vertragswerkstatt.

Ziindung aus- und einschalten, um die Lenkrad-Selbstzentrierung und den Tempomat

Lenkrad tber den Lenkanschlag hinaus gedreht. zurlickzusetzen und den Fehlercode zu eliminieren.

Trackpad-Funktionen
HINWEIS: Siehe aulBerdem ,Elektronische Fernschaltungen” beziglich weiterer Situationen mif der ERC.

Symptom Abhilfe

Bootssteuerung hangt im ,DOCK"-
Modus.

Bootssteuerung hangt im
,THROTTLE ONLY" Modus (Nur
Gas).

Wenn DTS-Funktionen gestartet werden, wahrend beide Motoren laufen und ein Motor dann ausgeschaltet wird,
bleibt das DTS bei dieser Funktion hdngen. Den Motor neu starten, um diese Funktion beenden zu kénnen.

Bootssteuerung hangt im ,1 LEVER"
Modus (Einzelhebel).

Autopilot

Symptom Abhilfe

Sicherstellen, dass der Kartenplotter eingeschaltet ist.

Sicherstellen, dass im Kartenplotter ein aktiver Wegpunkt gespeichert ist.

Sicherstellen, dass die Vorwartsfahrtgeschwindigkeit groer ist als 2,6 Knoten (3 mph) eingestellt werden.

. L . Sicherstellen, dass der Kartenplotter mit VesselView kommuniziert. Wegpunktnamen vergleichen. Sie missen
Wegpunkt-Tracking funktioniert nicht | iqentisch sein.

Sicherstellen, dass das Lenkrad Gber Endanschlage verfigt. Falls keine Endanschlage vorhanden sind, siehe
LLenksystem" oben.

Sicherstellen, dass das GPS funktioniert. Den Kartenplotter ausschalten und den Léangen- und Breitengrad am
VesselView prifen.

Skyhook

Symptom Abhilfe

Sicherstellen, dass Skyhook durch die Bootscharakteristik aktiviert wurde. Wenden Sie sich an lhre Mercury Diesel
Vertragswerkstatt.

Skyhook funktioniert nicht Ist VesselView eingeschaltet? VesselView muss eingeschaltet sein, damit Skyhook funktioniert.

Funktioniert das GPS? Falls es gesperrt ist, die Zindung aus- und einschalten.
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Serviceunterstltzung fiir Eigner

Ortlicher Reparaturdienst
Wenn Ihr mit einem Mercury Diesel Motor ausgestattetes Boot repariert werden muss, bringen Sie es immer zu lhrem
Vertragshandler. Der Vertragshandler verfligt Gber die werksgeschulten Mechaniker, Spezialwerkzeuge und Ausristung
sowie Original-Ersatzteile und -Zubehdr, die fiir die ordnungsgemafe Reparatur lhres Motors erforderlich sind. Weitere
Unterstiitzung erhalten Sie unter der Telefonnummer +1-920-929-5040.

Service unterwegs
Wenn Sie unterwegs Hilfe bendtigen, wenden Sie sich an den nachsten Mercury Diesel Vertragshandler. Weitere
Unterstiitzung erhalten Sie unter der Telefonnummer +1-920-929-5040.

Diebstahl des Antriebssystems

Wenn das Antriebssystem gestohlen wurde, sofort die 6rtlichen Behdrden sowie Mercury Marine verstandigen.
Informationen Uber die Modell- und Seriennummer(n) und den Namen der im Falle einer Wiederbeschaffung zu
verstéandigenden Person angeben. Diese Informationen werden bei Mercury Marine gespeichert und helfen den Behdérden,
Verkaufs- und Vertriebshandlern bei der Wiederbeschaffung gestohlener Motoren.

MalRnahmen nach Untertauchen
1.  Wenden Sie sich vor der Bergung an eine Mercury Diesel Vertragswerkstatt.

2. Nach der Bergung muss eine Mercury Diesel Vertragswerkstatt den Motor umgehend instand setzen, um schwere
Schaden am Antriebssystem zu vermeiden.

Ersatzteile

A VORSICHT

Brand- oder Explosionsgefahren vermeiden. Die Teile der Elektrik, der Ziindung und des Kraftstoffsystems von Mercury
Marine Produkten erfiillen die US- und internationalen Normen zur Verringerung des Risikos von Branden und
Explosionen. Keine Ersatzteile fiir Elektrik oder Kraftstoffsystem verwenden, die diese Normen nicht erfiillen. Bei
Reparatur von Elektrik und Kraftstoffsystem alle Teile ordnungsgemaR installieren und anziehen.

Bootsmotoren werden Uber ihre gesamte Lebensdauer in oder um Volllastdrehzahl betrieben. Sie sind fir den Betrieb
sowohl in Sul- als auch Meerwasser bestimmt. Aus diesem Grund erfordern sie zahlreiche Spezialteile. Beim Austausch
von Bootsmotorteilen duRRerst vorsichtig vorgehen. Die Spezifikationen von Bootsmotorteilen unterscheiden sich deutlich
von denen eines normalen Kfz-Motors.

Ersatzteile stets von einer Mercury Diesel Vertragswerkstatt beziehen, um hohe Lebensdauer und zuverlassige Leistung zu
gewahrleisten.

Ersatzteil- und Zubehéranfragen

Richten Sie alle Anfragen bezuglich Ersatz- und Zubehérteilen an lhren Mercury Diesel Vertragshéndler. Der Handler hat
die notwendigen Informationen, um Ersatz- und Zubehdrteile zu bestellen. Nur Vertragshandler kénnen Original Mercury
Diesel Teile und Zubehdr vom Werk kaufen. Mercury Marine verkauft nicht an unautorisierte Handler oder Endkunden. Bei
der Anfrage nach Ersatzteilen und Zubehdr bendtigt der Handler die Modell- und Seriennummern des Motors, um die
korrekten Teile bestellen zu kénnen.

Im Falle eines Anliegens oder Problems

lhre Zufriedenheit mit Inrem Mercury Marine Produkt liegt uns am Herzen. Bei Problemen, Fragen oder Anliegen beziiglich
des Antriebssystems wenden Sie sich bitte an eine Mercury Diesel Vertragswerkstatt. Sollten Sie weitere Hilfe bendtigen,
befolgen Sie die nachstehenden Schritte.

1. Sprechen Sie mit dem Verkaufsleiter oder Service-Manager des Handlers. Wenn Sie dies bereits getan haben,
wenden Sie sich an den Besitzer der Vertretung.

2. Wenn Sie eine Frage, ein Anliegen oder ein Problem haben, die/das nicht vom Handler geldst werden kann, wenden
Sie sich an lhren &rtlichen Vertriebshandler fur Mercury Diesel Produkte. Der Vertriebshandler wird gemeinsam mit
lhnen und lhrem Héandler alle Probleme l6sen.

Die Serviceniederlassung bendétigt die folgenden Informationen:
*  lhren Namen und lhre Anschrift

+  Telefonnummer

*  Modell- und Seriennummern des Antriebssystems

*  Name und Anschrift lhres Handlers

* Die Art des Problems

Weitere Unterstlitzung erhalten Sie unter der Telefonnummer +1-920-929-5040.
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Bestellen von Literatur

Bevor Sie Broschiiren oder Handblicher bestellen, miissen Sie die folgenden Informationen ber lhr Antriebssystem

bereithalten:

Modell

Seriennummer

Motorleistung (PS)

USA und Kanada

Weitere Verdéffentlichungen tber |hr Mercury Marine Antriebssystem erhalten Sie bei lhrem Mercury Marine
Vertragshandler oder wenden Sie sich an:

Mercury Marine

Telefon

Fax

Post

(920) 929-5110
(nur USA)

(920) 929-4894

(nur USA)

Mercury Marine

Attn: Publications Department
P.O. Box 1939

Fond du Lac, WI 54935-1939

AuBerhalb der USA und Kanadas

Zusatzliche Literatur, die fir Ihr jeweiliges Mercury Diesel Antriebssystem verfligbar ist, erhalten Sie vom nachsten Mercury

Diesel Service Center.

Das Bestellformular mit Bezahlung an folgende Anschrift senden:

Mercury Marine

Attn: Publications Department
W6250 West Pioneer Road
P.O. Box 1939

Fond du Lac, WI 54936-1939

Versand an: (Dieses Formular kopieren und die Informationen in Druckschrift schreiben oder tippen - Dies dient als Versandetikett.)

Bezeichnung

Anschrift:

Stadt, Land, Provinz

PLZ

Land

Menge Pos.

Ersatzteilnummer

Preis Gesamtbetrag

Falliger Gesamtbetrag

90-8M0071793 deu MAI 2012

Seite 77



Kapitel 7 - Kundendienstinformationen

Notizen:

Seite 78 90-8M0071793 deu MAI 2012



Kapitel 8 - Checklisten vor der Auslieferung und bei Abnahme des Kunden
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Informationen fiir die Vorbereitung der Auslieferung

WICHTIG: Dieser Abschnitt beschreibt die korrekte Wartung vor Auslieferung von Mercury Marine Produkten fiir unsere
Bootshandler und das Servicepersonal bei Bootsherstellern. Der Handler muss vor der Auslieferung des Produkts an den
Kunden die Checkliste der Auslieferungsinspektion ausfiillen. Diese dient nicht als Ersatz fiir die im Betriebs-, Wartungs-
und Garantiehandbuch angegebenen Wartungsplane. Personen, die nicht in den empfohlenen Wartungsverfahren fiir
dieses Produkt geschult sind, sollten diese Arbeiten von einem autorisierten Mercury Marine Techniker bei einem
Vertriebs- oder Vertragshandler ausfilhren lassen. Fehler bei der Auslieferungspriifung und -inspektion oder inkorrekte
Wartungsverfahren an einem Mercury Marine Produkt kénnen zu Schaden am Produkt oder Verletzungen des
Wartungspersonals bzw. Bedieners fiihren.

Checkliste der Auslieferungsinspektion fiir Axius Produkte (vor Auslieferung an
den Kunden)

Vor dem Starten - Ziindung AUS

Priifung durch den Héndler Checklistenpunkt

O Die Tabelle mit Identifizierungsunterlagen auf der ersten Seite ist ausgefilllt.

Alle erforderlichen Handblicher sind vorhanden.

Befestigungsschrauben von Motoraufhdngung und Isolator sind fest angezogen.

Alle Kraftstoffanschllsse sind fest angezogen.

Schlauchschellen des Seewassersystems sind fest angezogen.

Schlauchschellen der Abgasanlage sind fest angezogen.

Alle elektrischen Anschliisse sind fest angezogen.

Fillstand in Kiihimittel-Ausgleichssystem und Ausgleichsbehalter prifen/auffillen.

Motorélstand priifen/auffillen.

Lenkflissigkeitsstand prifen/auffiillen.

Getriebedlstand prifen/auffillen.

gjojo|jojojo|joyjojo|lo|o

Seehéhne sind offen (siehe ,Starten und Stoppen der Motoren")

Vor dem Starten - Ziindung EIN

Priifung durch den Handler Checklistenpunkt

O Warnhorn ertdnt beim Einschalten der Ziindung.

O VesselView auf Fehlercodes uberprifen.

O Neutral-Anzeigelampen am ERC-Hebel

Bei laufendem Motor am Steg

Priifung durch den Héndler Checklistenpunkt

Ziundschalter und/oder Start-/Stoppknopf - Funktionsprifung

Seewasserdurchfluss — Sichtpriifung

,Nur Gas"-Funktion/Getriebesperre — Funktionspriifung

Vorwarts-Neutral-Riickwarts-Schaltfunktion prifen.

Leerlaufdrehzahl erhéhen/reduzieren - Funktionsprifung

Notstoppschalter mit ReiRleine - Funktionsprifung

Notstoppschalter (E-Stop), falls vorhanden - Funktionsprifung

Abgasleckagen - Sichtpriifung

gjojojo|jojo|lo|o

Flussigkeitsleckagen - Sichtpriifung
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Probefahrt

Prifung durch den Handler Checklistenpunkt
O VesselView - Funktionsprifung in allen Betriebsarten
O Instrumente prifen
O Joystick - Funktionspriifung
O Einzelhebel - Funktionspriifung
O Trimmsystem - Trimmung nach oben und unten prifen
O Lenkung in allen Drehzahlbereichen - Funktionspriifung
O Volllast-Drehzahlbereich priifen
O Auto-Kurs — Funktionspriifung
O Auto-Kurs, Kurswechsel — Funktionspriifung
O Skyhook - Funktionspriifung
O Wegpunkt-Tracking - Funktionspriifung

Prifungen nach der Probefahrt

Priifung durch den Handler Checklistenpunkt

O Flussigkeitsleckagen - liberwachen und dokumentieren

Ol- und Fliissigkeitsstande - Sichtpriifung

Das Betriebs-, Wartungs- und Garantiehandbuch QSD Axius Modelle 2.8L und 4.2L dem Kunden aushandigen

Die Betriebsanleitung des VesselView dem Kunden aushandigen

Die Informationsbroschiire fiir den Kapitdn dem Kunden aushandigen

o|jojo|lojo

Die Garantiekarte dem Kunden aushandigen

Skyhook (wenn vorhanden)

Priifung durch den Handler Checklistenpunkt

Sicherstellen, dass sich das Skyhook-Schild an der richtigen Stelle am Ruderstand befindet.

O Sicherstellen, dass sich das Skyhook-Schild fir Passagiere an der richtigen Stelle befindet.
O Die DVD mit der Skyhook Betriebsanleitung dem Kunden aushandigen
O Sicherstellen, dass die Skyhook Referenztabelle am Ruderstand angebracht ist
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